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STEROWNIK RADIOWY

rx24k_pl 04/18
Sterownik RX-2K / RX-4K umozliwia sterowanie przy pomocy pilotdw urzadzeniami
podtgczonymi do wyjs¢ przekaznikowych. Zaprojektowany zostat do wspotpracy z systemem
alarmowym, dlatego posiada wejscia nadzorujace stan systemu alarmowego i wyjscie do
sygnalizacji zatgczenia czuwania / wytgczenia czuwania / skasowania alarmu.

1. Wiasciwosci

e 2 [RX-2K] lub 4 [RX-4K] kanaty sterowania.
e Obstuga do 340 pilotéw.
e Transmisje z pilotow zabezpieczone dynamicznie zmiennym kodem KeelLoq.

e Mozliwos¢ konfigurowania przy pomocy komputera z zainstalowanym programem
DLOAD10.

e 2 [RX-2K] lub 4 [RX-4K] wyjscia przekaznikowe.
e 2 wyjscia typu OC:
— sygnalizacja stabej baterii pilota,

— sygnalizacja zatgczenia czuwania / wytgczenia czuwania / skasowania alarmu
w systemie alarmowym.

e 2 wejscia do nadzorowania stanu systemu alarmowego:
— informacja o czuwaniu,
— informacja o alarmie.

¢ Dioda LED do sygnalizaciji.

e Styk sabotazowy reagujacy na otwarcie obudowy.

2. Ptytka elektroniki
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Rys. 1. Plytka elektroniki sterownika RX-4K.

(1 dwukolorowa dioda LED:
Swieci na zielono — zasilanie OK,
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Swieci na czerwono — odebrana zostata transmisja z pilota,
miga na czerwono — odebrana zostata transmisja z pilota, w ktérym jest staba bateria.

@ styk sabotazowy.

@ antena.

@ko+ki MODE1, MODE2, MODE3 i MODE4. Stuzg do ustawienia trybu pracy wyj$¢
przekaznikowych. Cyfra to numer wyjscia przekaznikowego.

@ przyciski PRG1, PRG2, PRG3 i PRG4. Umozliwiajg dodawanie pilotdw i okreslenie czasu
pracy wyjs¢ przekaznikowych. Cyfra to numer kanatu sterowania / wyjscia
przekaznikowego. Przycisk PRG2 [RX-2K] / PRG4 [RX-4K] pozwala uruchomic
komunikacje z programem DLOAD10. Przycisk PRG1 umozliwia przywrécenie ustawien
fabrycznych.

Uwaga: Sterownik RX-2K nie posiada kotkbw MODE3 i MODE4 i przyciskow PRG3 i PRGA4.

ZacisKki

TMP - wyjscie sabotazowe typu NC (otwarcie styku sabotazowego skutkuje
otwarciem wyjscia). Wyjscie TMP mozesz potaczy¢é z odpowiednio
zaprogramowanym wejsciem centrali alarmowe;j.

AR - wejscie do nadzorowania stanu czuwania w systemie alarmowym. Wejscie
jest aktywowane podaniem masy. Potagcz wejscie AR z wyjsciem typu OC
centrali alarmowej zaprogramowanym jako ,Wskaznik czuwania”.

AL - wejscie do nadzorowania stanu alarmu w systemie alarmowym. Wejscie jest
aktywowane podaniem masy. Potacz wejscie AL z wyjsciem typu OC centrali
alarmowej sygnalizujgcym alarm do skasowania.

LV - wyjécie sygnalizujgce stabg baterie pilota. Wyj$cie zostanie witgczone po
odebraniu transmisji z pilota, w ktérym jest staba bateria. WyjScie zostanie
wytgczone po odebraniu transmisji z pilota, w ktérym jest dobra bateria.
Wyjscie typu OC (w stanie aktywnym zwierane do masy). Do wyjscia LV
mozesz poditaczy¢ np. diode LED lub wyj$cie mozesz potaczy¢ z odpowiednio
zaprogramowanym wejsciem centrali alarmowe;j.

SS - wyjscie sygnalizujgce =zataczenie czuwania / wytgczenie czuwania /
skasowanie alarmu w systemie alarmowym. Sygnalizacja zostanie
uruchomiona, jezeli po odebraniu transmisji z pilota w ciagu 4 sekund zmieni
sie stan wejscia AR i/lub AL. Sygnalizacja realizowana jest przy pomocy
trwajgcych 0,16 sekundy impulsow:

1 impuls — zatgczenie czuwania,
2 impulsy — wytagczenie czuwania,
4 impulsy — wytgczenie czuwania i/lub skasowanie alarmu.

Wyjscie typu OC (w stanie aktywnym zwierane do masy). Do wyjscia SS
mozesz podtgczy¢ np. sygnalizator.

+12V - wejscie zasilania (9...16 V DC).

cOoMm - masa.

C1...C4 - styk wspodlny wyjscia przekaznikowego.

NC1...NC4 - styk normalnie zamkniety wyjscia przekaznikowego.

NO1...NO4 - styk normalnie otwarty wyjscia przekaznikowego.

Uwaga: Sterownik RX-2K nie posiada zaciskow wyjs¢ przekaznikowych 3 i 4.
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3. Piloty

Sterownik obstuguje nastepujace piloty 433 MHz firmy SATEL:

MPT-300 — pilot 5-przyciskowy,

T-4 — pilot 4-przyciskowy,

T-2 — pilot 2-przyciskowy,

T-1 — pilot 1-przyciskowy,

P-4 — pilot 4-przyciskowy,

P-2 — pilot 2-przyciskowy.

Sterownik RX-2K sprzedawany jest w zestawie z dwoma pilotami P-2, a sterownik RX-4K —
z jednym pilotem P-4.

3.1 Wymiana baterii w pilocie

Zywotnos$¢ baterii zalezy od sposobu uzytkowania pilota. Im czesciej naciskane sg przyciski,
tym szybsze zuzycie baterii. Gdy sterownik poinformuje o stabej baterii (dioda LED; wyjscie
LV), baterie nalezy jak najszybciej wymienic.

A Istnieje niebezpieczenstwo eksplozji baterii w przypadku zastosowania innej
baterii niz zalecana przez producenta lub niewtasciwego postepowania z bateria.

Zachowaj szczego6lng ostroznosé¢ w trakcie montazu i wymiany baterii.
Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za konsekwencje nieprawidiowego
montazu baterii.

Zuzytych baterii nie wolno wyrzucaé, lecz nalezy sie ich pozbywaé¢ zgodnie
z obowigzujacymi przepisami dotyczacymi ochrony srodowiska.

4. Montaz

Wszystkie potaczenia elektryczne nalezy wykonywaé przy wytaczonym
zasilaniu.

Wprowadzanie w urzadzeniu jakichkolwiek modyfikacji, kiére nie sg autoryzowane przez
producenta, lub dokonywanie samodzielnych napraw skutkuje utratg uprawnien wynikajgcych
z gwaranciji.

Sterownik powinien by¢ instalowany w pomieszczeniach zamknietych o normailnej
wilgotnosci powietrza. Wybierajac miejsce montazu pamietaj, ze grube mury, metalowe
Scianki itp. zmniejszajg zasieg sygnatu radiowego. Zaleca sie, aby sterownik byt montowany
wysoko. Pozwoli to wuzyska¢ lepszy zasieg komunikacji radiowej oraz unikng¢
niebezpieczenstwa przypadkowego zastoniecia sterownika przez poruszajace sie po obiekcie
osoby. Nie zaleca sie montazu w poblizu instalacji elektrycznych, poniewaz moze to
spowodowac wadliwe funkcjonowanie urzadzenia.

Uwaga: Przy zamykaniu obudowy uwazaj, aby nie wcisngc kablami przycisku
programowania.
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5. Konfigurowanie

Sterownik mozesz skonfigurowa¢ przy pomocy przyciskow i kotkébw. Do skonfigurowania
sterownika mozesz takze uzy¢ komputera z zainstalowanym programem DLOAD10. Program
DLOAD10 mozesz pobrac ze strony www.satel.pl.

5.1 Przygotowanie do konfigurowania przy pomocy programu DLOAD10

Podtaczenie komputera do sterownika

Do wykonania potaczenia uzyj konwertera USB-RS oferowanego przez firme SATEL.
Sterownik nie posiada gniazda portu RS, dlatego nalezy uzy¢ przejsciéwki PIN3/RX, ktéra
dodawana jest do konwertera. Przewody przejscidwki przykre¢ do zaciskdéw sterownika
zgodnie z tabelg 1 i rysunkiem 2.

Kolor przewodu Funkcja Zacisk
B zielony sygnat Rx AL
[ | biaty sygnat Tx LV
B czamy masa COM
Tabela 1.
Uwagi:

e Jezeli nie uda sie nawigza¢ komunikacji miedzy sterownikiem a programem, podfgcz
rezystor 47 kQ miedzy zaciski LV i +12V.

e Przed podfgczeniem przewoddw przejsciowki do zaciskow AL i LV odtgcz od tych
zaciskow inne przewody.
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Rys. 2. Sposéb podtgczenia przejsciowki PIN3/RX do sterownika. @ - zielony przewod —

przykre¢ do zacisku AL. @ - biaty przewdd — przykre¢ do zacisku LV. @ - czarny przewod —
przykre¢ do zacisku COM.

Uruchomienie komunikacji miedzy sterownikiem a programem

1. Uruchom program DLOAD10. Dostep do programu chroniony jest hastem. Przy
pierwszym uruchomieniu programu dostep uzyskuje sie na podstawie hasta fabrycznego:
1234 (hasta fabrycznego nie trzeba wpisywac, wystarczy klikng¢ ,,OK?”).
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2. Kliknij kolejno ,Komunikacja” - ,Konfiguracja”. Otworzy sie okno ,Konfiguracja”.

3. W polu ,Port RS-232” wybierz port COM komputera, ktéry ma by¢ uzyty do komunikaciji
ze sterownikiem.

Kliknij ,,OK”.

Nacisnij i przytrzymaj przycisk sterownika PRG2 [RX-2K] / PRG4 [RX-4K].

Gdy dioda mignie na czerwono, pusc¢ przycisk.

Ponownie nacisnij i przytrzymaj przycisk PRG2 [RX-2K] / PRG4 [RX-4K].

Gdy dioda zacznie miga¢ (powtarzajgca sie sekwencja: czerwony - zielony -

wygaszenie), pusé¢ przycisk. Sterownik jest gotdow do nawigzania komunikacji
z programem DLOAD10.

© N O

Uwaga: Sterownik oczekuje na nawigzanie komunikacji z programem DLOAD10 przez
1 minute.

9. W programie DLOAD10 kliknij kolejno ,Plik” =, ,Nowy” = ,Sterownik radiowy RX/RE/RXH-
2K/4K”. Wyswietlone zostanie okno konfigurowania sterownika.

“oix
Flil. Komunikacja  Paomoc
a6 B e v & i
J|Hazwa K.anaty Mr zemjny | Lwagi Kanaty sterownika

Ml rilot nr 61624 |8: kanaky 1..4 |61624 N |Cass  |Tib |
2 Pilot nr S7789 |B: kanaky 1..4 |577089 1 |5szek. [MOMO
3 Kowalski B: kanaky 1..4% |51951 2 PULS
4 Pilot nr 27188 |8: kanaly 1..4% |27188 3 PULS
B Pilot nr 7838 |@: kanaky 1..4% | 7838 4 PULS
B Pilot nr 2449 .4 gl .
[ ndministrator : ..h =1 Odcayt czasdw
g Pilot nr 11976 : .4 % . .
il | £apis czasdw
% Ddczyt pilotaw
%ﬂ Zapis pitotdw
@ Przenwi
;| Mo pilot
n. x zun pilok
3
T lcami RuJRE

Rys. 3. Program DLOAD10: okno konfigurowania sterownika.

5.2 Dodanie pilota

Dodanie pilota przy pomocy przycisku

Pilota mozesz doda¢ przy pomocy dowolnego przycisku, ale tylko w przypadku uzycia
przycisku PRG1 uzytkownik pilota bedzie mogt sterowaé wszystkimi kanatami (wyjsciami
przekaznikowymi). Jezeli uzyjesz innego przycisku, pilot bedzie mdgt sterowacé tylko
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niektorymi kanatami. Przyktadowo, jezeli uzyjesz przycisku PRG2, pilot bedzie mdgt sterowaé
kanatami 2-4 [RX-4K] / kanatem 2 [RX-2K].

Tabela 2 prezentuje, ktorymi kanatami (wyjsciami przekaznikowymi) bedzie mozna sterowac
przy pomocy poszczegolnych przyciskédw pilota w zaleznosci od tego, ktéry przycisk
sterownika zostat uzyty do dodania pilota. Numery przyciskow odnoszg sie do pilotow P-2,
P-4, T-1, T-2 i T-4, natomiast symbole do pilota MPT-300.

Uwaga: Przycisk B pilota MPT-300 nie jest uzywany w przypadku wspotpracy ze

sterownikiem.
Przycisk K W st iiot Przycisk pilota
sterownika anaty sterowane z pilota 1/0 2/. 3/0 4/A
PRG1 1-4 1 2 3 4
PRG2 2-4 2 3 4
PRG3 3-4 3 4
PRG4 4 4
RX-2K PRG1 1-2 1 2
PRG2 2 2

Tabela 2.

1. Nacisnij wybrany przycisk sterownika. Dioda LED zacznie miga¢ na zielono.
2. Nacisnij przycisk pilota. Dioda LED zacznie miga¢ na czerwono.

Uwaga: Jezeli dioda zacznie Swieci¢ na zielono, oznacza to, ze nie mozna dodacC wiecej
pilotéw albo pilot nie jest obstugiwany.
3. Nacisnij ponownie ten sam przycisk pilota. Dioda LED zacznie swieci¢ na zielono.

Dodanie pilota przy pomocy programu DLOAD10

1. Kiliknij ,Odczyt pilotow”, aby odczyta¢ dane pilotéw zarejestrowanych w sterowniku.
2. Kliknij ,Nowy pilot”. Otworzy sie okno ,Nowy pilot”.

3. Nacisnij przycisk pilota (w przypadku pilota MPT-300 nacisnij przycisk O).

4. Nacisnij ponownie przycisk pilota, gdy wyswietlone zostanie takie polecenie w oknie
»,Nowy pilot”.

ioix)

Macizni przycizk pilota
M acizni] [esZc2e 1az
Pilot wezytany.

Mazwa pilota: |F'i|u:ut mr 27180

K.anaty sterownika
# odldod  od2dod & 3id = tylka d

e M astepny |

Rys. 4. Program DLOAD10: okno ,Nowy pilot”.

5. Mozesz wprowadzi¢ wtasng nazwe pilota.
6. Mozesz okresli¢, ktérymi kanatami ma sterowac pilot (domyslinie steruje wszystkimi).
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7. Kliknij ,Koniec”, aby zamkng¢ okno.
8. KiIiknij ,Zapis pilotéw”, aby zapisa¢ dane pilota do sterownika.

5.3 Usuniecie pilota

Pojedyncze piloty mozna usuwac tylko przy pomocy programu DLOAD10.

Kliknij ,Odczyt pilotow”, aby odczyta¢ dane pilotéw zarejestrowanych w sterowniku.
Kliknij na pilota, ktérego chcesz usunggé.

Kliknij ,Usun pilot”. Wyswietlone zostanie okno ,Potwierdz”.

Kliknij ,OK”. Okno ,Potwierdz” zostanie zamkniete.

Kliknij ,Zapis pilotéw”, aby zapisa¢ zmiany do sterownika.

aObkhobd =~

5.4 Przywrécenie ustawien fabrycznych i usuniecie pilotéw

Przywracajac ustawienia fabryczne sterownika mozesz usung¢ wszystkie piloty.
Nacisnij i przytrzymaj przycisk PRG1.

Po ok. 3 sekundach, gdy dioda mignie na czerwono, pus¢ przycisk.
Ponownie nacisnij i przytrzymaj przycisk PRG1.

Po ok. 3 sekundach, gdy dioda zacznie miga¢ na czerwono, pus¢ przycisk.

Gdy dioda przestanie miga¢ na czerwono i zacznie swieci¢ na zielono, oznacza to, ze
przywrdcone zostaty ustawienia fabryczne sterownika.

Ok wn =

5.5 Ustawienie trybu pracy wyjscia przekaznikowego

Dla kazdego wyjscia przekaznikowego mozesz ustawi¢ inny tryb pracy. W tabeli jako
ilustracja postuzyty kotki wyjscia 1.

MODEL  Tryb impulsowy [zworka na dwéch kotkach z prawej] — wyjécie przekaznikowe

@- jest wigczone, gdy nacisniety jest przycisk pilota (maksymalnie 30 sekund — po

tym czasie pilot przestaje nadawac¢, aby uchroni¢ baterie przed
roztadowaniem).

MODEl  Tryb monostabilny [zworka na dwdch kotkach z lewej] — po naci$nieciu
przycisku pilota wyjscie przekaznikowe jest wigczane na zaprogramowany
czas.

MODE1  Tryb bistabilny [zworka zdjeta z kotkdw] — po kazdym naciénieciu przycisku
pilota wyjscie przekaznikowe zmienia stan na przeciwny.

5.6 Programowanie czasu pracy wyjscia przekaznikowego

Jezeli wyjscie przekaznikowe pracuje w trybie monostabilnym, mozesz dla niego
zaprogramowac czas dziatania: od 1 do 255 sekund (fabrycznie: 5 sekund). Dla kazdego
wyjscia czas programuje sie indywidualnie.

Programowanie czasu przy pomocy przyciskéw

1. Nacisnij dwukrotnie przycisk sterownika oznaczony numerem wyjscia przekaznikowego,
dla ktérego chcesz zaprogramowac czas. Dioda LED zgasnie.

2. Nacisnij przycisk pilota. Dioda LED zacznie miga¢ na przemian na zielono i czerwono.

3. Odmierz czas, przez ktéory ma by¢ wiaczone wyjscie przekaznikowe i ponownie nacisnij
przycisk pilota. Dioda LED zacznie swieci¢ na zielono.
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Programowanie czasu przy pomocy programu DLOAD10
1. Kiliknij ,Odczyt czasow”, aby odczyta¢ zaprogramowane w sterowniku czasy.

2. W kolumnie ,Czas” wprowadz czas, przez ktéry ma byC wigczone dane wyjscie
przekaznikowe.

3. Kliknij ,Zapis czaséw”, aby zapisa¢ zmiany do sterownika.

6. Dane techniczne

Sterownik RX-2K / RX-4K

NaPIECIE ZASIHIANIA .......ueeeeeeeiee e e 9..16 VDC
Pobdr pradu w stanie gOtOWOSCI ........oooeviiiiiciee e 13 mA
Maksymalny pobér pradu

RX-2K 50 mA

RX-AK 65 mA
Pasmo czestotliWOSCi Pracy ..........eceeeeiieeiieeecee e 433,05 + 434,79 MHz
WYjSCIE PrzeKaZNIKOWE .......cccceeiiiieeiiiie e e e e e e 2A/24VDC
LT e L= 0 PP 50 mA/12V DC
WY SCIE SS ...ttt ettt ettt ettt ettt ettt e e e et eeeeeeeeeeeees 500 mA/12V DC
ZaKres temMPEeratur PracCy .....cccoccieeeieiieiee et e e e e e e e e e e -10°C...+55°C
Maksymalna WilgOtNOSE ..........uuuuiiiiiiii e 93+3%
LA AL L= T 2P 118 X 72 x 24 mm
Masa

RX- 2K 9249

RX-AK 108 g
Pilot P-2 / P-4
Pasmo czestotliWOSCi PracCy ........ueeoieeieeieieeicee e 433,05 + 434,79 MHz
Zasieg komunikacji radiowej (w terenie otwartym)............cccvvvviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeee do 200 m
Bateria. ... e e 23A 12V
ZaKres temMPEratur PraCy .....ccocceeeeeeeiiiieie e e et e e e e e e e et e e e e e e e e e eenaa e e eeees -20°C...+55°C
LAY 1=V 37 x55x 15 mm
VTS e e e 24 g

Niniejszym SATEL sp. z o0.0. deklaruje ze urzadzenie jest zgodne z zasadniczymi
wymaganiami i innymi wiasciwymi postanowieniami Dyrektywy 2014/53/EU. Deklaracja
zgodnosci jest dostepna pod adresem www.satel.eu/ce

SATEL sp. z 0.0. * ul. Budowlanych 66 « 80-298 Gdansk « POLSKA
tel. 58 320 94 00 - serwis 58 320 94 30 - dz. techn. 58 320 94 20; 604 166 075
www.satel.pl
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