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System alarmowy powinien byc¢ instalowany przez wykwalifikowany personel.

Przed przystgpieniem do instalacji nalezy zapoznaC sie z niniejszg instrukcjg w celu
unikniecia btedéw, ktére mogg skutkowac¢ wadliwym dziataniem lub nawet uszkodzeniem
sprzetu.

Wszystkie potaczenia elektryczne nalezy wykonywac przy wytgczonym zasilaniu.

Wprowadzanie w urzgdzeniu jakichkolwiek modyfikacji, ktére nie sg autoryzowane przez
producenta, Iub dokonywanie samodzielnych napraw oznacza utrate uprawnien
wynikajgcych z gwaranciji.

Firma SATEL stawia sobie za cel nieustanne podnoszenie jakosci swoich produktow,
co moze skutkowa¢ zmianami w ich specyfikacji technicznej i oprogramowaniu. Aktualna
informacja o wprowadzanych zmianach znajduje sie na naszej stronie internetowej.
Prosze nas odwiedzi¢:
https://support.satel.pl

SATEL sp. z 0.0. niniejszym oswiadcza, ze typ urzadzenia radiowego
INTEGRA 128-WRL jest zgodny z dyrektywa 2014/53/UE. Pelny tekst deklaracji
zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujagcym adresem internetowym:
www.satel.eu/ce

W instrukcji mogg wystgpi¢ nastepujgce symbole:

- uwaga;

A - uwaga krytyczna.



Zmiany wprowadzone w wersji oprogramowania 1.20

Manipulatory Obstuga nowych manipulatoréw: INT-TSG2 i INT-TSH2.

Wyjscia Nowa opcja: SzyBKA AWARIA AC (dla wyjs¢ typu 28. AWARIA zAS. AC
PLYTY GL.).

Monitorowanie Nowa opcja dla formatu SIA-IP: KONTROLA KOMUNIKACJI NIEZALEZNIE OD

ZDARZEN.
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1. Wprowadzenie

Instrukcja dotyczy centrali alarmowej INTEGRA 128-WRL. W instrukcji opisane zostaty
rébwniez manipulatory wspotpracujgce z centralg oraz inne urzgdzenia moggce wchodzié
w skfad systemu alarmowego.
Centrala alarmowa INTEGRA 128-WRL spetnia wymagania norm:
— EN 50131-1 Grade 2,
EN 50131-3 Grade 2,
EN 50131-6 Grade 2,
EN 50130-4,
EN 50130-5 Klasa Il.

2. Wiasciwosci

Struktura systemu

o 32 strefy.

e 8 partycji (podsystemoéw).

Wejscia

e 8 programowalnych wejs¢ przewodowych na ptycie gtéwnej centrali:
— obstuga czujek typu NO i NC oraz czujek roletowych i wstrzgsowych,
— obstuga konfiguracji EOL i 2EOL,
— programowalna wartos¢ rezystorow parametrycznych,

kilkadziesigt typow reakciji.

e Maksymalna liczba wejs¢ programowalnych: 128.

Wyijscia
e 8 programowalnych wyjs¢ przewodowych na ptycie gtdwnej centrali:
— 2 wyjscia wysokopradowe,
— 6 wyjs¢ niskoprgdowych typu OC,
— ponad 100 realizowanych funkciji,
realizacja niestandardowych funkcji sterowania dzieki mozliwosci programowania
ztozonych operaciji logicznych na wyjsciach.
e Maksymalna liczba wyjs¢ programowalnych: 128.
¢ 3 wyjscia wysokoprgdowe na ptycie gtdwnej centrali realizujgce funkcje wyjs¢ zasilajgcych.

Magistrale komunikacyjne
e Magistrala manipulatorow umozliwiajgca podtgczenie do 8 urzadzen.
e Magistrala ekspanderéw umozliwiajgca podtgczenie do 32 urzgdzen.

Urzadzenia bezprzewodowe
e Whbudowany interfejs bezprzewodowy systemu ABAX umozliwiajgcy obstuge:
— do 48 urzadzeh bezprzewodowych ABAX 2 / ABAX,
— do 248 pilotéw APT-200 / APT-100.
e Dwukierunkowa szyfrowana komunikacja radiowa w pasmie czestotliwosci 868 MHz.
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Komunikacja

e Komunikator GSM/GPRS umozliwiajgcy:
— monitorowanie zdarzen,
— powiadamianie o zdarzeniach,
— sprawdzanie stanu systemu alarmowego przy pomocy telefonu (DTMF lub SMS),
— zdalne sterowanie wyjsciami systemu alarmowego przy pomocy telefonu (DTMF),
— zdalne sterowanie systemem alarmowym przy pomocy wiadomosci SMS.

e Wbudowany modem GSM umozliwiajgcy zdalng obstuge iprogramowanie systemu
alarmowego (transmisja 300 bps lub CSD).

Monitorowanie
¢ Monitorowanie zdarzen do dwdch stacji monitorujgcych:
— kilkanascie formatéw komunikacji (m.in. Contact ID oraz SIA),
— 4 numery telefoniczne (2 podstawowe + 2 rezerwowe),
— 9 identyfikatoréw.
o Kilka sposobdéw przesytania kodéw zdarzen do stacji monitorujgcej:
— transmisje GPRS (szyfrowane) — TCP lub UDP,
— wiadomosci SMS,
— kanat gtosowy GSM.

e Mozliwosé monitorowania zdarzeh przez sie¢ Ethernet (TCP lub UDP) po podtgczeniu
modutu ETHM-1 / ETHM-1 Plus.

Powiadamianie
e Powiadamianie o zdarzeniach na 16 numeréw telefonéw w formie:

— 16 komunikatow gtosowych odtwarzanych przez dodatkowy modut (INT-VG, CA-64 SM
lub SM-2),

— 64 definiowanych przez instalatora komunikatoéw tekstowych (PAGER lub SMS).

Pamieé zdarzen
e 21503 zdarzenia.

e Odrebna pamie¢ przechowujgca zdarzenia wymagane przez norme EN 50131 dla
Grade 2.

e Zapisywanie w pamieci zdarzen tresci odebranych wiadomosci SMS.
e Mozliwos¢é wydruku pamieci zdarzen.

Uzytkownicy

e 8 administratorow.

e 240 uzytkownikow.

e Mozliwos¢ przydzielenia uzytkownikowi:
— hasta,

— karty zblizeniowej (transpondera pasywnego 125 kHz, ktory moze mie¢ forme karty,
breloka itd.),

— pastylki DALLAS,
— pilota.
¢ Kilkanascie typow uzytkownika.
e Uprawnienia okreslajgce zakres dostepu do systemu.
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Dodatkowe funkcje

Funkcje kontroli dostepu realizowane przy pomocy dodatkowych modutéw.

64 timery systemowe umozliwiajgce automatyczne:

— zatgczanie/wytgczanie czuwania w strefach,

— sterowanie wyjsciami (wtgczanie/wytgczanie Swiatta, zraszanie ogrodu itp.).

Timery strefowe (1 w kazdej strefie) umozliwiajgce automatyczne zatgczanie/wytgczanie
czuwania.

Programowanie

Programowanie lokalne:
— manipulator,
— komputer z zainstalowanym programem DLOADX podtgczony do portu RS-232 centrali.

Programowanie zdalne przy pomocy komputera z zainstalowanym programem DLOADX
przez:

— siec¢ telefoniczng (modem),
— Ethernet (opcjonalnie, po podtgczeniu modutu ETHM-1 / ETHM-1 Plus),
— sie¢ komérkowg danych (transmisja GPRS).

Programowanie zdalne przy pomocy przegladarki internetowej (opcjonalnie, po
podfgczeniu modutu ETHM-1 / ETHM-1 Plus).

Programowanie zdalne przy pomocy aplikacji mobilnej (opcjonalnie, po podtgczeniu

modutu ETHM-1 / ETHM-1 Plus lub zainstalowaniu w systemie modutu INT-GSM /
INT-GSM LTE).

Ptyta gtéwna

Port RS-232 (gniazdo typu RJ) umozliwiajgcy:
— podfgczenie komputera na potrzeby programowania (program  DLOADX),

administrowania systemem (program GUARDX) Ilub aktualizacji oprogramowania
centrali,

— potgczenie z portem RS-232 modutu ETHM-1 Plus / ETHM-1 / INT-GSM /
INT-GSM LTE (wymagane na potrzeby zdalnego programowania za posrednictwem
tych modutow),

— wspotprace z zewnetrznym modemem analogowym, GSM lub ISDN,
— podfaczenie drukarki szeregowej (biezgcy wydruk zdarzen).
Mozliwos¢ aktualizacji oprogramowania centrali bez potrzeby jej demontazu.

Gniazdo umozliwiajgce poditgczenie modutu gtosowego INT-VG, ekspandera syntezeréw
mowy CA-64 SM lub syntezera SM-2.

Podtrzymywany bateryjnie zegar czasu rzeczywistego z kalendarzem.

Diody LED informujgce o stanie wyj$¢, uktadu tadowania akumulatora i komunikatora
telefonicznego.

Zabezpieczenie elekiryczne wszystkich wejS¢ i wyjs¢ przewodowych oraz magistral
komunikacyjnych.

Zasilacz impulsowy z zabezpieczeniem przeciwzwarciowym, wyposazony w uktad kontroli
stanu akumulatora i odtgczania roztadowanego akumulatora.
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3. Manipulatory

Centrala INTEGRA 128-WRL obstuguje nastepujgce manipulatory:

INT-TSG — manipulator z ekranem dotykowym,

INT-TSG2 — manipulator z ekranem dotykowym,

INT-TSH — manipulator z ekranem dotykowym,

INT-TSH2 — manipulator z ekranem dotykowym,

INT-TSI — manipulator z ekranem dotykowym,

INT-KSG — manipulator LCD z klawiaturg dotykowa,

INT-KLCD — manipulator LCD z klawiaturg mechaniczna,

INT-KLCDR — manipulator LCD z klawiaturg mechaniczng i wbudowanym czytnikiem kart
zblizeniowych,

INT-KLCDK — manipulator LCD z klawiaturg mechaniczng,

INT-KLCDL — manipulator LCD z klawiaturg mechaniczna,

INT-KLCDS — manipulator LCD z klawiaturg mechaniczna,

INT-KLFR — manipulator LCD z klawiaturg mechaniczng i wbudowanym czytnikiem kart
zblizeniowych.

INT-KWRL — bezprzewodowy manipulator LCD z klawiaturg mechaniczng i wbudowanym
czytnikiem kart zblizeniowych (wymagane jest poditgczenie kontrolera ACU-120 /
ACU-270).

INT-KWRL2 — bezprzewodowy manipulator LCD z klawiaturg mechaniczng i wbudowanym
czytnikiem kart zblizeniowych (wymagane jest poditgczenie kontrolera ACU-220 /
ACU-280/ ACU-120/ ACU-270).

Zalecana wersja oprogramowania manipulatorow (zapewnia funkcjonalno$¢ zgodng
z wymaganiami normy EN 50131 dla Grade 2):

— INT-KLCD / INT-KLCDR - 1.08 (lub nowsza),

— INT-KLCDK / INT-KLCDL / INT-KLCDS - 6.08 (lub nowsza),

— INT-KSG - 1.02 (lub nowsza).

Manipulatory mogg by¢ dostepne z réznymi wariantami  kolorystycznymi  obudowy,
wyswietlacza, czy podswietlenia klawiszy. O wariancie kolorystycznym informuje dodatkowe
oznhaczenie umieszczane w nazwie manipulatora (np. INT-KLCD-GR - zielony wyswietlacz
| podswietlenie klawiszy; INT-KLCD-BL — niebieski wyswietlacz i podswietlenie klawiszy).

Informacje na temat manipulatoréw INT-KSG, INT-KWRL, INT-KWRL2, INT-TSG,
INT-TSG2, INT-TSH, INT-TSH2 i INT-TSI mozna znalez¢ w instrukcjach dodawanych
do tych manipulatorow.

3.1 Wiasciwosci manipulatoréow z klawiaturg mechaniczng

o Wyswietlacz 2 x 16 znakow z podswietleniem.

e Diody LED informujgce o stanie stref oraz systemu.

e Podswietlane klawisze.

e Wbudowany przetwornik piezoelektryczny do sygnalizacji dzwiekowe;j.

e 2 programowalne wejscia przewodowe:
— obstuga czujek typu NO i NC,
— obstuga konfiguracji EOL i 2EOL.

e Styk sabotazowy reagujgcy na otwarcie obudowy i oderwanie od Sciany.
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e Port RS-232 (gniazdo PIN-5) umozliwiajgcy administrowanie systemem alarmowym przy
pomocy komputera z zainstalowanym programem GUARDX.

4. Moduty rozszerzajace

Moduly rozszerzajgce pozwalajg nie tylko zwiekszy¢ liczbe dostepnych wejs¢ i wyjsé
(przewodowych i bezprzewodowych), ale takze wzbogaci¢ system o dodatkowe mozliwosci
funkcjonalne.

Nie wszystkie wymienione nizej moduty spetniajg wymagania normy EN 50131 dla
Grade 2.

4.1 Moduty podigczane do magistrali manipulatoréw

CA-64 PTSA. Tablica synoptyczna. Umozliwia wizualizacje stanu stref i wejs¢ systemu
alarmowego. Centrale wspotpracujg z tablicami synoptycznymi z wersjg elektroniki 1.4
(lub nowszg) i oprogramowania 4.0 (lub nowszym).

ETHM-1 Plus / ETHM-1. Ethernetowy modut komunikacyjny. Umozliwia monitorowanie
zdarzen oraz obstuge iprogramowanie centrali alarmowej za posrednictwem sieci
Ethernet. Zalecana wersja oprogramowania modutu: 1.06 (lub nowsza).

INT-GSM. Modut komunikacyjny GPRS. Umozliwia monitorowanie zdarzehn oraz obstuge
i programowanie centrali alarmowej przez sie¢ komorkowg danych (GPRS).

INT-GSM LTE. Modut komunikacyjny LTE. Umozliwia monitorowanie zdarzen oraz obstuge
| programowanie centrali alarmowej przez sieC komodrkowg danych
(LTE/HSPA+/EDGE/GPRS).

Modut INT-GSM / INT-GSM LTE mozna podtfgczy¢ do magistrali manipulatorow
centrali alarmowej albo do magistrali RS-485 modutu ETHM-1 Plus. Jezeli do centrali
alarmowej podtgczony jest modut ETHM-1 Plus, zaleca sie podtfgczenie modutu
INT-GSM / INT-GSM LTE do magistrali RS-485 modutu ETHM-1 Plus.

INT-RS / INT-RS Plus. Interfejs do integracji systemow. Umozliwia podtgczenie
komputera z programem GUARDX, monitorowanie zdarzen za posrednictwem
specjalizowanego urzgdzenia zewnetrznego lub obstuge centrali alarmowej przy
pomocy innego oprogramowania, niz oferowane przez firme SATEL.

4.2 Moduty podigczane do magistrali ekspanderow

INT-RX / INT-RX-S. Ekspander obstugi pilotéw 433 MHz. Umozliwia sterowanie systemem
alarmowym przy pomocy pilotéw 433 MHz.

INT-CR. Modut sterowania strefami. Umozliwia zatgczanie i wylgczanie czuwania oraz
kasowanie alarméw w wielu strefach przy pomocy kart zblizeniowych, brelokow i innych
transponderéw pasywnych.

INT-S / INT-SF / INT-SK. Klawiatura strefowa. Pozwala sterowa¢ czuwaniem jednej strefy.
Moze realizowac¢ funkcje kontroli dostepu.
INT-SCR. Klawiatura wielofunkcyjna. Moze pracowac jako:
INT-S. Klawiatura strefowa.
INT-SCR. Klawiatura strefowa z czytnikiem. Funkcjonalnos$¢ podobna, jak klawiatury
strefowe.

INT-ENT. Klawiatura wejsciowa. Umozliwia odblokowanie opdznienia dla wejs¢
o typie reakcji 3. OPOZNIONA WEWNETRZNA. Po uplywie zaprogramowanego
w klawiaturze czasu, jezeli czuwanie nie zostanie wytgczone, wejscia opoznione
wewnetrzne ponownie dziata¢ bedg jak natychmiastowe.
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INT-SZ / INT-SZK. Zamek szyfrowy. Pozwala realizowac¢ funkcje kontroli dostepu.

INT-R. Uniwersalny ekspander czytnikow kart / pastylek. Obstuguje czytniki kart
zblizeniowych produkowane przez firme SATEL, czytniki z interfejsem WIEGAND 26 lub
czytniki pastylek DALLAS. Pozwala realizowa¢ funkcje kontroli dostepu.

INT-E / CA-64 E / CA-64 EPS. Ekspander wejs¢. Umozliwia rozbudowe systemu o 8
programowalnych wejs¢ przewodowych.

INT-ADR / CA-64 ADR. Ekspander wejs¢ adresowalnych. Umozliwia rozbudowe systemu
0 48 wejs¢. Centrale wspotpracujg z ekspanderami z oprogramowaniem w wersji 1.5
(lub nowszym).

INT-O / INT-ORS / CA-64 O / CA-64 OPS. Ekspander wyjsé. Umozliwia rozbudowe
systemu o 8 programowalnych wyj$¢ przewodowych.

INT-PP / INT-IORS / CA-64 PP. Ekspander wejs¢ i wyjs¢. Umozliwia rozbudowe systemu
0 8 programowalnych wejsc¢ i wyjS¢ przewodowych.

ACU-220 / ACU-280. Kontroler systemu bezprzewodowego ABAX 2. Umozliwia obstuge

systemu alarmowego przy pomocy pilotbw ABAX 2 i zastosowanie w systemie
alarmowym dwukierunkowych urzgdzen bezprzewodowych ABAX 2.

ACU-120 / ACU-270 / ACU-100 / ACU-250. Kontroler systemu bezprzewodowego ABAX.
Umozliwia obstuge systemu alarmowego przy pomocy pilotow ABAX 2 / ABAX
| zastosowanie w systemie alarmowym dwukierunkowych urzgdzen bezprzewodowych
ABAX 2 / ABAX.

INT-VG. Modut gtosowy. Umozliwia zdalng obstuge centrali alarmowej z klawiatury telefonu
(interaktywne menu gtosowe). Moze zapamieta¢ 16 komunikatow gtosowych dla celow
powiadamiania telefonicznego.

INT-VMG. Generator komunikatéow gtosowych. Umozliwia gtosne odtwarzanie nagranych
uprzednio komunikatéw w przypadku wystgpienia okreslonych zdarzen.

INT-AV. Modut dzwiekowej weryfikacji alarmu. Umozliwia zdalng dzwiekowg weryfikacje
alarmu w celu wyeliminowania fatszywych alarméw.

INT-KNX / INT-KNX-2. Modut integracji z systemem KNX. Umozliwia wspétprace centrali
alarmowej z systemem KNX.

4.3 Urzadzenia bezprzewodowe obstugiwane przez centrale

4.3.1 ABAX

Czujki

e AFD-100 — bezprzewodowa czujka zalania wodg.

e AGD-100 — bezprzewodowa czujka zbicia szyby.

e AMD-100 — bezprzewodowa czujka magnetyczna.

e AMD-101 — dwukanatowa bezprzewodowa czujka magnetyczna.

e AMD-102 — bezprzewodowa czujka magnetyczna z wejsciem roletowym.
e AMD-103 — bezprzewodowa czujka magnetyczna.

e AOCD-250 — zewnetrzna bezprzewodowa dualna czujka kurtynowa.
e AOD-200 — zewnetrzna bezprzewodowa dualna czujka ruchu.

e APD-100 — bezprzewodowa pasywna czujka podczerwieni.

e APMD-150 — bezprzewodowa dualna czujka ruchu.

e ARD-100 — bezprzewodowa czujka przemieszczenia.

e ASD-110 — bezprzewodowa czujka dymu i ciepta.
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e ASD-150 — bezprzewodowa czujka dymu.
e ATD-100 — bezprzewodowa czujka temperatury.
e AVD-100 — bezprzewodowa czujka wibracyjna i magnetyczna.

Sygnalizatory
e ASP-105 — sygnalizator zewnetrzny sterowany bezprzewodowo.
e ASP-205 - bezprzewodowy sygnalizator wewnetrzny.

Inne

ACX-200 — ekspander wejs¢ i wyjs¢ przewodowych.

ACX-201 — ekspander wejsc i wyjs¢ przewodowych z zasilaczem.
ARF-100 — tester poziomu sygnatu radiowego.

ASW-100 E / ASW-100 F — sterownik bezprzewodowy 230 V.

4.3.2 ABAX?2

Czujki

ADD-200 - zewnetrzna bezprzewodowa czujka zmierzchu i temperatury.

AGD-200 - bezprzewodowa czujka zbicia szyby.

AOCD-260 - zewnetrzna bezprzewodowa dualna czujka kurtynowa.

AOD-210 - zewnetrzna bezprzewodowa dualna czujka ruchu.

APD-200 - bezprzewodowa pasywna czujka podczerwieni.

APD-200 Pet - bezprzewodowa pasywna czujka podczerwieni odporna na zwierzeta do
20 kilogramow.

APMD-250 - bezprzewodowa dualna czujka ruchu.

ASD-200 - bezprzewodowa czujka dymu i ciepta.

ASD-250 - bezprzewodowa czujka dymu.

AXD-200 - bezprzewodowa czujka uniwersalna, ktéra moze pracowac jako:

AFD-200 - czujka zalania woda,

AMD-200 - czujka magnetyczna,
AMD-201 - dwukanatowa czujka magnetyczna,
AMD-202 - czujka magnetyczna z wejSciem roletowym,
ARD-200 - czujka przemieszczenia,
ATD-200 - czujka temperatury,
AVD-200 - czujka wstrzgsowa i magnetyczna.
Sygnalizatory
ASP-215 - bezprzewodowy sygnalizator wewnetrzny.

Ekspandery wejs¢ i wyjsé przewodowych

ACX-210 - miniaturowy ekspander wejs¢ i wyjs¢ przewodowych.
ACX-220 - ekspander wejs¢ i wyjs¢ przewodowych.
Sterowniki

ASW-200 - inteligentna wtyczka.

ASW-210 - bezprzewodowy dwukanatowy sterownik 230 V AC dopuszkowy.
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Inne urzadzenia
APB-200 - bezprzewodowy przycisk napadowy.

5. Montaz systemu

Wszystkie potaczenia elektryczne nalezy wykonywaé przy wylgczonym
zasilaniu.

Do wykonania montazu przydatne beda:
o wkretak ptaski 2,5 mm,

o wkretak krzyzakowy,

e sSzCzypCe precyzyjne,

e szczypce ptaskie,

e wiertarka z kompletem wiertet.

5.1 Plan instalacji

Montaz musi by¢ poprzedzony przygotowaniem planu systemu alarmowego. Wskazane jest
sporzgdzenie szkicu obiektu i umieszczenie na nim wszystkich urzgdzen, ktére majg
wchodzi¢ w sktad systemu alarmowego: centrali, manipulatoréw, klawiatur, czujek,
sygnalizatoréw, modutdéw rozszerzajgcych itd. Planujgc miejsce montazu centrali i urzgdzen
bezprzewodowych ABAX 2 / ABAX trzeba uwzgledni¢ zasieg komunikacji radiowej. Nalezy
pamietaC, ze grube mury, metalowe Scianki itp. zmniejszajg zasieg sygnatu radiowego.
Centrala i inne elementy systemu alarmowego powinny by¢ montowane w ramach obszaru
chronionego.

Podczas zapisywania danych w pamieci FLASH i w trakcie dziatania programu
STARTER (aktualizacja oprogramowania centrali), wyjScia w ekspanderach sg
wytgczone. Nie zmienia sie stan wyjSC na ptycie gtownej centrali. Nalezy o tym
pamietac¢ podczas projektowania systemu. Zaleca sie, aby urzgdzenia, ktorych praca
nie powinna byc¢ zaktécana w zwigzku z zapisywaniem danych w pamieci FLASH Ilub
po uruchomieniu programu STARTER, podtfgczac do wyjs¢ na ptycie gtowney.

5.2 Oszacowanie poboru pradu w systemie

Na etapie planowania systemu alarmowego nalezy zsumowaé prady pobierane przez
wszystkie urzgdzenia wchodzgce w jego sktad (ptyte gtdbwng centrali, manipulatory, moduty
dodatkowe, czujki, sygnalizatory itd.). W rachunku nalezy uwzgledni¢ prgd fadowania
akumulatora. W przypadku, gdy suma pradéw przekracza prad wyjsciowy zasilacza centrali,
w systemie nalezy zastosowaé ekspandery z zasilaczem lub dodatkowy zasilacz.

Suma prgdéw pobieranych przez urzgdzenia podigczone do zasilacza (ekspandera
z zasilaczem) nie moze przekroczy¢ prgdu wyjsciowego zasilacza.

Planujgc podtgczenie urzadzen do poszczegdlnych wyjs¢ zasilajgcych (centrali,
ekspanderow z zasilaczem itd.) nalezy pamieta¢, ze suma praddéw pobieranych przez te
urzgdzenia nie moze przekroczy¢ maksymalnej obcigzalnosci prgdowej tych wyjsc.

5.3 Okablowanie

Do wykonania potgczen przewodowych miedzy urzgdzeniami wchodzgcymi w sktad systemu
zaleca sie stosowanie kabla prostego nieekranowanego.
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W przypadku uzycia kabla typu ,skretka” do podtgczania urzgdzen do magistrali
1 komunikacyjnej, nalezy pamietac, ze jedng parg skreconych przewodow nie mogg by¢
przesytane sygnaty DTM i CKM /DT i CK (dane i zegar).

Zaleca sie uzycie oddzielnych kabli dla magistrali manipulatoréw i magistrali ekspanderéw.

Przekréj przewoddw zasilajgcych nalezy tak dobraé, aby spadek napiecia miedzy zasilaczem
a zasilanym urzgdzeniem nie przekroczyt 1 V w stosunku do napiecia wyjsciowego.

Dla zagwarantowania poprawnego dziatania elementéw systemu istotne jest zapewnienie jak
najmniejszej rezystancji i pojemnosci przewoddéw sygnatowych. Przy wiekszych
odlegtosciach miedzy urzgadzeniami, aby zmniejszy¢ rezystancje przewodow, konieczne
moze by¢ zastosowanie dla kazdego sygnatu kilku réwnolegle potgczonych zyt.
Konsekwencjg tego moze by¢ jednak wzrost pojemnosci przewodow. Zbyt duza rezystancja
albo pojemnos¢ przewoddéw tgczacych centrale z manipulatorami lub  modutami
rozszerzajgcymi moze uniemozliwi¢ ich wtasciwg prace (np. centrala nie bedzie w stanie
zidentyfikowa¢ urzagdzenia, zgtaszane bedag braki obecnosci itd.). Dobierajgc dtugosc
przewodow nalezy stosowaé sie do zalecen przedstawionych w rozdziatach dotyczgcych
podtgczania poszczegolnych typow urzadzen.

Prowadzac kable nalezy pamieta¢ o zachowaniu odpowiedniej odlegtos¢ miedzy przewodami
niskiego napiecia a przewodami zasilania 230 V AC. Nalezy unika¢ prowadzenia przewodéw
sygnatowych rownolegle do przewodéw zasilajgcych 230 V AC, w ich bezposrednim
sgsiedztwie.

5.4 Montaz ptyty gidwnej centrali

A Ptyta gtéwna centrali zawiera elementy elektroniczne wrazliwe na wyladowania
elektrostatyczne.

Przed podigczeniem do plyty giéwnej zasilania (akumulatora, napiecia
zmiennego z transformatora) nalezy zakonczyé wszystkie prace instalacyjne
dotyczace urzadzen przewodowych (podigczenie manipulatorow, modutéw
rozszerzajacych, czujek itd.).

Centrala powinna by¢ instalowana w pomieszczeniach zamknietych, o normalnej wilgotnosci
powietrza. Nalezy zapewnic centrali ochrone przed dostepem osdéb niepowotanych.

Zaleca sie, aby centrala byla montowana wysoko. Pozwoli to uzyska¢ lepszy zasieg
komunikacji radiowej oraz unikng¢ niebezpieczenstwa przypadkowego zastoniecia centrali
przez poruszajgce sie po obiekcie osoby. W bezposrednim sgsiedztwie anten nie powinny
biec zadne kable, gdyz moze to zaktoci¢ komunikacje radiows.

W miejscu montazu centrali powinien by¢ dostepny obwdd zasilania 230 V AC z uziemieniem
ochronnym.

5.4.1 Opis ptyty giéwnej

Opis zaciskow:

AC - wejscia zasilania (18 V AC)

COM - masa

OUTL1...0UT2 - programowalne wyjscia wysokoprgdowe (jezeli nie sg wykorzystywane,
powinny by¢ obcigzone rezystorami 2,2 kQ)

+KPD - wyjscie dedykowane do zasilania urzgdzen podtgczanych do magistrali
manipulatoréw (13,6...13,8 V DC)

DTM - dane magistrali manipulatoréw

CKM - zegar magistrali manipulatoréw
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+EX - wyjscie dedykowane do zasilania urzgdzen podtgczanych do magistrali
ekspanderow (13,6...13,8 V DC)

DT - dane magistrali ekspanderow

CK - zegar magistrali ekspanderow

AUX - wyjscie zasilajgce (13,6...13,8 V DC)

Z1...78 - wejscia

OUTS3...0UT8 - programowalne wyjscia niskoprgdowe typu OC

Objasnienia do rysunku 2:

© 6 © Pp 0 ©OC

©®

przewody do podtgczenia akumulatora (czerwony +, czarny -).

diody LED informujgce o stanie wyjS¢ wysokopragdowych.

kotki do ustawienia prgdu fadowania akumulatora:

— kotki zwarte (zworka zatozona) — 400 mA

— kotki rozwarte (brak zworki) — 800 mA

dioda CHARGE sygnalizujgca tadowanie akumulatora.

port RS-232 (gniazdo typu RJ).

dioda STTS sygnalizujgca prace uktadu nadzorujgcego system bezprzewodowy ABAX.
kotki RESET umozliwiajgce uruchomienie centrali w sytuacjach awaryjnych (patrz:
AWARYJINA PROCEDURA URUCHOMIENIA CENTRALI S. 23).

bateria litowa podtrzymujgca prace zegara i pamie¢ RAM. Jej wyjecie powoduje utrate
ustawien zegara oraz wszystkich danych zapisanych w pamieci RAM.

Baterie nalezy wtozy¢é do gniazda bezposrednio przed uruchomieniem centrali
(nie wczesniej).

Po 5 latach eksploatacji centrali nalezy sprawdzi¢ stan baterii.
gniazdo do podfgczenia anteny stuzgcej do komunikacji z urzadzeniami
bezprzewodowymi ABAX 2 / ABAX.
gniazdo karty SIM. Nie zaleca sie wktadania karty SIM do gniazda przed
zaprogramowaniem w centrali kodu PIN karty.
dioda GSM STATUS informujgca o stanie komunikatora i sieci komoérkoweyj:
— nie Swieci — komunikator wytgczony,
— Swieci — potgczenie gtosowe wychodzgce,
— Swieci przygasajgc co 0,5 sekundy — potgczenie gtosowe przychodzace,
— powoli miga — komunikacja CSD,
— szybko miga — komunikacja GPRS,

- 1, 2, 3 lub 4 btyski co 2 sekundy — komunikator w stanie gotowosci (liczba btyskow
oznacza poziom sygnatu komorkowego).

diody LED informujgce o stanie wyj$¢ niskoprgdowych.

gniazdo do poditgczenia modutu gtosowego INT-VG, modutu dzwiekowej weryfikaciji
alarmu INT-AV, ekspandera syntezeréw mowy CA-64 SM lub syntezera SM-2.

gniazdo do podtgczenia anteny stuzgcej do komunikacji GSM/GPRS.
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5.5 Podtaczenie urzadzen do magistrali manipulatoréw

Przewody magistrali muszg by¢ prowadzone w jednym kablu.

zZrodfa zasilania.

Odlegto$¢ manipulatora (lub
manipulatoréw) od centrali moze wynosi¢ do 300 m.

innego urzgdzenia podtgczanego do magistrali

Urzagdzenia instalowane daleko od centrali mogg byc zasilane lokalnie, z niezaleznego

Napiecie zasilania mierzone na zaciskach manipulatora LCD przy witgczonym
podswietleniu wyswietlacza i klawiszy nie powinno by¢ mniejsze niz 11 V.

INTEGRA 128-WRL
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COM+KPD DTM CKM

I o
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com
CKM
DTM
KPD
21
22

INT-KLCD
INT-KLCDR
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VOO

INT-KLCDS

sposab).

Rys. 3. Sposéb podfgczania manipulatoréow (inne urzgdzenia podigcza sie w analogiczny

Tabela 1 przedstawia liczbe wymaganych przewodéw dla prawidiowego podtagczenia
urzagdzenia do magistrali manipulatorow w przypadku uzycia przewodéw o $rednicy 0,5 mm.

+KPD COM CKM DTM
Odlegtos¢ Liczba przewodow
do 100 m 1 1 1 1
100-200 m 2 2 1 1
200-300 m 4 4 2 2

Tabela 1.
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5.5.1 Adresowanie urzadzen poditgczanych do magistrali manipulatoréw

Kazde urzgdzenie podtgczane do magistrali manipulatoréw musi mie¢ indywidualny adres
z zakresu od 0 do 7. Adresy nie mogg sie powtarza¢ (centrala nie obstuguje urzgdzen
o identycznych adresach). Zaleca sie nadawanie kolejnych adreséw poczgwszy od 0.

W manipulatorach adres jest ustawiany programowo. Fabrycznie ustawiony jest adres 0. Po
uruchomieniu centrali alarmowej z ustawieniami fabrycznymi obstugiwane sg wszystkie
manipulatory podtgczone do magistrali, niezaleznie od ustawionych w nich adreséw. Pozwala
to ustawi¢ poprawne, indywidualne adresy w manipulatorach i przeprowadzi¢ identyfikacje
urzgdzen podtgczonych do magistrali.

W innych urzgdzeniach podfgczanych do magistrali manipulatorow adres ustawia sie przy
pomocy przetgcznikow typu DIP-switch lub kotkdw.

Programowanie adresu manipulatora przy pomocy funkcji serwisowej
1. Wprowadzi¢ hasto serwisowe (fabrycznie 12345) i nacisngé klawisz K.

2. Przy pomocy klawisza A lub V¥ znalez¢ na liscie funkcji pozycje TRYB SERWISOWY
i nacisngé klawisz # lub p.

3. Uruchomi¢ funkcje ADRESY MANIPULATOROW (P>STRUKTURA P>SPRZET P> IDENTYFIKACJA
P ADRESY MANIPUL.).

4. Na wyswietlaczach wszystkich podtgczonych do centrali manipulatoréw pojawi sie
komunikat przedstawiony na rysunku 4.

Hdre=s teao LLCD 1=0.7.  aktualnie ustaviony

. R [ adres manipulatora
Ll By o

Rys. 4. Programowanie adresu manipulatora przy pomocy funkcji serwisowe;.

5. Wpisa¢ prawidtowy adres z zakresu 0-7 w wybranym manipulatorze /
manipulatorach. Zmiana adresu zostanie potwierdzona czterema krétkimi i jednym
dtugim dzwiekiem.

6. Funkcje zmiany adresu mozna zakonczyé naciskajac klawisz ®R. Funkcja zostanie
zakonczona automatycznie po uptywie 2 minut od jej uruchomienia. Zakonczenie
funkcji jest rownoznaczne z restartem manipulatora (w manipulatorze, z ktérego
uruchomiono funkcje, nastgpi powrot do gtdwnego menu trybu serwisowego).

Programowanie adresu manipulatora bez wchodzenia w tryb serwisowy

Ten sposéb programowania adresu jest szczego6lnie przydatny w sytuacji, kiedy — ze
wzgledu na powtarzajgce sie adresy — zablokowana zostata obstuga manipulatorow
i niemozliwe jest uruchomienie trybu serwisowego.

1. Odtgczy¢ zasilanie manipulatora (KPD) oraz przewody sygnatowe CKM i DTM.
Zewrze¢ zaciski CKM i DTM manipulatora.

Wigczy¢ zasilanie manipulatora.

Na wyswietlaczu pojawi sie komunikat informujgcy o aktualnym adresie.

Wpisa¢ nowy adres. Manipulator potwierdzi wykonanie funkcji czterema krétkimi
i jednym dtugim dzwiekiem. W razie potrzeby naciéniecie klawisza %8 umozliwia
zmiane wprowadzonego adresu (nastgpi restart manipulatora i na wyswietlaczu
pojawi sie odpowiedni komunikat).

6. Odftgczy¢ zasilanie manipulatora.

7. Rozewrzec¢ zaciski CKM i DTM manipulatora.

a bk owbd
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8. Podtgczyé manipulator do centrali w prawidtowy sposéb.

5.5.2 Numeracja wejs¢ w manipulatorach

Ustawiony w manipulatorze adres okresla, jakie numery w systemie otrzymajg wejscia
manipulatora (patrz: tabela 2). Dla kazdego manipulatora mozna okresli¢, czy jego wejscia
bedg wykorzystywane w systemie, czy nie. W przypadku, gdy numery wejs¢ manipulatora
i ekspandera pokrywajg sie, wejscia w manipulatorze majg priorytet (odpowiednie wejscia
w ekspanderze w takim przypadku nie bedg obstugiwane).

Adres Numer wejscia w systemie
manipulatora Z1 ‘ 72
0 113 114
1 115 116
2 117 118
3 119 120
4 121 122
5 123 124
6 125 126
7 127 128
Tabela 2.

5.5.3 Podtaczenie komputera do portu RS-232 manipulatora

Port RS-232 niektérych manipulatoréw umozliwia podtgczenie komputera z zainstalowanym
programem GUARDX (patrz: rysunek 5). Do wykonania potgczenia zaleca sie stosowanie
kabla prostego nieekranowanego (nie zaleca sie uzywania kabla typu ,skretka” — UTP, STP,
FTP). Odlegtos¢ komputera od manipulatora moze wynosi¢ do 10 m.

W manipulatorach, do ktérych jest podifgczony komputer z programem GUARDX,
nalezy witgczyc¢ opcje KOMUNIKACIA RS. Z chwilg uruchomienia programu GUARDX
automatycznie rozpoczyna sie wymiana danych.

Q

N

ga b~ wWwN

Ls

Q

Rys. 5. Sposdb potgczenia komputera z portem RS-232 manipulatora. Po prawej widok
ztgcza w manipulatorze. Po lewej wtyk zenski DB-9 od strony punktéw lutowniczych.

5.6 Podtaczenie urzadzen do magistrali ekspanderow

Przewody magistrali muszg by¢ prowadzone w jednym kablu.

Catkowita dtugoSc¢ magistrali ekspanderow nie moze byc wieksza niz 1000 m.
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Modut moze byc¢ zasilany bezposrednio z centrali, jezeli odlegtoS¢ miedzy centralg
a modutem nie przekracza 300 m. Przy wiekszych odlegtoSciach modufowi nalezy
zapewnic inne zrodto zasilania (zasilacz lub ekspander z zasilaczem).

INTEGRA 128-WRL

DDDD

COM +EX DT CK

) e

GIE ¢
+
¥
CA-64 E %, S 1
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|3
=
) |=
CA-64 O 5
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)| |3

Rys. 6. Sposéb podtgczania modutéw bez zasilacza.

INTEGRA 128-WRL CA-64 EPS CA-64 ADR

DDDD

o DD (KDDL

CLK DTA +12V+12V COM CLK DTA +12V+12VCOM

l

@
Rys. 7. Sposéb podtgczania modutéw z zasilaczem.

Tabela 3 przedstawia liczbe wymaganych przewodéw dla prawidlowego podtagczenia
urzgdzenia do magistrali ekspanderow w przypadku uzycia przewoddw o srednicy 0,5 mm.
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CK

DT |

COM

Odlegtos¢ Liczba przewodow

do 300 m 1 1 1

300 — 600 m 2 2 2

600 — 1000 m 2 2 4
Tabela 3.

5.6.1 Podtaczenie modutu INT-VG lub INT-AV lub ekspandera CA-64 SM

W przypadku podtgczania modutu glosowego INT-VG, modutu dzwiekowej weryfikacji alarmu
INT-AV lub ekspandera syntezerow mowy CA-64 SM, do magistrali podtgczane sg tylko
przewody CLK i DTA. Kazde z tych urzadzeh wyposazone jest dodatkowo we wtyk typu
PIN5, ktéry nalezy podtgczy¢ do dedykowanego gniazda na ptycie elektroniki centrali.

5.6.2 Adresowanie urzadzen podigczanych do magistrali ekspanderéow

Kazde urzgdzenie podtgczane do magistrali ekspanderow musi mie¢ indywidualny adres
z zakresu od 0 do 31. Adresy urzgdzen nie mogg sie powtarza¢ (centrala nie obstuguje
urzgdzen o identycznych adresach). Zaleca sie nadawanie kolejnych adreséw poczgwszy od
0. W wiekszosci urzgdzen adres ustawiany jest przy pomocy mikroprzetgcznikow typu
DIP-switch.

Adres ma wptyw na numeracje wejs¢ i wyjS¢ w systemie (patrz: rozdziat NUMERACJA
WEJSC | WYJSC W SYSTEMIE S. 32).

5.7 Podtaczenie czujek

EOL/NGC EOL/NO

Z COM Z COM z COM Z COM

2EOL/NC

2EOL/NO

z COM z COM
T T
R1 R1
A A
R2 R2

Rys. 8. Sposoby podtgczania czujek do wejs¢. Wyjscia czujki oznaczono literami:
A - alarmowe, T — sabotazowe. R=R1+R2.
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Sposbdb podtgczenia czujki do wejscia musi by¢é odpowiedni dla wybranej dla tego wejscia

konfiguracji. Wejscia na ptycie gtbwnej centrali obstugujg nastepujgce konfiguracje:

NC — typ linii dedykowany do podtgczania urzgdzen posiadajgcych wyjscie alarmowe NC
(normalnie zamkniete). Rozwarcie obwodu wywota alarm.

NO - typ linii dedykowany do podigczania urzgdzen posiadajgcych wyjscie alarmowe NO
(normalnie otwarte). Zwarcie obwodu wywota alarm.

EOL - ten typ linii mozna wykorzysta¢ do podtgczania urzadzen posiadajgcych wyjscie
alarmowe NC lub NO. Zwarcie lub rozwarcie obwodu wywota alarm.

2EOL/NC - typ linii zalecany w przypadku podtgczania czujek posiadajgcych wyjscie
alarmowe NC oraz wyjscie sabotazowe. Wejscie rozréznia 3 stany: normalny, alarm
| sabotaz.

2EOL/NO - typ linii analogiczny jak 2EOL/NC, ale dla czujek posiadajgcych wyjscie
alarmowe NO.

Roletowa — typ linii dedykowany do podtgczania czujek roletowych.

Wibracyjna — typ linii dedykowany do podtgczania czujek wstrzgsowych. Do wejscia mozna
tez podtgczy¢ czujke posiadajgcg wyjscie alarmowe NC (np. mozna podtgczyc
szeregowo czujke wstrzgsowg i czujke magnetyczng).

Wedtug wyjscia — do tego typu linii nie nalezy podtgczaC czujek. Stan wejscia zalezy
wytgcznie od stanu wybranego wyjscia (wyjscia nie tgczy sie fizycznie z wejsciem).

5.7.1 Rezystory parametryczne

Wartos¢ rezystoréw parametrycznych R1 i R2 jest programowalna w zakresie od 500 Q2 do
15 kQ (suma zaprogramowanych wartosci nie moze przekroczy¢ 15 kQ2 — patrz instrukcja
PROGRAMOWANIE). Fabrycznie zaprogramowane sg nastepujgce wartosci:

R1=1,1kQ,
R2 =1,1 kQ.
Jezeli w manipulatorze lub ekspanderze wartosc rezystorow nie jest programowalna,

w konfiguracji EOL do zamkniecia obwodu nalezy zastosowac rezystor 2,2 k<,
a w konfiguracji 2EOL — rezystory 1,1 k.

5.8 Podlaczenie sygnalizatoréw

Niewykorzystane wyjScia  programowalne  wysokoprgdowe nalezy obcigzyc
rezystorami 2,2 k.
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Rys. 9. Sposéb podigczenia sygnalizatorow. | — sygnalizator bez wtasnego zasilania —
sygnalizacje wyzwalajg wyjscia wysokoprgdowe. Il - sygnalizator z wlkasnym zasilaniem —
sygnalizacje wyzwalajg wyjscia niskoprgdowe, a wyjscie wysokoprgdowe petni role wyjscia
zasilajgcego. Rezystory R majg wartos¢ 2,2 kQ. W obu przyktadach do wejscia Z8
podfgczony jest obwdd sabotazowy.

5.9 Podtaczenie zasilania

Nie nalezy podtaczaé zasilania dopoki nie zostang zakonczone prace zwigzane
z podiagczaniem urzadzen do magistral komunikacyjnych, wejs¢ i wyjsé.

Przed podigczeniem zasilania nalezy wlozyé do gniazda na plycie giéwnej
baterie podtrzymujaca prace zegara i pamieé¢ RAM.

5.9.1 Zasilanie gtéwne

Centrala wymaga zasilania napieciem zmiennym 18V (x10%). Zaleca sie stosowanie
transformatora o mocy co najmniej 40 VA.

A Do transformatora jednosekcyjnego nie wolno podigczaé dwoéch urzadzen
z zasilaczem.

Przed poditaczeniem transformatora do obwodu, z ktérego bedzie on zasilany,
nalezy wytaczy¢ w tym obwodzie napiecie.

Transformator powinien by¢ podtaczony do zasilania sieciowego 230 V AC na state. Przed
przystgpieniem do wykonania okablowania, nalezy zapoznac¢ sie z instalacjg elektryczng
obiektu. Do zasilania nalezy wybra¢ obwdd, w ktorym caly czas obecne bedzie napiecie.
Obwoéd ten powinien by¢ chroniony wilasciwym zabezpieczeniem. Wiasciciela lub
uzytkownika systemu alarmowego nalezy powiadomi¢ o sposobie odtgczenia transformatora
od zasilania sieciowego (np. poprzez wskazanie bezpiecznika chronigcego obwdd zasilajgcy
centrale).
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5.9.2 Zasilanie awaryjne

W charakterze zasilania awaryjnego nalezy zastosowal szczelny akumulator kwasowo-
otowiowy 12 V. Pojemnos¢ akumulatora musi zosta¢ odpowiednio dobrana do poboru pradu
w systemie. W przypadku systemu, ktéry ma spetnia¢ wymagania normy EN 50131 dla
Grade 2, akumulator powinien zapewni¢ prace systemu pozbawionego zasilania sieciowego
przez 12 godzin.

A Nie wolno podiaczaé do centrali mocno roztadowanego akumulatora (napiecie
na zaciskach akumulatora bez podiaczonego obcigzenia mniejsze od 11 V).
Akumulator taki nalezy wstepnie dotadowaé odpowiednig tadowarka.

Zuzytych akumulatoréw nie wolno wyrzucaé, lecz nalezy sie ich pozbywac
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami dotyczacymi ochrony srodowiska.

Jezeli napiecie akumulatora spadnie ponizej 11 V na czas dtuzszy niz 12 minut (3 testy
akumulatora), centrala zasygnalizuje awarie akumulatora. Po obnizeniu napiecia do ok.
10,5 V akumulator zostanie odtgczony.

5.9.3 Procedura podtagczania zasilania i uruchomienia centrali
1. Wytgczy¢ zasilanie w obwodzie 230 V AC, do ktérego ma by¢ podtgczony transformator.

2. Przewody napiecia zmiennego 230 V podigczy¢ do zaciskbw uzwojenia pierwotnego
transformatora.

3. Zaciski uzwojenia wtornego transformatora podtgczy¢ do zaciskow AC centrali.

4. Podtgczy¢ akumulator do dedykowanych przewodow (czerwony do plusa, czarny do
minusa akumulatora). Centrala nie uruchomi sie po podigczeniu samego
akumulatora. W komplecie z centralg znajdujg sie przejsciowki (konektory
dopasowujgce) stuzgce do podtgczenia akumulatora posiadajgcego skrecane koncowki
W zwigzku z tym nie nalezy obcina¢ koncowek kabli akumulatorowych.

5. Wiaczy¢ zasilanie 230 V AC w obwodzie, do ktérego podigczony jest transformator.
Centrala uruchomi sie.

W przypadku probleméw zuruchomieniem centrali, nalezy wejS¢ wtryb
serwisowy z kotkéw i przywrécié ustawienia fabryczne centrali (patrz: AWARYJINA
PROCEDURA URUCHOMIENIA CENTRALI S. 23).

Opisana kolejnos¢ wigczania zasilania ptyty gtdwnej (najpierw akumulator, a nastepnie sie¢
230 V) umozliwi prawidtowg prace zasilacza i uktadéw zabezpieczen elektronicznych centrali,
dzieki ktorym unika sie uszkodzen elementow systemu alarmowego, spowodowanych
ewentualnymi btedami montazowymi.

Jezeli konieczne jest wytgczenie zasilania centrali, nalezy wytgczy¢ kolejno zasilanie
AC i akumulator. Ponowne wigczenie zasilania powinno odby¢ sie zgodnie z opisang
wyZzej kolejnoscig.

5.10 Pierwsze uruchomienie centrali

A Po pierwszym uruchomieniu centrali, zaleca si¢ przywrécenie ustawien
fabrycznych przy pomocy funkcji RESTART WSzYSTKIEGO ([HASLO SERWISOWE]®R
P TRYB SERWISOWY P>RESTARTY P>RESTART WSZYST.), po czym nalezy wyjs¢ z trybu
serwisowego i gdy na wyswietlaczu manipulatora pojawi sie pytanie, czy
zapisa¢ dane w pamieci FLASH, nacisna¢ klawisz oznaczony cyfra 1.

Centrala z ustawieniami fabrycznymi obstuguje wszystkie manipulatory podtgczone do
magistrali, niezaleznie od ustawionych w nich adresow. Nie umozliwia to jednak
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programowania systemu. Do programowania mozna przystgpi¢ dopiero po wykonaniu
nastepujgcych czynnosci:
1. Ustawieniu poprawnych, indywidualnych adresow w manipulatorach (patrz: s. 16).
2. Zidentyfikowaniu przez centrale urzgdzen podtgczonych do magistrali manipulatorow.
Identyfikacje mozna wykonac¢ przy pomocy:
— manipulatora ([HAStO SERWISOWE]R P TRYB SERWISOWY P> STRUKTURA P>SPRZET
P IDENTYFIKACJA P> IDENT. MANIPUL.),
— programu DLOADX (okno ,Struktura” ->zaktadka ,Sprzet” —>gatgz ,Manipulatory”
—>przycisk ,ldentyfikacja LCD”).
3. Zidentyfikowaniu przez centrale urzadzen podigczonych do magistrali ekspanderow.
Identyfikacje mozna wykonac przy pomocy:
— manipulatora ([HAStO SERWISOWE]®R P TRYB SERWISOWY P> STRUKTURA P>SPRZET
P IDENTYFIKACJA P> IDENT. EKSPAND.),

— programu DLOADX (okno ,Struktura” ->zaktadka ,Sprzet” —>gatgz ,Ekspandery”
->przycisk ,ldentyfikacja ekspanderow”).

Funkcje identyfikacji nalezy uruchamiac¢ za kazdym razem, gdy do magistrali zostanie
podifgczone nowe urzgdzenie Ilub zostanie zmieniony adres w urzgdzeniu
podtgczonym do magistrali.

Odftgczenie zidentyfikowanego urzgdzenia od magistrali komunikacyjnej wywota alarm
sabotazowy.

Préba zastgpienia zidentyfikowanego urzgdzenia innym z takim samym adresem
wywota alarm sabotazowy.

5.11 Awaryjna procedura uruchomienia centrali

Jezeli centrala nie uruchomita sie poprawnie, nie sg obstugiwane manipulatory, centrala nie
akceptuje haset itp., a wszystkie potgczenia wykonane zostaty poprawnie, nalezy
postepowac zgodnie z ponizszg procedura:

1. Wytgczy¢ zasilanie centrali (najpierw odtgczy¢ zasilanie AC, a potem akumulator).
Zatozy¢ zworke na kotki RESET umieszczone na ptycie centrali.
Wigczy¢ zasilanie centrali (najpierw podtgczy¢ akumulator, a potem zasilanie AC).

Odczekac okoto 10 sekund i zdjg¢ zworke z kotkdbw. W centrali zostanie uruchomiony tryb
serwisowy. Menu trybu serwisowego zostanie wyswietlone w manipulatorze o najnizszym
adresie.

P wnN

Jesli do portu RS-232 centrali podtgczony jest komputer z uruchomionym programem
DLOADX, tryb serwisowy nie zostanie uruchomiony (mozliwe bedzie Iokalne
programowanie centrali z komputera).

5. Przywrdci¢ ustawienia fabryczne centrali przy pomocy funkcji RESTART WSZYSTKIEGO
(™ RESTARTY P>RESTART WSZYST.).

6. Uruchomi¢ funkcje ADRESY MANIPULATOROW (P>STRUKTURA P>SPRZET P> IDENTYFIKACJA
P ADRESY MANIPUL.) i ustawi¢ indywidualne adresy w manipulatorach (patrz: s. 16).

7. Zidentyfikowa¢ urzadzenia podigczone do magistrali manipulatoréw (P> STRUKTURA
P SPRZET P> IDENTYFIKACJA P> IDENT. MANIPUL.).

8. Zidentyfikowa¢ urzadzenia podtgczone do magistrali ekspanderéw (P>STRUKTURA
P SPRZET P IDENTYFIKACJA P>IDENT. EKSPAND.).

9. Zakonczyc¢ tryb serwisowy funkcjg KONIEC TS.
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10.Gdy na wyswietlaczu manipulatora pojawi sie pytanie, czy zapisaé dane w pamieci
FLASH, nacisngC klawisz oznaczony cyfrg 1. Dzieki zapisaniu kopii ustawien w pamieci
FLASH, w przypadku wykrycia btedu w danych zapisanych w pamieci RAM, centrala
bedzie mogta je odtworzy¢ z kopii zapasowe;j.

11.Po zapisaniu danych do pamieci FLASH, nastgpi restart centrali (wyswietlacz
manipulatora przez chwile bedzie pusty). Po restarcie centrala powinna pracowac
poprawnie i mozna przystgpi¢ do programowania systemu.

5.12 Uruchomienie komunikatora GSM

Jezeli centrala ma przesyta¢ dane przez sie¢ komorkowg, zaleca sie uzywanie kart
SIM z planem taryfowym dedykowanych do komunikacji M2M (machine-to-machine).

Po uruchomieniu centrali mozna uruchomi¢ komunikator GSM. Do centrali musi byc¢
podfgczona antena GSM. W centrali musi by¢ wigczona obstuga komunikatora GSM (TRyB
SERWISOWY P>STRUKTURA P>SPRZET PGSM P-OBStUGIWAC GSM). W celu uruchomienia
komunikatora GSM nalezy:

1. Zaprogramowac kod PIN karty SIM. Mozna to zrobi¢ przy pomocy:

— manipulatora ([HAStO SERWISOWE]¥ »TRYB SERWISOWY P>STRUKTURA P>SPRZET P>GSM
» Kobp PIN),
— programu DLOADX (okno ,Struktura” —>zaktadka ,Sprzet” —>gatgz ,Telefon GSM”
—>pole ,PIN").
2. Wiozy¢ karte SIM do gniazda na ptycie elektroniki (patrz: rys. 10). Logowanie
komunikatora do sieci komérkowej moze potrwaé kilka minut.
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Rys. 10. Sposéb wtozenia karty SIM do gniazda.

<IID

:

Funkcja uzytkownika IMEI/W/SYGN.GSM ([HAsto]R BTesTY P IMEI/W/SYGN.GSM) pozwala
sprawdzi¢ poziom sygnatu odbieranego przez antene, indywidualny numer identyfikacyjny
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telefonu oraz wersje telefonu. Jezeli poziom sygnatu jest rowny 0 komunikacja GSM/GPRS
jest niemozliwa. Poziom sygnatu moze by¢ rowny 0 w nastepujgcych przypadkach:

¢ antena nie zostata podtgczona lub jest podtgczona nieprawidtowo,

e komunikator nie zostat poprawnie uruchomiony (np. brak karty SIM, niewtasciwy kod PIN,
zablokowana karta SIM) — centrala powinna wéwczas sygnalizowa¢ awarie,

e brak zasiegu sieci komorkowe;j.

5.13 Montaz urzadzen bezprzewodowych

Po uruchomieniu centrali, mozna rozpoczgé montaz urzgdzen bezprzewodowych ABAX 2 /
ABAX. Do centrali musi byC podfgczona antena stuzgca do komunikacji z urzgdzeniami
bezprzewodowymi.

Przed zamontowaniem urzgdzenia bezprzewodowego, nalezy sprawdzi¢ poziom sygnatu
radiowego, ktory w planowanym miejscu montazu dociera z centrali do urzgdzenia
| Z urzgdzenia do centrali. Pomocnym narzedziem przy sprawdzaniu poziomu sygnatu jest
tester ARF-100. Poziom sygnatu odbieranego przez urzgdzenie/centrale nie moze byc¢ nizszy
niz 40%. Jesli w planowanym miejscu montazu poziom sygnatu radiowego jest za niski,
nalezy wybra¢ inne miejsce montazu. Czasami wystarczy przesungé urzgdzenie
o kilkanascie centymetréw, aby uzyskaC¢ znaczng poprawe jakosci sygnatu. Dopiero
po uzyskaniu optymalnego poziomu sygnatu radiowego mozna zamontowal urzgdzenie
na state.

Urzadzenia bezprzewodowe nalezy zarejestrowa¢ w centrali. Mozna to zrobi¢ przy pomocy
manipulatora LCD lub programu DLOADX. Centrala moze obstugiwa¢ do 48 urzadzen
bezprzewodowych, jednak niektére urzgdzenia zajmujg kilka miejsc na liscie. Przyktadowo,
po dodaniu do systemu ekspandera ACX-200, ktory zajmuje 4 miejsca na liscie urzadzen,
centrala bedzie mogta obstugiwaé jeszcze 44 inne urzgdzenia bezprzewodowe. Liczba
miejsc na liscie urzadzen to rownoczesnie liczba wejs¢, a w przypadku niektorych urzadzen
takze wyjs¢, ktdre urzadzenie zajmie w systemie.

Podczas dodawania i usuwania urzgdzen bezprzewodowych nalezy pamietaé, ze funkcja
identyfikacji rejestruje wejscia i wyjscia grupami po 8. Juz po dodaniu jednego urzadzenia
bezprzewodowego, ktére zajmuje 1 wejscie, centrala zarezerwuje 8 wejsé w systemie na
urzgdzenia bezprzewodowe. Manipulator LCD umozliwia wybér wejscia, do ktorego
urzgdzenie to zostanie przypisane. Nalezy zachowac ciggtosc¢, tzn. unika¢ pozostawiania luk
na liscie, ktore p6zniej bedg zmniejszac liczbe wejs¢ dostepnych w systemie. O zachowaniu
ciggtosci nalezy pamietac réwniez przy usuwaniu urzgdzen bezprzewodowych. Przyktadowo,
jesli zarejestrowane w centrali urzgdzenia zajmujg 9 pozycji na liscie, to w systemie
zarezerwowanych jest 16 wejs¢ (2x8). Po usunieciu urzadzenia, ktére zajmowato pozycje 7
na liscie, w systemie nadal zarezerwowanych bedzie 16 wejs¢ (2x8) na urzadzenia
bezprzewodowe, chociaz na liscie urzagdzen bezprzewodowych zajetych jest 8 miejsc (patrz:
tabela 4). W takim przypadku zalecane jest usuniecie ostatnich urzgdzen z listy i ponowne
dodanie do systemu, tak Zzeby zapeini¢ powstatg luke oraz zmniejszy¢ liczbe wejsé
zarezerwowanych na urzgdzenia bezprzewodowe.

W przypadku urzgdzen, ktére oprécz wejs¢ zajmujg takze wyjscia, zaleca sie ich dodawanie
do systemu w pierwszej kolejnosci. Pozwoli to zachowaé nie tylko ciggtos¢ wykorzystania
wejs¢, ale réwniez wyjs¢. W tabeli 4 przedstawiono sytuacje, w ktorej pierwsze wyjscie
sygnalizatora znalazto sie na 8 pozyciji, a drugie wyjscie na 9. W konsekwencji w systemie
zarezerwowane zostatlo 16 wyjS¢ na urzadzenia bezprzewodowe, cho¢ faktycznie
wykorzystywane sg 2 (6sme wyjscie w pierwszej grupie 8 wyjs¢ i pierwsze wyjscie w drugiej
grupie 8 wyjsc).

W niektorych przypadkach nie sposéb unikng¢ luk na liscie wejs¢é/wyjs¢. Dotyczy to sytuacii,
kiedy wykorzystywana przez urzgdzenia liczba wej$é/wyjsc nie jest wielokrotnoscig 8.
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wejscia wyjscia
urzadzenie ‘ nr urzadzenie
1 czujka APD-100 17 |czujka APD-100 17 |niewykorzystane/niedostepne
2 czujka APD-100 18 |czujka APD-100 18 | niewykorzystane/niedostepne
3 czujka AMD-100 19 |czujka AMD-100 19 |[niewykorzystane/niedostepne
4 czujka AMD-100 8 20 |czujka AMD-100 20 |niewykorzystane/niedostepne
5 czujka AMD-101 21 |czujka AMD-101 21 |niewykorzystane/niedostepne
6 | 22 |czujka AMD-101 22 | niewykorzystane/niedostepne
7 23 |niewykorzystane/niedostepne |23 |niewykorzystane/niedostepne
8 sygnalizator ASP-105 24 | sygnalizator ASP-105 24 | sygnalizator ASP-105
9 n 25 |sygnalizator ASP-105 25 |sygnalizator ASP-105
10 26 |niewykorzystane/niedostepne |26 |niewykorzystane/niedostepne
11 27 |niewykorzystane/niedostepne |27 |niewykorzystane/niedostepne
12 8 28 |niewykorzystane/niedostepne |28 |niewykorzystane/niedostepne
13 29 |niewykorzystane/niedostepne |29 |niewykorzystane/niedostepne
14 30 |niewykorzystane/niedostepne |30 |niewykorzystane/niedostepne
15 31 |niewykorzystane/niedostepne |31 |niewykorzystane/niedostepne
16 32 |niewykorzystane/niedostepne |32 |niewykorzystane/niedostepne

Tabela 4. Przyktad, jak nie nalezy rejestrowac urzgdzen bezprzewodowych. Na urzgdzenia
zajmujgce 8 pozycji system musi zarezerwowac 16 wejsc¢ i 16 wyjsc.

wejscia wyjscia

urzadzenie ‘ nr urzadzenie

1 sygnalizator ASP-105 17 |sygnalizator ASP-105 17 |sygnalizator ASP-105

2 n 18 |sygnalizator ASP-105 18 |sygnalizator ASP-105

3 czujka APD-100 19 |czujka APD-100 19 |niewykorzystane/niedostepne

4 czujka APD-100 8 20 |czujka APD-100 20 | niewykorzystane/niedostepne

5 czujka AMD-100 21 |czujka AMD-100 21 |niewykorzystane/niedostepne

6 czujka AMD-100 22 |czujka AMD-100 22 |niewykorzystane/niedostepne

7 czujka AMD-101 23 |czujka AMD-101 23 | niewykorzystane/niedostepne

8 | 24 |czujka AMD-101 24 | niewykorzystane/niedostepne

Tabela 5. Przyktad poprawnego zarejestrowania urzgdzen bezprzewodowych. Na 8 urzgdzen
system zarezerwowat 8 wejsc i 8 wyjsc.

Kilka systeméw ABAX 2 / ABAX moze pracowa¢ we wzajemnym zasiegu. Automatyczna
synchronizacja z juz pracujgcymi systemami bezprzewodowymi odbywa sie zawsze przy
wigczeniu centrali oraz po kazdej operacji dodawania/usuwania obstugiwanych urzagdzen.
Liczba urzagdzen bezprzewodowych pracujgcych we wzajemnym zasiegu uzalezniona jest od
OKRESU ODPYTYWANIA (patrz: instrukcja PROGRAMOWANIE) i moze wynosi¢ od 150 do 450. Im
wieksza czestotliwos¢é odpytywania, tym mniej urzgdzen moze pracowa¢ we wzajemnym
zasiegu.

5.13.1 Dodawanie nowych urzadzen bezprzewodowych
Kazde urzgdzenie bezprzewodowe, takze tester ARF-100, nalezy zarejestrowac w centrali.

Urzgdzenie ABAX 2, ktore byto wczesniej zarejestrowane w systemie ABAX / ABAX 2,
przed dodaniem musi zostac¢ zrestartowane (wyjmij baterie / wytgcz zasilanie na 30
sekund).

Podczas rejestrowania urzgdzenia nalezy wprowadzi¢ jego numer seryjny. Naklejka
z numerem seryjnym znajduje sie na urzgdzeniu (lokalizacja naklejki podana jest w instrukcji
urzgdzenia). Kazdy tester ARF-100 ma numer seryjny 0000500.
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WiekszosS¢ urzgdzen bezprzewodowych ABAX 2 jest identyfikowana w systemie
1 alarmowym pod nazwami znanymi z systemu ABAX.

W przypadku niektorych urzgdzen bezprzewodowych mozna wybrac, czy zajmie ono
jedng, czy dwie pozycje (kanaty) na liScie urzgdzen. Ponizej informacja dotyczgca
skutkdéw wybrania jednej pozycji dla urzgdzenia ABAX:

— AMD-101 - obstugiwane bedzie tylko dodatkowe wejscie NC,

— AMD-102 — obstugiwane bedg tylko dodatkowe wejscia (roletowe i NC),
— AOD-200 — obstugiwana bedzie tylko czujka ruchu,

— ATD-100 — bedzie mozna zaprogramowac tylko jeden prég temperatury,
— AVD-100 - obstugiwana bedzie tylko czujka wibracyjna.

Manipulator LCD

Urzadzenie bezprzewodowe mozna dodac w trybie serwisowym przy pomocy funkcji NOWE
URZADZENIE (P>STRUKTURA P>SPRZET PEKSPANDERY PUSTAWIENIA PABAX — PL.GLOW.
» NOWE URZADZENIE).

Podczas dodawania urzgdzenia mozna wybra¢ wejscie systemu alarmowego, do ktérego
zostanie przypisane urzadzenie. Jezeli urzgdzenie zajmuje wiecej niz jedno miejsce na liscie
urzgdzen, dodatkowe wejscia zostang przydzielone urzgadzeniu automatycznie (bedg to
wejscia nastepne w kolejnosci po wybranym). Do wyj$¢ urzadzenie jest przypisywane
automatycznie.

1. Uruchomi¢ funkcje NOWE URZADZENIE.

2. Gdy wyswietlony zostanie komunikat ,Numer seryjny urzadz:”, wprowadzi¢ numer seryjny
dodawanego urzgdzenia.

3. Nacisna¢ #.

4. Gdy wyswietlone zostanie polecenie ,Otwoérz sabotaz urzadz.”, zasili¢ urzgdzenie (wtozy¢
baterie do urzadzenia, witgczy¢ zasilanie urzgdzenia itp.).

5. Wyswietlone zostang typ i numer seryjny urzgdzenia (jezeli zamiast tego wyswietlony
zostanie komunikat informujgcy, ze numer seryjny jest niewtasciwy lub urzgdzenie jest juz
zarejestrowane, nacisngé ¥R, aby wyjs¢ z funkcji).

6. Nacisng¢ klawisz z cyfrg 1.

7. Jezeli mozna wybracC, czy urzadzenie zajmie jedng, czy dwie pozycje (kanaty) na liscie
urzgdzen, poinformuje o tym odpowiedni komunikat. Mozna nacisng¢ klawisz z cyfrg 1
(urzadzenie zajmie 1 pozycje) albo z cyfrg 2 (urzadzenie zajmie 2 pozycje).

8. Przy pomocy klawiszy V¥ i A wybraC wejscie, do ktorego urzgdzenie ma zostaé
przypisane.

9. Nacisnaé #.

10.Komunikat na wyswietlaczu poinformuje o uruchomieniu procedury identyfikacji
ekspanderow.

11.Gdy procedura sie skonczy, wyswietlona zostanie nowa nazwa wejscia / wyjscia, do
ktérego przypisane zostato urzgdzenie. Mozna zmienic te nazwe.

12.Nacisnaé #.

13.Jezeli urzgdzenie zajmuje kilka wejs¢ / wyjs¢, procedura nadawania nazwy jest dla nich
powtarzana.

Program DLOADX

Urzadzenia bezprzewodowe mozna dodawa¢ w oknie ,Struktura”, w zaktadce ,Sprzet”, po
kliknieciu na gatgz ,System bezprz. Pt. Gt.”.

Dodawane urzgdzenie jest przypisywane do wejsc i wyjs¢ automatycznie.
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Klikng¢ na przycisk ,Nowe urzgdzenie”.

Wyswietlone zostanie okno ,Nowe urzgdzenie”.

W polu ,Nr seryjny” wprowadzi¢ numer seryjny dodawanego urzgdzenia.

Zasili¢ urzgdzenie (wtozy¢ baterie do urzgdzenia, wigczy¢ zasilanie urzadzenia itp.).

Komunikat potwierdzi dodanie urzgdzenia (chyba ze wprowadzony zostat niewtasciwy
numer seryjny, o czym poinformuje komunikat).

5.1. Wyswietlony zostanie typ urzgdzenia.

5.2. Wyswietlona zostanie nowa nazwa wejscia, do ktérego przypisane zostanie
urzgdzenie. Mozna zmieni¢ te nazwe. Jezeli urzgdzenie zajmuje kilka pozycji na
liscie urzadzen, te samg nazwe otrzymajg pozostate wejscia. Jezeli urzadzenie
przypisywane jest do wyjs¢, wyjscia otrzymajg takg samg nazwe.

5.3. W przypadku niektérych urzgdzen mozna wybraé, czy ma ono zajg¢ jedng, czy dwie
pozycje na liscie urzgdzen.

6. Klikng¢ na przycisk ,OK”.
7. Okno ,Nowe urzadzenie” zostanie zamkniete.
8. Nowe urzagdzenie wyswietlone zostanie na liscie urzgdzen.

a s wDbn e

5.13.2 Usuwanie urzadzen bezprzewodowych

Manipulator LCD

Urzadzenie bezprzewodowe mozna usung¢ w trybie serwisowym przy pomocy funkcji
USUNIECIE URZ. (P> STRUKTURA P>SPRZET P>EKSPANDERY P>USTAWIENIA PABAX — PL.GLOW.
P USUNIECIE URZ.).

1. Uruchomié¢ funkcje USUNIECIE URZ.
2. Wyswietlona zostanie lista wejs¢ bezprzewodowych.

3. Przy pomocy klawiszy ¥ i A wybraé wejscie, do ktérego przypisane jest urzgdzenie
bezprzewodowe, ktére ma zosta¢ usuniete.

4. Nacisngé #.

5. Nacisngc klawisz 1, aby potwierdzi¢ che¢ usuniecia urzadzenia (jezeli nacisniety zostanie
inny klawisz, nastgpi powrdét do listy wyboru urzgdzen bezprzewodowych).

6. Urzadzenie zostanie usuniete. Komunikat na wyswietlaczu poinformuje o uruchomieniu
funkcji identyfikacji ekspanderow.

7. Po zidentyfikowaniu urzgdzen, nastgpi powrot do listy wejs¢, do ktorych przypisane sg
urzgdzenia bezprzewodowe.

Program DLOADX

Urzadzenia bezprzewodowe mozna usuwacC w oknie ,Struktura”, w zaktadce ,Sprzet’, po
kliknieciu na gatagz ,System bezprz. Pt. Gt.”.

1. Klikng¢ na liscie na urzgdzenie bezprzewodowe, ktére ma zosta¢ usuniete (jesli
urzgdzenie zajmuje kilka miejsc na liscie, mozna klikng¢ na dowolne z nich).

2. Kilikngc¢ na przycisk ,Usun urzgdzenie”. Otworzy sie okno ,Potwierdz”.
3. Klikng¢ na przycisk ,Tak”. Urzgdzenie zostanie usuniete.

5.14 Podtaczenie komputera do centrali

Przy pomocy komputera mozna zaktualizowa¢ oprogramowanie centrali (program FLASHX),
programowac¢ centrale (program DLOADX) oraz administrowaé systemem alarmowym
(program GUARDX). Komunikacja jest szyfrowana. Komputer mozna podtgczy¢ do centrali
za posrednictwem portu RS-232.
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COM COM 5
DSR DTR 4
RTS CTS 8
RXD TXD 3
TXD RXD 2

Rys. 11. Sposéb podigczenia komputera do portu RS-232 centrali. Po lewej wtyk RJ
podfgczany do gniazda na ptycie gtdwnej centrali. Po prawej wtyk zehAski DB-9 od strony
punktéw lutowniczych. Gotowy kabel oferowany jest w zestawie DB9F/RJ-KPL.

5.15 Podtaczenie modemu zewnetrznego

Za posrednictwem modemu zewnetrznego mozliwe jest zdalne programowanie centrali
(komputer z programem DLOADX) lub zdalne administrowanie systemem alarmowym
(komputer z programem GUARDX). Komunikacja jest szyfrowana.

Centrala moze wspotpracowaé¢ z dowolnym modemem zewnetrznym (analogowymi, ISDN
lub GSM) zgodnym ze standardem Hayes AT wyposazonym w port RS-232.

0

DSR 6=
RXD 2
—7
TXD 3
RTS o— 4
CoM 5 )

Rys. 12. Sposéb potgczenia portdw RS-232 centrali i modemu z gniazdem DB-9. Po lewej
wtyk RJ podfgczany do gniazda na ptycie gtdwnej centrali. Po prawej wtyk meski DB-9 od
strony punktéw lutowniczych.




30 Instrukcja instalatora SATEL
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Rys. 13. Sposéb potgczenia portéw RS-232 centrali i modemu zewnetrznego z gniazdem
PINS (analogicznie podtgcza sie modut ETHM-1/ ETHM-1 Plus / INT-GSM / INT-GSM LTE
i moduty GSM firmy SATEL). Po lewej wtyk RJ podtgczany do gniazda na ptycie gtdwnej
centrali. Po prawej wtyk PIN5. Gotowy kabel jest oferowany przez firme SATEL (RJ/PINS).

5.15.1 Konfiguracja ustawien modemu podtaczanego do centrali

|Produkowane przez firme SATEL modemy MDM56 i MDM56 BO nie wymagajg
| konfiguracji. Ustawienia fabryczne zapewniajg poprawng wspofprace z centralg.

Modem przed podfgczeniem do centrali nalezy podtgczyé do komputera i przy pomocy
programu typu Terminal ustawi¢ wiasciwy tryb pracy.

1. Wpisa¢ komende at¢/ — modem powinien odpowiedzie¢ OK. Jesli tak sie nie stato, wpisac
atel¢. Gdy modem nie odpowie, sprawdzi¢ podtgczenie modemu do komputera,
a w ustawieniach programu typu Terminal sprawdzi¢, czy wybrany jest wiasciwy port
COM.

2. Wpisa¢ komende at&v<’. Modem przedstawi liste programowanych parametréow (patrz:
przyktad na rysunku 14). W bloku parametréw zapamietanych jako ,profil 0” (na rysunku
14 ,STORED PROFILE 0”) powinny znajdowac sie E1 Q0 V1 X4 &D2 &S0 oraz S00:000.
W takim przypadku modem jest przygotowany do pracy z centrala.

3. Gdy jaki$ parametr ustawiony jest inaczej, nalezy go zmodyfikowac. Polecenie ustawienia
parametru sktada sie ze statego przedrostka AT i Zgdanego ustawienia parametru (na
przyktad, gdy w profilu jest EO VO, poleceniem ustawiajgcym wiasciwg wartos¢ bedzie
atelvl<d, po ktérym modem odpowie OK).

4. Wpisa¢ komende at&w0<, aby zapamieta¢ ustawienia w ,profilu 0.

5. Wpisa¢ komende atz¢, a po nim at&v<, aby sprawdzi¢, czy wszystkie parametry zostaty
poprawnie zapisane. Ustawienia w ACTIVE PROFILE powinny by¢ takie same jak
w STORED PROILE 0 (uwaga: czesto w zestawie STORED PROIFILE jest mniegj
parametréw niz w ACTIVE PROFILE, jest to normalne).

Rejestr SO modemu ustawia sie poleceniem ats0=0 (na rysunku 14 modem pokazat
ustawienie rejestru w nieco innej notacji S00:000).

Centrala restartujgc modem wydaje polecenie ATZ, ktore ustawia parametry zgodnie
z zapamietanymi w ,profilu 0”. Z tego powodu nie jest istotne biezgce ustawienie
wymienionych w pkt. 2 parametrow (,LACTIVE PROFILE”), natomiast wazne jest by
w profilu 0” byty one ustawione wtasciwie.
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1] 4
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ACTIVE PROFILE:

Bl E1 L1 M1 N1 QB8 T Y1 W0 H& ¥O &C1 &D2 8GO &JO &K3 &0Q5 ZR1 &S0 &T5 &HO gYO
S00:000 SA1:000 S02:043 503:013 S04:010 S05:008 SO06:002 SO7:050 SO3:002 S09:006
g%g:g%% g%%:ggg $12:050 S18:000 $25:005 $26:001 S$36:007 S$37:000 S38:020 S46:138

STORED PROFILE 0:

Bl E1 L1 M1 N1 QB T VY1 W0 X4 Y0 &C1 &D2 &GO &JO &K3 00 &R1 &S0 &5 &XO
S00:000 S02:043 S06:002 S07:050 SO8:002 509:006 S10:014 $11:095 $12:050 518:000
$36:007 S37:000 540:104 S41:195 546:138 $595:000

STORED PROFILE 1:

Bl E1 L1 M1 N1 Q@ T V1 W0 X4 Y0 &C1 &D2 %GO %JO &K3 800 &R1 &SQ &5 8XO

500:000 $S02:043 S06:002 S07:000 S08:002 S09:006 $10:014 $11:095 $12:050 $18:000
$36:007 S37:000 S40:104 S41:195 S46:138 595:000

TELEPHONE NUMBERS:

0- 1-
2= 3-
0K

Rys. 14. Prawidtowe ustawienie parametréw modemu zewnetrznego.

5.16 Podtaczenie drukarki

Port RS-232 centrali umozliwia poditgczenie drukarki wyposazonej w port szeregowy.
Centrala moze drukowacC zdarzenia w formie ,skondensowanej’ (pojedyncze zdarzenie
zajmuje jedng linie wydruku, zawierajgcg do 80 znakdw) lub rozszerzonej, z nazwami wejsc,
stref, uzytkownikbw i modutdw (zdarzenie zajmuje wtedy dwie linie dla drukarek
niepozwalajgcych na wydruk wiekszej ilosci znakow w linii niz 80; dla drukarek
pozwalajgcych na wydruk 132 znakdéw w linii, wydruk z opisami miesci sie w jednej linii).

o

\
TXD RXD 2
DSR DTR
| COM COM 5 J

Rys. 15. Sposéb podtgczenia drukarki za posrednictwem wtyku meskiego DB-9 (widok od
strony punktéw lutowniczych). Po lewej wtyk RJ podtgczany do gniazda na ptycie gtéwnej
centrali.
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DSR DTR 2
TXD RXD
COM COM

Rys. 16. Sposéb podtgczenia drukarki za posrednictwem 5-pinowego wtyku DIN (widok od
strony punktéw lutowniczych). Po lewej wtyk RJ podtgczany do gniazda na ptycie gtdbwnej

centrali.

6. Numeracja wejs¢ i wyjs¢ w systemie

Wejscia i wyjscia otrzymujg numery w sposob automatyczny:
e wejscia i wyjScia przewodowe na ptycie elektroniki centrali majg numery od 1 do 8.

e numery wejs¢ i wyjsC¢ bezprzewodowych obstugiwanych przez ptyte gtdbwng centrali
INTEGRA 128-WRL sg ustalane w trakcie procedury dodawania urzgdzen
bezprzewodowych — przydzielane sg dostepne wolne numery.

Numeracja wejs¢ bezprzewodowych obstugiwanych przez ptyte gtowng centrali
INTEGRA 128-WRL nie musi byc¢ ciggta. Przyktadowo, jezeli w systemie jest 8 wej$¢
bezprzewodowych o0 numerach 17-24, do ktérych sg przypisane urzgdzenia
bezprzewodowe, a wejScia 25-32 sg juz zarezerwowane dla ekspandera, to po
dodaniu nowego urzgdzenia bezprzewodowego zarezerwowane zostanie kolejne 8
wejs¢ o numerach 33-40 na urzgdzenia bezprzewodowe. Numeracja wejsc¢
w ekspanderze nie ulegnie zmianie. Analogiczne zasady dotyczg wyjSc
bezprzewodowych.

e numery wejS¢ w manipulatorach sg ustalane w trakcie procedury identyfikacji
manipulatorow na podstawie adresu manipulatora (patrz: rozdziat NUMERACJA WEJSC
W MANIPULATORACH S. 17).

e numery wejs¢ i wyjS¢ w ekspanderach oraz kontrolerach systemu ABAX 2 / ABAX sa
ustalane w trakcie procedury identyfikacji ekspanderéw. Numeracja jest uzalezniona od
adresu ekspandera w systemie (wejScia w ekspanderze o nizszym adresie otrzymajg
nizsze numery od wejs¢ w ekspanderze o wyzszym adresie).

Centrala rezerwuje dla kazdego zidentyfikowanego ekspandera 8 wejS¢ w systemie.
Wyjatkami sg ekspander INT-ADR /| CA-64 ADR oraz kontrolery systemu ABAX 2 /
ABAX, dla ktorych zarezerwowanych moze zosta¢ do 48 wejs¢. W przypadku
ekspandera INT-ADR / CA-64 ADR, liczba zarezerwowanych wej$c¢ zalezy od liczby
podtgczonych do niego czujek z zainstalowanym modutem CA-64 ADR MOD.
W przypadku kontrolera systemu ABAX 2 / ABAX, liczba zarezerwowanych wej$¢
zalezy od liczby zarejestrowanych urzgdzen bezprzewodowych. W obu przypadkach
liczba rezerwowanych wejsc jest wielokrotnoscig liczby 8.
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Program DLOADX umozliwia zmiane numeracji wejs¢ i wyjs¢ w ekspanderach (okno
LStruktura”, zaktadka ,Sprzet”, przycisk ,Ustawienia zaawansowane” dla wybranego
ekspandera). Zmiany w numeracji bedg obowigzywac¢ tylko do ponownego
uruchomienia funkcji identyfikacji ekspanderow.

/. Wymiana baterii na ptycie gtdwnej centrali

Zaleca sie kontrole stanu baterii podtrzymujgcej prace zegara i pamie¢ RAM np. podczas
przeglgddw okresowych, nie rzadziej niz co 5 lat. Wptyw na czas pracy baterii maja:

e temperatura,

e wilgotnos¢,

e czas, przez ktéry centrala pozbawiona jest zasilania,

e samoroztadowanie baterii.

Jezeli bateria jest staba, nalezy jg wymieni¢ na nowg tego samego typu (CR1220).

A Zachowaj szczegolng ostroznos¢ w trakcie wymiany baterii. Producent nie
ponosi odpowiedzialnosci za konsekwencje nieprawidtiowego montazu baterii.

Baterie nalezy wymieni¢, gdy wiaczone jest zasilanie centrali (zasilanie gtéwne
lub awaryjne). Jezeli bateria zostanie wyjeta, gdy centrala jest odigczona od
zasilania, utracone zostang dane przechowywane w pamieci RAM (historia
zdarzen, dane uzytkownikéw, ustawienia zegara).

8. Dane techniczne

8.1 Centrala

Napiecie zasilania.............ooiiiiiiiiii 18 V AC £15%, 50-60 Hz
Zalecany tranSTOrMALON ... ....coee e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e eanarana 40 VA
Pobdr pradu w stanie gotowosci z SieCi 230 V... 120 mA
Maksymalny pobor pradu z SieCi 230 V ... 300 mA
Pobdr pradu w stanie gotowosci z akumulatora..............ccooo 280 mA
Maksymalny pobdr prgdu z akumulatora ... 600 mA
Napiecie zgtoszenia awarii akumulatora..............ccoooviiiiiiiii 11V +£10%
Napiecie odciecia akumulatora ...........cooooviuiiiiiiiiiii e 10,5V £10%
Prad tadowania akumulatora ... 400/800 mA
Prad WYJSCIOWY ZASIACZA. ..........cooiiieeeieeeeee 2A
Napiecie WYJSCIOWE ZasilaCZa .............cooiiiiiiiiiiiiii e 10,5...14 v DC
Obcigzalnos¢ wyjs¢ programowalnych wysokoprgdowycCh .........ccoeeeeeiiiiiiiiiiiiiieeeeene, 2A+10%
Obcigzalnos¢ wyjs¢é programowalnych niskoprgdowych...........ccceeveeeiiiiiiiiiciiie e, 50 mA
ObcigzalnosSC wyjscia +KPD ... 0,5A +£10%
ObcigzalnoSC WyjScia +EX ... 0,5A +£10%
ODbcigzalnoSC WYJSCIa AUX ... 0,5A £10%
Pasmo czestotliwosci pracy systemu ABAX .......cooiiiiiiiiivveieeeeeei, 868,0 MHz + 868,6 MHz
Zasieg komunikaciji radiowej (w terenie otwartym)............ccccoeeiiiiiiiiiiiii e, do 500 m
Liczba obstugiwanych urzgdzen bezprzewWodOWYCh ...........ccovvvviiiiiiiiie e 48
Liczba obstugiwanych pilotow APT-200 / APT-100.......cccuiiiiiiiiiiiiiieee e 248

Wejscia przewodowe programOWaINE ................uuueumummmmnuiiniii s 8
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Maksymalna liczba wejSC programowalnyCh............cooooiiiiiiiiiii e 128
Wyijscia przewodowe programoOWalNE ..........ccoviiviiiiiiiee e e e e e e e e e e e e e e e aaaaa s 8
Maksymalna liczba wyjSC programowalnyCh...........ccoovviiiiiiiii e 128
WYJSCIA ZASIHAJGCE ....eeeeiieiiiiitieeeiieieeee ettt ettt n ettt et e e e enennees 3
Magistrale KOMUNIKACYJNE ........ouuiiiiiei et e e e e e e e e e e e e eeeas 1+1
=Yg 1T 01U =1 o] o VPP SSPP do 8
] o= T o 1= Y2 do 32
T o3 = 8
0 1 =] V7SS 32
Numery telefonOw do POWIAAAMIANIA .........coiiiiiiiiiiiiee e e e eeeeas 16
KOMUNIKALY GEHOSOWE ... s 16
KOMUNIKALY TEKSIOWE ...t e e e e e e e e e e e e e e e e e e eeeeees 64
UZytkowniCy + AAMINISITAOIZY ......uuieeeeeeiieeeiee e e e e e e e e 240 + 8
LI 11T PP PPPTRPPIN 64
Pami©C ZAArZEN ... .. 21503
Stopien zabezpieczenia WG EN 50137 ... Grade 2
Klasa srodowiskowa WG ENSOT30-5.......uuuumiiiiii s Il
ZaKresS tEMPEIALUN PIrACY .....uvuuieeeeeeeeeeitiiie e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e et e e e e e e e e eaessnnaa s -10...+55 °C
Maksymalna WIlgOtNOSC .........ooiiiiii e e eaene 93+3%
Wymiary ptytki eleKtroniKi.............ooooviniiiii 192 x 106 mm
Wymiary obudowy (OPU-3P) .......ooiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeieeeeieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee 324 x 382 x 108 mm
Masa (z 0ObudOWg | @KCESOIIAMI)......uuuuiiiiiiiiiiii s 2130 g
8.2 Manipulator INT-KLCD

NapieCie Zasilania ...........coouuiiiiiiii 12 V DC +£15%
Pobdr pragdu w stanie gOtOWOSCI .......vii i 17 mA
Maksymalny PODOr Praau............. e 101 mA
Klasa srodowiskowa WG ENSOT30-5........iiiiiii e e e e eaes Il
ZAKIeS tEMPEIALUN PIACY ....cceeeieeeeiee e -10...+55 °C
Maksymalna WilgOtNOSC ..........uuuiiiiiiii 93+3%
Wymiary OBUAOWY .........ooueiiiii e e e 140 x 126 x 26 mm
= PP 2319
8.3 Manipulator INT-KLCDR

NaPIECIE ZASIHANIA .....uuuiiie e 12 V DC £15%
Pobdr prgdu W stanie QOtOWOSCI ......cvvviiii i 60 mA
Maksymalny PODOr Praau.............u i 156 mA
Klasa srodowiskowa WG ENSOT30-5.......uuuuiiiiiii s Il
ZaKresS tEMPEIALUN PIrACY ....uuuuuieeeeeeeeeeitiiie e e e e e e e e ettt e e e e e e e e e e et e e e e e e e e e aessnaaa s -10...+#55 °C
Maksymalna WilgOtNOSE ..........uuuuiiiiii e 93+3%
Wymiary ODUAOWY ........ooueeii e 140 x 126 x 26 mm
= LT 236 g
8.4 Manipulator INT-KLCDL

NaPIECIE ZASIHANIA ... .uuiiie e 12 V DC +15%
Pobdr pradu W stani€ gOTOWOSCI ..........uuuiiiiiiiii s 61 mA

(V=1 SES3 V70 0 F= 110 )V o o] o Yo T gl o] = o LU 147 mA
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Klasa srodowiskowa WG ENS0T130-5.......cuuuiiiiiii i e e e e e e e e e e e e e eeaannnns I
ZAKIES LEMPETALUN PIACY .....vveeeeeeeeeeeeeieeeeeeeeeeeeseseeeseeeeeeeesesseesesseessesessssssesseseseneeeeeees -10...+55 °C
Maksymalna WIlgOtNOSC ........coouuii e 93+3%
WYMmIary OBUAOWY ........iiiiiecceiee e e s 145 x 115 x 26 mm
= PP 217 g
8.5 Manipulator INT-KLCDS

NaPIECIE ZASIHANIA ... ...cciiiiiiiii e 12 V DC £15%
Pobdr pradu w stanie gotOWOSCI .......ccoovviiiiiiii 33 mA
Maksymalny pobor Pradu...........ooooiiiiiiiii 151 mA
Klasa srodowiskowa WG ENSOT30-5.... .o Il
ZaKresS tEMPEIALTUN PrACY .....iieeeieeeeeiiitieee e e e e e e eeeaaiaa e e e e e e e eeeaaaasaaaaeeeaeeeesannnaaaeeaeaees -10...+55 °C
Maksymalna WilgotnoSC ... 93+3%
Wymiary ODUAOWY ........ooiiiieiece e e 114 x 94 x 23,5 mm
= TS T= PP UPP PP 141 ¢g
8.6 Manipulator INT-KLCDK

NaPIECIE ZASIHANIA ... ..cce e eeaaaaa 12 V DC £15%
Pobor prgdu w stanie QOtOWOSCI ........cceuuiiiiiiiie e 30 mA
Maksymalny PODOr Pradu..........ceceeeieiieiiciee e et e e e e e e e e e e e aanan e e e eeeaees 110 mA
Klasa srodowiskowa Wg ENSO130-5.... .o Il
ZaKresS tEMPEIALUN PrACY ... .ccceeeeieeeiiiiiiee e e eeee e et e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e eeesaaan e aaeeeeees -10...+#55 °C
Maksymalna WilgOtNOSC ...........uiiii e a e 93+3%
Wymiary ODUAOWY ........oiiiiie s 160 x 132 x 29 mm
= LT PP 317¢g
8.7 Manipulator INT-KLFR

NapPIECIE ZASIHANIA .......ccciiiiiiiiie e 12 V DC £15%
Pobdr pradu w stanie gotOWOSCI ........coooiiiiiiiiii 60 mA
Maksymalny pODOr Pradu...........o oo 110 mA
Klasa srodowiskowa Wg ENSO130-5......cooiiiiiii Il
ZaKresS tEMPEIATUN PIrACY .. ..iieeeieieeeiiiiiiae e e e e e e e e eetttaa e e e e e e e e e eeattaa e e e e e e e e eeesaannaaaeeeaeaes -10...+55 °C
Maksymalna WIlgOtNOSC ........coouuiii e 93+3%
WYMIAry ODUAOWY ........uuiiiiiiii s 145 x 143 x 25 mm
Y = LS T= PP 346 g

9. Historia zmian w tresci instrukcji

Data Wersja , Wprowadzone zmiany
oprogramowania
2013-08 112 ¢ Dodana zostata informacja o mozliwosci monitorowania zdarzen przez sie¢

Ethernet przy uzyciu protokotu UDP (s. 4).
¢ Dodana zostata informacja o nowym manipulatorze: INT-TSG (s. 6).
¢ Dodane zostaty informacje o nowym module: INT-AV (s. 9, 14 19).

¢ Zmodyfikowana zostata uwaga dotyczaca montazu baterii podtrzymujgcej
prace zegara i pamie¢ RAM (s. 14).

2013-12 112 ¢ Dodana zostata informacja o mozliwo$ci monitorowania zdarzen przy
pomocy GPRS z wykorzystaniem protokotu UDP (s. 4).

¢ Dodana zostata informacja o nowym manipulatorze: INT-TSI (s. 6).
¢ Dodane zostaty informacje o nowym manipulatorze: INT-KLFR (s. 6 i 35).
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¢ Dodana zostata informacja o nowym module: INT-RS Plus (s. 7).

2014-10 1.13 ¢ Dodana zostata informacja o nowym module: ETHM-1 Plus (s. 7).
¢ Dodana zostata informacja o nowym module: INT-SF (s. 7).

e Dodana zostata informacja o nowym module: INT-E (s. 9).

e Dodana zostata informacja o nowym module: INT-ADR (s. 9).

e Dodana zostata informacja o nowym module: INT-O (s. 9).

¢ Dodana zostata informacja o nowym module: INT-PP (s. 8).

¢ Dodana zostata informacja o nowym module: ACU-120 (s. 9).

¢ Dodana zostata informacja o nowym module: ACU-270 (s. 9).

e Dodana zostata informacja o0 nowym module: INT-KNX-2 (s. 9).

¢ Dodana zostata uwaga dotyczgca pracy wyjs¢ podczas zapisywania danych
w pamieci FLASH i w trakcie dziatania programu STARTER (s. 11).

2015-10 1.14 e Dodana zostata informacja o nowym manipulatorze: INT-TSH (s. 6).
2016-04 1.15 ¢ Dodane zostaty informacje o czujce AOD-200 (s. 9i 27).

¢ Dodana zostata uwaga dotyczgca kontroli stanu baterii (s. 14).
2017-05 117 ¢ Dodana zostata informacja o czujce AOCD-250 (s. 9).

¢ Dodana zostata informacja o czujce ASD-150 (s. 10).

¢ Dodana zostata informacja o mozliwosci okreslenia, czy czujka AMD-101 ma
zajmowac jedng, czy dwie pozycje na liScie urzadzen bezprzewodowych
(s. 27).

2018-06 1.18 ¢ Zmodyfikowane zostaty informacje dotyczgce programowania w rozdziale
~Wihasciwosci” (s. 3).

¢ Dodana zostata informacja o nowym module: INT-GSM (s. 7).
o Dodany zostat rozdziat ,Wymiana baterii na ptycie gtéwnej centrali” (s. 33).

2019-05 1.19 ¢ Dodane zostaty informacje o urzadzeniach systemu ABAX 2.

¢ Dodane zostaty informacje o manipulatorach bezprzewodowych (s. 6).
¢ Dodana zostata informacja o kontrolerze ACU-220 (s. 9).

¢ Dodana zostata informacja o kontrolerze ACU-280 (s. 9).

e Dodana zostata lista obstugiwanych urzadzen ABAX 2 (s. 10).

o Zmodyfikowana zostata tre$¢ rozdziatu ,Montaz urzgdzen bezprzewodowych”
(s. 25).

o Zmodyfikowana zostata tre$¢ rozdziatu ,Wymiana baterii na ptycie gtéwnej
centrali” (s. 33).

2021-08 1.20 e Dodane zostaty informacje o module INT-GSM LTE.
¢ Dodane zostaty informacje o manipulatorach INT-TSG2 i INT-TSH2.
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