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WAZNE
Urzadzenie powinno by¢ instalowane przez wykwalifikowany personel.

Przed przystgpieniem do montazu nalezy zapoznac sie z instrukcja.

Wprowadzanie w urzgdzeniu jakichkolwiek modyfikacji, ktére nie sg autoryzowane przez
producenta, lub dokonywanie samodzielnych napraw skutkuje utratg uprawnien wynikajgcych
z gwaranciji.

Firma SATEL stawia sobie za cel nieustanne podnoszenie jakosci swoich produktow,
co moze skutkowa¢ zmianami w ich specyfikacji technicznej i oprogramowaniu. Aktualna
informacja o wprowadzanych zmianach znajduje sie na naszej stronie internetowej.
Prosze nas odwiedzi¢:
http://www.satel.pl

Deklaracja zgodnosci jest dostepna pod adresem www.satel.eu/ce

W instrukcji mogg wystgpi¢ nastepujace symbole:

- uwaga;

A - uwaga krytyczna.



SATEL KNX-SA41 « KNX-SA24 1

SPIS TRESCI

I VA = 1] 1V 1= PR 2
L O o1 TR 3
2.1 Schemat elektryczny wyjSC przekaznikKOWYCH ..........coooiiiiiiiii i 3
2.2 OBUAOWA ... 4
e MONTAZ ... e 5
3.1 Schemat POIGCZEN ......cooiiiiiiiiiie 5
4. Konfigurowani€ MOAUIU ...........oiiiiiiiiiieie e e e e e e e e e e e e e e eeeeenne 6
R = €10 Y/ (= 428 10 1o TS 6
4.2 Konfigurowanie parametrow globalnyCh ..., 7
42.1 FUNKCjE DEZPIECZENSIWA. ... uuiiiiiiiiiii s 8

4.3 Konfigurowanie KanatU .............iiiiiiiiiiie e 9
43.1 FUNKCIE TOQICZINE ...ttt ettt e e e et e e e e e e e st e e e e e e e e e e e snneeeneeas 11
4.3.2 FUNKCJE CZASU ...uuutiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiii s 12
4.3.3 Yo | I o | TP PP PO PPTT T PPPPP 18
4.3.4 Yo7 o P PP SO PPPPR PP 19
435 Funkcja WartOSCi PrOGOWYCR......cuiiieii ittt e e e e e e s e e e e e e e e s e et e e e e e e e e annnseneeeas 20
4.3.6 FUNKCJa WYMUSZANIA STANU......ceiiiiiiiiiiiiiie ettt et e e e e e s e e e s snnneee s 22

4.4 ODbiekty KOMUNIKACYJNE .....ccoiiiiiiiiiiiiieiie ettt 23
441 10 o111 a8 YA s | (o] 2= = 2 SRR 23
4.4.2 ODbIEKLY KANAIU ..ot 24

4.5 Przywracanie ustawien fabrycznych modutU...............coovviviiiiiiiiiiiiiiiiie 28
T B T 1 g =38 (=Tod o] o4 o = PSS 28
5.1 Maksymalne obCigZenia WYJSC........coooiiiii i 29

5.2 Maksymalne obcigzenia wyjs¢ dla oswietlenia................oiiiiiiiiiiii 30



2 KNX-SA41 « KNX-SA24 SATEL

Modut KNX-SA41 / KNX-SA24 jest uniwersalnym aktorem przetgczajgcym, ktéry umozliwia
sterowanie urzgdzeniami elektrycznymi (oswietlenie, wentylatory). Telegramy odbierane
przez modut od réznego rodzaju urzgdzen KNX (np. od czujnikbw) sg zamieniane na
konkretne dziatania, takie jak wigczenie/wytgczenie swiatta lub wentylatora.

Moduty réznig sie liczbg wyjs¢, KNX-SA41l ma cztery, a KNX-SA24 osiem wyj$c
przekaznikowych (patrz ,Schemat elektryczny wyjs¢ przekaznikowych”).

Kazde wyjscie w module odpowiada jednemu kanafowi logicznemu. Jezeli zasilanie
modut jest wytgczone, przekazniki ustawione sg jako NO (normalnie otwarty).
Po wigczeniu zasilania polaryzacja przekaznikow, zostaje ustawiona na takg, jaka
zostata zdefiniowana dla danego kanatu. Zmiana stanu fizycznego przekaznikow
(wyj$¢) nastepuje przez dostosowanie stanu logicznego kanatu do zdefiniowanej
polaryzacji. Cata funkcjonalno$c¢ opisana w instrukcji odnosi sie do stanu logicznego
i jest taka sama dla obydwu moduféw.

1. Wiasciwosci

¢ Komunikacja z magistralg KNX przez zintegrowane ztgcze magistralne.
¢ Informacja zwrotna o stanie modutu i poszczegdlnych kanatow.

e Mozliwos¢ zdefiniowania reakcji kazdego z kanatébw w przypadku zaniku i powrotu
zasilania magistrali KNX.

e Mozliwos¢ zdefiniowania reakcji kazdego z kanatéw w przypadku powrotu zasilania
sieciowego.

e Funkcje czasu (miganie, opdznianie wigczenia/wytgczenia, funkcja klatka schodowa
Z opcjg ostrzegania i zmiang czasu dziatania).

e Funkcje logiczne (AND, NAND, OR, NOR, XOR, XNOR).

e Funkcja wartosci progowych.

e Funkcje bezpieczenstwa.

e Funkcje wymuszania stanu.

¢ Mozliwos¢ wywotania scen dla kazdego z kanatéw przy uzyciu polecen 1 i 8-bitowych.
¢ Reczne sterowanie stanem kazdego kanatu za pomocg przyciskow na obudowie.

e Diody LED do prezentacji stanu kazdego kanatu.

e Mozliwos¢ montazu na szynie DIN (35 mm).

e Konfiguracja modutu za pomocg oprogramowania ETS.

o Mozliwos¢ przetgczania obcigzen rezystancyjnych, indukcyjnych i pojemnosciowych.
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2. Opis

KNX-SA41 KNX-SA24

T

7

Satel® sA2 ¢

AO BO <cO 0O BO DO FO HO

Un=230VAC  h=4x16A \\@ U,=230VAC  L.=8x16A L
e NOL —_—— NOL
s O .} 4 e O . % 4

S ECS ]S S SRS

@ zaciski obwodu obcigzenia do podtgczenia odbiornikéw (2 zaciski na kanat).

PRER
PRIR

@zielone diody LED informujgce o stanie kanatéw. Do kazdego kanatu przypisana jest
jedna dioda informujgca o jego stanie:
Swieci — kanat wtgczony,

nie Swieci — kanat wytgczony.

@ przyciski do recznego przetgczania stanu kanatéw. Do kazdego kanatu przypisany jest
jeden przycisk (wtgcz/wytgcz).

Reczna zmiana stanu kanatow jest monitorowana przez modut. WartoSci obiektow
komunikacyjnych odpowiedzialnych za przechowywanie informacji o aktualnym stanie

poszczegolnych kanatow sg aktualizowane na biezgco zgodnie z wprowadzonymi
zmianami.

Przyciski wykorzystywane sg rowniez do przywracania ustawien fabrycznych modutu
(patrz ,Przywracanie ustawien fabrycznych modutu”).

@czerwona dioda LED - $wieci podczas nadawania adresu fizycznego przy pomocy

programu ETS. Nadawanie adresu moze byC aktywowane recznie przy pomocy
przycisku = na obudowie lub zdalnie z programu ETS.

@ przycisk programowania (wykorzystywany podczas nadawania adresu fizycznego).
@ zacisk do podtgczenia magistrali KNX.
@ zaciski zasilania sieciowego.

2.1 Schemat elektryczny wyjsé przekaznikowych

Moduty KNX-SA41 i KNX-SA24 roznig sie liczbg niezaleznych toréw oraz liczbg
przekaznikow przypadajgcych na kazdy z tych torow. KNX-SA41 ma 4 niezalezne tory po 1
przekazniku na tor, natomiast KNX-SA24 posiada 2 niezalezne tory po 4 przekazniki na tor
(rys. 2).
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Informacja o tym, jaka jest liczba toréw i przekaznikbw w module zawarta jest
w symbolach modutow (KNX-SA41/KNX-SA24). Pierwsza cyfra w symbolu oznacza
liczbe torow w module, a druga liczbe przekaznikoéw przypadajgcych na tor.

2.2 Obudowa
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Elektronika modutow KNX SA41 / KNX SA24 zamknieta jest w obudowach o identycznych
ksztattach i wymiarach. Obudowy r6znig sie jedynie panelami do recznego sterowania
stanem kanatéw. Na rysunku 3 wymiary obudowy zostaty przedstawione na przyktadzie
modutu KNX-SA41. Modut zajmuje 4 pola na szynie DIN (35 mm).
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3. Montaz

Wszystkie potaczenia elektryczne nalezy wykonywaé przy wylagczonym
zasilaniu.

Modut powinien byc¢ instalowany w pomieszczeniach zamknietych, o normalnej wilgotnosci
powietrza, np. w rozdzielniach elektrycznych na szynie DIN (35 mm).

1. Zamontuj modut na szynie montazowe;j.

2. Przy pomocy zacisku przytgczeniowego podtgcz do modutu przewod magistrali KNX.

3. Podtacz odbiorniki do zaciskéw obwodu obcigzenia.

4. Podtgcz zasilanie modutu do zaciskéw N i L.

Wszystkie podtfgczenia powinny by¢ wykonane zgodnie ze schematem potgczen dla
danego modutu (patrz ,Schemat potgczen”).

5. Do magistrali KNX wepnij komputer z programem ETS i skonfiguruj modut.

Do konfigurowania modutu wymagany jest komputer z programem ETS w wersji 5.5
lub nowszej, wyposazony w ztgcze USB lub Ethernet (TCP/IP). Do programu musi
zostac¢ zaimportowany plik aplikacji ETS firmy SATEL, ktéry mozna pobrac ze strony
www.satel.eu/ets.

Szczegotowe informacje dotyczgce konfigurowania znajdujg sie w rozdziale ,Konfigurowanie
modutu”.

3.1 Schemat polgczen

KNX-SA41 KNX-SA24
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4. Konfigurowanie modutu

Parametry pracy modutu definiowane sg w programie ETS (wersja 5.5 lub wyzsza). Zaktadki
do definiowania poszczegolnych parametrow sg budowane dynamicznie. W zaleznosci
od wybranych opcji, podczas definiowania mogg by¢é wyswietlane kolejne parametry
w zaktadkach lub wyswietlane kolejne zaktadki. Po najechaniu kursorem myszy na parametr,
wyswietlany jest dymek z wartoscig domysing lub zakresem wartosci dla parametru.

Modut posiada dwie grupy parametrow konfiguracyjnych. Pierwsza grupa, to parametry
globalne, ktore definiujg ogolng funkcjonalnos¢ modutu i nie majg bezposredniego wptywu na
poszczegoblne kanaty (patrz ,Konfigurowanie parametréw globalnych”). Druga grupa, to
parametry przypisane do kanatu. Parametry te majg bezposredni wptyw na to, w jaki sposéb
kanat bedzie reagowat na aktywowane w module funkcje, jak bedzie zmieniat sie jego stan
(patrz ,Konfigurowanie kanatu®).

4.1 Priorytety funkcji

Kolejnos¢, w jakiej funkcje moga zmienia¢ stan kanatéw w module, zalezy od tego, jaki dana
funkcja ma priorytet (rys. 5). Funkcjami o najwyzszym priorytecie sg funkcje bezpieczenstwa
oraz wymuszania stanu. Priorytety pozostatych funkcji zostaty ustawione w nastepujgcej
kolejnosci: funkcje czasu, funkcje logiczne, funkcje przetgczania, gdzie funkcje przetgczania
majg priorytet najnizszy (patrz ponizszy diagram). Funkcja o wyzszym priorytecie moze
zmienic¢ stan kanatu ustawiony wczesniej przez funkcje o nizszym priorytecie.

Nalezy pamietac, ze funkcje o nizszym priorytecie nie mogg sterowac stanem kanatu
dopOki aktywna jest funkcja o wyzszym priorytecie.

Przykftad. Jezeli w czasie dziatania funkcji czasu ,Miganie” zostanie aktywowana ,Funkcja
bezpieczenstwa 17, to dziatanie funkcji czasu zostanie przerwane, a stan kanatu zostanie
ustawiony przez funkcje bezpieczenstwa. Natomiast, gdy stan kanatu zostat ustawiony przez
funkcje ,Funkcja bezpieczenstwa 1”, funkcja czasu ,Miganie” nie moze zmieni¢ stanu kanatu.
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Ocena stanu stykéw
Dostosowanie stanu logicznego kanatu
do zdefiniowanej polaryzacji NO/NC

4.2 Konfigurowanie parametréw globalnych

Gtéwne parametry pracy modutu sg definiowane w zakfadce ,Globalne” przedstawionej

ponizej.
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Globalne OpézZnienie startu 00:00:00 hh:rnm:ss
+  Kanat A Ckres -!:yh.cllcznego wysytania statusu 00:00:00 hhemmess
urzadzenia
+ KanatB
Funkcja centralna O Wylgcz Wiacz
TolEE L Funkcje bezpieczenstwa O Wylgcz Wihacz
+ Kanat D

Opodznienie startu — czas, o ktéry zostanie opdzniony rozruch modutu po wigczeniu
zasilania. Wartos¢ 00:00:00 wytgcza op6znienie.
W czasie opdznienia zostaje wstrzymana obstuga telegraméw, a kanaty nie zmieniajg
swego stanu. Modut nie wysyta telegramow do magistrali KNX. Po uptywie opdoznienia,
telegramy sg wysytane, a stan kanatéw zostaje ustawiony odpowiednio do zdefiniowanych
parametrow. Jezeli w trakcie opoznienia do magistrali dotrg telegramy z obiektow
komunikacyjnych, sg one zapamietywane. Odpowiedzi na te telegramy sg wystane po
uptywie czasu opoznienia.

Opodznienie startu moze byc¢ wykorzystane w celu ograniczenia obcigzenia magistrali
KNX i obwodu zasilania po wtgczeniu zasilania.

Okres cyklicznego wysylania statusu urzadzenia — czestotliwos¢ z jakg na magistrale
wysytany jest telegram przez obiekt komunikacyjny ,Status pracy urzadzenia” z informacjg
o statusie modutu. Informacja zawarta w telegramie pozwala na monitorowanie pracy
modutu przez inne urzadzenia na magistrali KNX. Warto$¢ 00:00:00 wytgcza wysytanie.

i Wysytanie telegramoéw moze by¢ witgczone na state, w celu ciggtej kontroli pracy
modutu, lub tylko podczas testow. Jezeli nie chcesz obcigza¢ magistrali zbyt duzg
liczbg telegramow, mozesz zdefiniowac czas cyklu wysytania na mozZliwie najwiekszg
wartosc.

Funkcja centralna — wtgczenie / wytgczenie funkcji centralnej w module (Wytacz / Wigcz).
Wigczenie funkcji uruchamia obiekt komunikacyjny ,Przetacz”, ktéry umozliwia sterowanie
wszystkimi kanatami modutu. Kazdy kanat moze w inny sposob reagowa¢ na zmiane
stanu tego obiektu. Reakcja kanatu jest definiowana przy pomocy parametru ,Reakcja na
funkcje centralng”.

Funkcje bezpieczenstwa — wigczenie / wytgczenie funkcji bezpieczenstwa w module
(Wytgcz / Wiacz). Wigczenie funkcji powoduje uruchomienie obiektu komunikacyjnego
,Funkcja bezpieczenstwa 1” oraz wyswietlenie zaktadki ,Funkcje bezpieczenstwa”.

4.2.1 Funkcje bezpieczenstwa

Mozna zdefiniowac¢ 3 obiekty bezpieczenstwa ,Funkcja bezpieczenstwa n” (n = 1, 2, 3). Dla
kazdego kanatu mozna okresli¢ sposob reakcji na zmiane stanu obiektu bezpieczenstwa.

Nalezy pamietac, ze funkcje bezpieczenstwa majg najwyzszy priorytet. Stan kanatu
ustawiony przez takg funkcje moze zosta¢ zmieniony tylko przez inng funkcje
bezpieczenstwa lub funkcje wymuszania stanu, jezeli funkcje te bedg miaty wyzszy
priorytet (patrz ,Priorytety funkcji’).

Dla kazdego obiektu mozna zdefiniowaé czas monitorowania. Jezeli w czasie monitorowania
odebrany zostanie telegram z wartoscig przeciwng do wartosci aktywujgcej, czas bedzie
odliczany od poczatku (reset). Jesli w czasie monitorowania nie zostanie odebrany zaden
telegram, obiekt bezpieczenstwa zostanie aktywowany.
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Opis parametrow

Globalne Liczba funkcji bezpisczeristwa 1

Funkcje bezpieczenst... . )
Whyzwalacz dla telegramu bezpieczeristwa 1 Wytacz O Whaez

+  Kanath Czas monitorowania 1 Q00000 hh:rnm:ss

Liczba funkcji bezpieczenstwa — liczba funkcji bezpieczehstwa, ktore mogg byc
aktywowane w module (domys$inie = 1, maksymalnie = 3). Wybor wartosci 2 i 3 powoduje
wyswietlenie kolejnych parametrow ,Wyzwalacz dla telegramu bezpieczenstwa” i ,Czas
monitorowania” umozliwiajgcych definiowanie funkcji numer 2 i 3. Uruchomione zostajg
obiekty komunikacyjne ,Funkcja bezpieczenhstwa 2” i ,Funkcja bezpieczenstwa 3”.

Wyzwalacz dla telegramu bezpieczenstwa 1/2/3 — warto$¢ telegramu sterujgcego funkcjg
bezpieczenstwa 1/2/3:
Wyltacz - 0 = aktywuje funkcje, 1 = resetuje czas monitorowania.
Wiacz — 1 = aktywuje funkcje, O = resetuje czas monitorowania.

Czas monitorowania 1/2/3 — czas monitorowania obiektu bezpieczenstwa 1/2/3. Przy

wytgczonym monitorowaniu (wartos¢ w polu ustawiona na 00:00:00) funkcja
bezpieczenstwa jest aktywowana tylko po odebraniu telegramu aktywujgcego.

Nalezy pamietac, zeby czas monitorowania byt co najmniej trzy razy dtuzszy (wynika
to z dobrej praktyki), od czasu zdefiniowanego dla cyklicznego wysytania telegramow
przez czujnik. Zapobiega to aktywowaniu funkcji bezpieczenstwa, gdy telegram
aktywujgcy nie dotrze na czas z przyczyny zbyt duzego obcigzenia magistrali.

Reakcje kanatu na funkcje bezpieczenstwa mozna zdefiniowaC przy pomocy parametru
,Reakcja na telegram bezpieczenstwa 1/2/3”.

4.3 Konfigurowanie kanatu

To, w jaki sposob kanat bedzie zmieniat swoj stan, zalezy od parametréw zdefiniowanych dla
danego kanatu. Kazdy kanat modutu posiada takg samg grupe parametréw. Definiowanie
parametrow zostato omdéwione na przykfadzie kanatu A. Ponizej zostata przedstawiona
zaktadka ,Gtowne” do definiowania parametrow.

Polaryzacja — polaryzacja okresla, jak bedzie zmieniat sie stan fizyczny przekaznika
w stosunku do stanu logicznego kanatu:

NO — 0 = przekaznik otwarty, 1 = przekaznik zamkniety,
NC — 1 = przekaznik otwarty, 0 = przekaznik zamkniety.
Polaryzacja fizyczna przekaznikow dla kazdego kanatu w module moze by¢ ustawiona
na NO (normalnie otwarty) lub NC (normalnie zamkniety). Gdy zasilanie modutu
jest wytgczone, przekazniki w module ustawione sg jako NO. Po wigczeniu zasilania,

polaryzacja fizyczna przekaznikdéw zostaje ustawiona odpowiednio do wartos¢ okreslonej
parametrem ,Polaryzacja”.

Reakcja na zanik magistrali KNX — reakcja kanatu na zanik zasilania magistrali (Wytgcz
/ Wigcz / Ostatnia wartos¢ z magistrali [kanat zostanie przetgczony w taki stan, jaki byt
ustawiony ostatnim telegramem z magistrali]).

Reakcja na powroét magistrali KNX — reakcja kanatu na powrdt zasilania magistrali (Wytacz
| Wiacz / Ostatnia warto$¢ z magistrali [kanat zostanie ustawiony w taki stan, jaki byt
ustawiony ostatnim telegramem z magistrali]).
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Glebalne Palaryzacja 2 NO NC
Funkcje bezpieczenstwa ) ) ) ) i ) ) )
Reakeja na zanik magistrali KMNX Ostatnia wartosc z magistrali =
= KanatA Reakeja na powrdt magistrali KNX Ostatnia wartosc z magistrali =
Gléwne Reakeja na powrdt sieci zasilajace Wylgez =
+ KanalB Reakcja na funkgje centralng Brak reakcji bl
+ KanatC Reakcja na telegram bezpieczenstwa 1 Brak reakcji =
+ KanatD
Ckres cyklicznego wysylania stanu kanalu  00:00:00 hhzrnm:ss
Funkcje logiczne 2 Wilacz Wihacz
Funkcje czasu D Wilacz Wiacz
Sceny 1-bit D Witgcz Whacz
Sceny 2 Wytacz Wiacz
Funkecja wartosci progowych 2 Wytacz Wiacz
Funkcja wymuszania stanu D Wylacz Wiacz

Reakcja na powroét sieci zasilajacej — reakcja kanatu na powrd6t zasilania sieciowego
(Wytgcz / Wigcz / Ostatnia wartos¢ z magistrali [kanat zostanie przetgczony w taki stan,
jaki byt ustawiony ostatnim telegramem z magistrali]).

i Parametr okre$la stan poczatkowy kanatu, po uruchomieniu modutu. Jako zanik
napiecia zasilajgcego traktowany jest tez restart urzgdzenia. Nalezy pamietac,
ze kazda zmiana ustawien w programie ETS wymusza restart modutu.

Reakcja na funkcje centralng — reakcja kanatu na zmiane stanu obiektu komunikacyjnego
.Przetacz” (Brak reakcji / Jak wartos¢ obiektu centralnego [kanat zostanie przetgczony w
stan zgodny z wartoscig zapisang w obiekcie komunikacyjnym] / Jak negacja obiektu
centralnego [kanat zostanie przetgczony w stan przeciwny do wartosci zapisanej w
obiekcie komunikacyjnym]).

i Po wytgczeniu funkcji centralnej kanat pozostaje w ustawionym stanie, do momentu
zmiany stanu nastepnym telegramem z magistrali.

Reakcja na telegram bezpieczenstwa 1/2/3 — reakcja kanatu na zmiane stanu obiektu
bezpieczenstwa 1/2/3. Dla kazdego z trzech mozliwych do zdefiniowania obiektow
bezpieczenstwa mozna okresli¢ inny sposéb reakcji kanatu (Brak reakcji/ Wigcz/ Wytgcz).

Po wytaczeniu funkcji bezpieczenstwa kanat pozostaje w ustawionym stanie,
do momentu zmiany stanu nastepnym telegramem z magistrali.

Okres cyklicznego wysytania stanu kanatu — czestotliwos¢ z jakg na magistrale wysytany
jest telegram z informacjg o stanie kanatu. Telegram jest wysytany przez obiekt
komunikacyjny ,Status kanatu”. Informacja zawarta w telegramie pozwala na
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kontrolowanie stanu kanatu przez inne urzgdzenia na magistrali KNX. Wartos¢ 00:00:00
wytgcza cykliczne wysytanie informacji.

Funkcje logiczne — wigczenie / wytgczenie funkcji logicznych w kanale (Wytacz / Wigcz).
Wigczenie funkcji powoduje uruchomienie obiektu komunikacyjnego ,Logika 1” oraz
wyswietlenie w programie zakfadki ,Funkcje logiczne”.

Funkcje czasu — wigczenie / wylgczenie funkcji czasu dla kanatu (Wytacz / Wiacz).
Wigczenie funkcji powoduje uruchomienie obiektu komunikacyjnego ,Wytacz funkcje
czasu” oraz wyswietlenie w programie zaktadki ,Funkcje czasu”.

Sceny 1-bit — wigczenie / wytgczenie mozliwosci definiowania scen 1-bitowych dla kanatu
(Wytacz / Wigcz). Wiaczenie scen 1-bitowych uruchamia obiekt komunikacyjny ,Przywotaj
scene 1-bit” oraz wyswietlenie w programie zaktadki ,Sceny 1-bit”.

Sceny — wigczenie / wylgczenie mozliwosci definiowania scen dla kanatu (Wytgcz / Wtacz).
Wigczenie scen powoduje uruchomienie obiektu komunikacyjnego ,Scena”
oraz wyswietlenie w programie zaktadki ,Sceny”.

Funkcja wartosci progowych — witgczenie / wytgczenie funkcji wartosci progowe w kanale
(Wytgcz / Wigcz). Wigczenie funkcji powoduje uruchomienie obiektu komunikacyjnego
~WVejscie wartosci progowej” oraz wyswietlenie w programie zaktadki ,Funkcja wartoSci
progowych”.

Funkcja wymuszania stanu — wigczenie / wytgczenie funkcji wymuszania stanu w kanale
(Wytacz / Wiacz). Wiaczenie funkcji powoduje uruchomienie obiektow komunikacyjnych
.Stan wymuszony 1” i ,Stan wymuszony 2” oraz wyswietlenie w programie zaktadki
.,Funkcja wymuszania stanu”.

4.3.1 Funkcje logiczne

Funkcje logiczne pozwalajg sterowaC kanatem za posrednictwem wielu obiektow
komunikacyjnych. Dla kazdego kanalu mozna zdefiniowa¢ 3 powigzania logiczne.
Wykorzystujgc dostepne funkcje logiczne AND, NAND, OR, NOR, XOR, XNOR mozna
utworzy¢ funkcje kombinacyjng, w ktorej sygnat otrzymany od funkcji przetgczania ,Przetgcz”
(patrz ,Priorytety funkcji”’) zostanie powigzany =z sygnatami od innych obiektow
komunikacyjnych ,Logika 1", ,Logika 2”, ,Logika 3”. Stan kanatu bedzie wynikiem
zdefiniowanych powigzan (patrz rysunek ponizej).

Przetacz »——

F1

Logika 1 >—
F2
Logika 2

F3 > Stan kanatu

Logika 3

F1, F2, F3 = AND, NAND, OR, NOR, XOR, XNOR
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Opis parametrow

Globalne Liczba funkcji logicznych 1 -

=  Kanat A
ana Funkcja legiczna 1 and =
Glawne Wartosé poczgtkowa funkgji logiczne) 1 Wylgcz i

Funkcje logiczne

Liczba funkcji logicznych — liczba funkcji logicznych uzywanych do sterowania stanem
kanatu (domys$lnie = 1, maksymalnie = 3). Wybor wartosci 2 i 3 powoduje, ze w zaktadce
wyswietlane sg kolejne pola ,Funkcja logiczna” i ,Wartos¢ poczatkowa funkcji logicznej” do
definiowania funkcji logicznych 2 i 3. Uruchomione zostajg obiekty komunikacyjne ,Logika
2”i ,Logika 3”.

Funkcja logiczna 1/2/3 — rodzaj funkcji (AND / NAND / OR / NOR / XOR / XNOR).

Wartos¢ poczatkowa funkcji logicznej 1/2/3 - warto§¢ poczgtkowa dla obiektu
komunikacyjnego ,Logika 1/2/3” (Wytgcz / Wigcz / Ostatnia wartos¢ z magistrali [kanat
zostanie przetgczony w taki stan, jaki byt ustawiony ostatnim telegramem z magistrali]).

4.3.2 Funkcje czasu

W module dostepne sg 3 funkcje czasu:

o Klatka schodowa.

e Opodznienie wigczenia/wytgczenia.

e Miganie.

Uruchomiony po witgczeniu funkcji czasu obiekt komunikacyjny ,Wytgcz funkcje czasu”
umozliwia wytgczenie tych funkcji w kanale. Gdy obiekt przyjmie warto$¢ ,1”, wykonywanie
funkcji czasu w kanale zostaje przerywane. Kanat zostaje wylgczony, a jego stan moze byc¢

zmieniony tylko przez inne funkcje. Stan kanatu moze by¢ zmieniony przez funkcje czasu
dopiero, gdy wartos¢ obiektu zostanie zmieniona na ,0”.

Klatka schodowa
W funkcji mozna zdefiniowac nastepujgce parametry:

e czas Ton, przez ktory kanat (Swiatto na klatce) bedzie wtgczony (rys. 7-1). Po wigczeniu
opcji ,Czas trwania klatki schodowej z magistrali”, czas wigczenia kanatu mozna zmieniaé
z magistrali z wykorzystaniem obiektu komunikacyjnego ,Czas trwania klatki schodowe;”.

e ostrzezenie przed zblizajgcym sie wytgczeniem w formie:
— specjalnego obiektu grupowego ,Ostrzezenie klatki schodowej”,
— chwilowego wytgczenia/wtgczenia kanatu,
— obu metod jednoczesnie,

e czas trwania ostrzezenia Tw, ktéry okresla ile czasu przed wylgczeniem kanatu
aktywowane bedzie ostrzezenie (rys. 7-1). Jezeli czas Tw bedzie dtuzszy od czasu Ton,
wigczenie kanatu aktywuje ostrzezenie, a kanat pozostanie wigczony przez czas Tw

(rys. 7-11).
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Q 0 B
Kanat
Q OFF oo ooooeoooooooooooooooo RS ‘
| Ton | -~
Lr=1 f |
Telegram ON !
1 ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
Ostrzezenie
0
t

Telegram ON

Ostrzezenie

liczbe telegramow LT, ktére bedg mogly przedtuzy¢ czas, przez ktory kanat bedzie
wigczony. Jezeli kanat jest wytgczony kazdy kolejny telegram wydtuza czas wigczenia
kanatu o czas Ton (rys. 8-1). Rysunki 8-11 i 8-1ll przedstawiajg w jaki sposdb kanat reaguje
na telegramy, gdy jest wigczony.
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Q ON ; —_—
Kanat
Q oFF ——— S S — S
Ton 1 Ton | Ton
Tel ON =3 | |
elegram
Telegram ON 41}
Telegram ON 41}
11
Q ON s : : T
Kanat
() oFF Lo T |
- T | 1
Lr=1 | - T e T
Telegram ON 3 : | !
Lr=2
Telegram ON 4
Telegram ON ‘
111
Q ON ; —_—
Kanat
() oFF . e — S
Ton 1 Ton | Ton
Lr=3 | i i
Telegram ON T4l> | 3
Telegram ON 41} Ton Ton
-y -
Telegram ON 41} ‘ ‘ ’ : :
Lr=2 A
Telegram ON
Telegram ON l} t

Opédznienie wiaczenia/wylgczenia
Czas, jaki ma uptyng¢ od momentu otrzymania telegramu sterujgcego, do momentu zmiany
stanu kanatu. Gdy w trakcie odliczania op6znienia kanat odbierze kolejny telegram o wartosci
wigcz/wytgcz, czas opodznienia jest liczony od nowa. Rysunek 9 przedstawia zasade
dziatania funkcji (gdzie: Tp-on = czas opOznienia dla wigczenia, To-orr = czas opOznienia dla

wytgczenia).
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El
ON o
Q To-on To-oFF
?—» ?—»
Kanat ‘
Q OFF —m—FF — b
A
Telegram ON
Telegram ON
t
Miganie

Funkcja miganie pozwala zdefiniowaé kanat tak, zeby cyklicznie zmieniat swoj stan (rys 10).
W funkcji mozna zdefiniowa¢ nastepujgce parametry:

e wartosc¢ telegramu aktywujgcego funkcje,

e liczbe cykli (mignie¢) Lc,

e czas pozostawania kanatu w stanie wigczonym Ton i wytgczonym Torr,

e stan Sr, w jaki ma zostac przetgczony kanat po zakonczeniu wykonywania funkcji.

Lc=3
ON e
~Ton ~Ton ~Ton
Kanat _Torr _Torr _Torr
(§ oFF ——— — — L se=oFF
A | | | | ‘ |
Telegram ON
t

Opis parametrow
Funkcje czasu — mozesz wybrac:

Klatka schodowa — umozliwia wigczenie kanatu na zdefiniowany czas (patrz ,Klatka
schodowa”).

Opoéznienie wigczenia/wytaczenia — umozliwia zdefiniowanie czasu, jaki ma uptyng¢ od
momentu otrzymania telegramu sterujgcego do momentu zmiany stanu kanatu
(patrz ,Opoznienie wigczenia/wytgczenia®).

Miganie — umozliwia cykliczng zmiane stanu kanatu (patrz ,Miganie”).

Dla kazdej funkcji czasu wyswietlane sg inne parametry.
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Globalne Funkcje czasu Klatka schodowa =
=  Kanat A
ana Kentrola klatki schodowej Wihacz = 1; Wylacz niemozliwe hd
Gltowne
Domyslny czas trwania klatki schodowe) 00:00:00 hh:mm:ss
Funkcje czasu
Czas trwania klatki schodowej z magistrali O Nie Tak
volEEd Maksymalna liczba powtdrzen 5 .
+ KanatC
Cstrzezenie przed koficem czasu Przez obiekt ~
+ KanatD Czas trwania ostrzezenia 00:00:00 hhimm:ss

Klatka schodowa
Kontrola klatki schodowej — wartosci, jakie moze przyjgc telegram sterujacy:
Wiacz=1; Wylacz=0 — telegram o wartosci ,1” wigcza, ,0” wytgcza kanat.
Wiacz=0; Wylacz=1 — telegram o wartosci ,,0” wigcza, ,1” wytgcza kanat.
Wiacz=1; Wylacz niemozliwe — telegram o wartosci ,1” wigcza, wytgczenie kanatu jest
niemozliwe.
Wiacz=0; Wylacz niemozliwe — telegram o wartosci ,0” wigcza, wytgczenie kanatu jest
niemozliwe.
Domysliny czas trwania klatki schodowej — czas, przez ktory kanat bedzie wigczony
(00:00:00 - 18:12:15 [hh:mm:ss]).
Maksymalna liczba powtorzen — liczba telegramoéw, ktére mogg przedtuzyé czas, przez
ktory kanat bedzie wtgczony (0 — 100 telegramow).

Czas trwania klatki schodowej z magistrali — wybo6r opcji ,Tak” uruchamia obiekt
komunikacyjny ,Czas trwania klatki schodowej”, przy uzyciu ktérego mozna zmienia¢ czas
trwania funkcji ,Klatka schodowa” z magistrali. Zostaje wyswietlony parametr:

Poczatkowa wartos¢ czasu klatki schodowej — mozesz wybraé sposdb ustawienia
wartosci poczatkowe;:

Wartos¢ domysina — wartos¢ zdefiniowana w polu ,Domysiny czas trwania Kklatki
schodowe;j”.

Ostatnia wartos¢ z magistrali — wartos¢, jaka byta ustawiona ostatnim telegramem
z magistrali. Jezeli wartos¢ obiektu nie byta zmieniona telegramem z magistrali,
zostanie ustawiona wartos¢ domys$lna z pola ,Domysiny czas trwania klatki
schodowe;j”.

Ostrzezenie przed koncem czasu — sposéb ostrzegania 0 majgcym nastgpi¢ wytgczeniu
kanatu (Swiatta na klatce):

Brak — kanat zostanie wytgczony po uptywie czasu trwania klatki schodowej.

Przez obiekt — ostrzezenie przy pomocy specjalnego obiektu komunikacyjnego
,Ostrzezenie klatki schodowej”. Jezeli obiekt przyjmie wartos¢ ,1” zostanie aktywowane
ostrzezenie. Gdy czas trwania ostrzezenia dobiegnie konca, warto$¢ obiektu zmieni sie
na ,0”.

Przez miganie — ostrzezenie przez zmiane stanu kanatu (wytgcz/wtgcz).

Przez obiekt i miganie — ostrzezenie z wykorzystaniem dwdch sposobdw jednoczesnie.

Wybor opcji innej niz ,Brak™ powoduje wyswietlenie pola:
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Czas trwania ostrzezenia — czas ostrzegania o zblizajgcym sie wytgczeniu kanatu.

Jezeli wartos¢ wprowadzona w polu bedzie wieksza od 0, to czas trwania klatki
schodowej zostanie wydtuzony o te wartosc.

Opobznienie wigczenia/wytaczenia

Globalne Funkcje czasu Opé#nienie wiaczenia / wytaczenia i
=  Kanat A
ana Cpdinienie wlaczenia 00:00:00 hhzrnm:ss
Glawne Opdinienie wylaczenia 00:00:00 hh:mm:ss

Funkcje czasu

Opdznienie wigczenia — czas, ktory musi uptyng¢ od otrzymania telegramu sterujgcego
z wartoscig ,wtgcz” do wigczenia kanatu (00:00:00 - 18:12:15 [hh:mm:ss]).

Opoédznienie wylgczenia — czas, ktéry musi uptyng¢ od otrzymania telegramu sterujgcego
z wartoscig ,wytgcz” do wytgczenia kanatu (00:00:00 - 18:12:15 [hh:mm:ss]).

Miganie
Globalne Funkcje czasu Miganie =
= Kanat A
ana Wyzwalanie telegramem Whacz / Witacz =
Giowne
Czas stanu wysckiego migania 00:00:00 hhzrnm:ss
Funkcje czasu
Czas stanu niskiego migania 00:00:00 hhzrnm:ss
+  KanatB Liczba cykli migania 1 N
+ EKanatC
Stan kanatu po zakoficzeniu Stan sprzed cyklu =
+ KanatD

Wyzwalanie telegramem — wartos¢ telegramu, jakg musi odebrac¢ obiekt ,Przetgcz”, zeby
dla kanatu zostata aktywowana funkcja migania:

Wiacz / Wytacz — telegramy o wartosci ,1” lub ,0” mogg aktywowac¢ funkcje migania.
Wiacz - telegram o wartosci ,1” aktywuje funkcje migania, telegram o wartosci ,,0” konczy.
Wylacz — telegram o wartosci ,0” aktywuje funkcje migania, telegram o wartosci ,1”
konczy.

Czas stanu wysokiego migania — czas, na jaki zostanie wigczony kanat w trakcie cyklu
(00:00:00 - 18:12:15 [hh:mm:ss]).

Czas stanu niskiego migania — czas, na jaki zostanie wytgczony kanat w trakcie cyklu
(00:00:00 - 18:12:15 [hh:mm:ss]).

Liczba cykli migania — liczba cykli (mignie¢), podczas ktorych kanat zostanie przetgczony
Z jednego stanu w drugi (1-100).

Przy definiowaniu liczby cykli nalezy pamietac¢, ze zbyt duza liczba przetgczen moze
W znaczny sposob skrocic zywotnoSc stykow przekaznika.
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Stan kanatu po zakonczeniu — stan kanatu po zakohczeniu funkcji migania:

Stan sprzed cyklu — kanat zostanie przetgczony w stan, w jakim sie znajdowat przed
aktywowaniem funkcji.

Wiacz — kanat zostanie wigczony.
Wylacz — kanat zostanie wytgczony.

4.3.3 Sceny 1-bit

Dla kazdego kanatu w module mozna zdefiniowa¢ reakcje na dwie sceny 1-bitowe. Sceny
te sg aktywowane telegramem 1-bitowym. Telegram o wartosci ,0” aktywuje scene pierwsza,
a telegram o wartosci ,1” scene drugg. Rysunek 11 przedstawia, w jaki sposob mozna
wykorzysta¢ sceny 1-bitowe do sterowania stanem kanatéw (np. w scenach swietlnych).
Definiujgc odpowiednio reakcje kanatbw na scene pierwszg mozna cofngé zmiany
wprowadzone przez scene druga:

e stan wyjsciowy kanatow przed wywotaniem scen: A — wiaczony, B, C i D — wytgczone;
¢ reakcja kanatéw na wywotanie sceny 2: A —wylgcz, B, C i D — wigcz.
¢ reakcja kanatéw na wywotanie sceny 1: A, B, C i D — ustaw wartosc sprzed sceny 2.

kanat A kanat B kanat C kanat D
Stan kanatu przed wywotaniem scen Q Q Q Q
ON OFF OFF OFF
Wywotanie sceny 2 Q Q Q Q
OFF ON ON ON
Wywotanie sceny 1 Q Q Q Q
ON OFF OFF OFF

Kanat moze uczy¢ sie scen 1-bitowych z magistrali. Jezeli w czasie konfigurowania wybrana
zostanie opcja uczenia, zostanie uruchomiony obiekt komunikacyjny ,Ustaw scene 1-bit”,
ktory umozliwi zapamietywanie scen 1-bit. Jezeli obiekt odbierze telegram o wartosc¢ ,0”
aktualny stan kanatu zostanie przypisany do sceny pierwszej. Telegram o wartosci ,1”
spowoduje przypisanie aktualnego stanu kanatu do sceny drugiej.

Opis parametrow

Globalne Reakcja na scene 1 (tel.=0) Bez zmian b
Reakcja na scene 2 (tel.=1) Bez zmian -
=  Kanat A
Uczenie scen 1-bit z magistrali 2 Nie Tak
Glowne
Sceny 1-bit

Reakcja na scene 1 (tel.=0) — reakcja kanatu po odebraniu telegramu o wartosci ,0
od obiektu komunikacyjnego ,Przywotaj scene 1-bit” (Bez zmian / Wtgcz / Wytgcz / Ustaw
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warto$¢ sprzed sceny 2 [kanat zostanie przetgczony w taki stan, jaki byt ustawiony przed
wywotaniem sceny numer 2]).

Reakcja na scene 2 (tel.=1) — reakcja kanatu po odebraniu telegramu o wartosci ,1
od obiektu komunikacyjnego ,Przywotaj scene 1-bit” (Bez zmian / Wiacz / Wytgcz).

Uczenie scen 1-bit z magistrali — jezeli wybierzesz opcje ,Tak”, zostanie wigczona funkcja
uczenia sie przez kanat scen 1-bitowych z wykorzystaniem obiektu komunikacyjnego
,Ustaw scene 1-bit”. Zostanie wyswietlony parametr:

Wartos¢ poczatkowa dla scen 1-bit — mozesz wybra¢ sposéb ustawienia wartosci
poczatkowe;j:
Wartos¢ domysina — wartos¢ zdefiniowana w programie. Po otrzymaniu telegramu
o wartosci ,,0” ustawiona zostanie wartos¢ z pola ,Reakcja na scene 1 (tel.=0)”, a po
otrzymaniu telegramu o wartosci ,1” wartos¢ z pola ,Reakcja na scene 2 (tel.=1)".

Ostatnia wartos¢ z magistrali — wartosc, jaka byta nauczona ostatnim telegramem
z magistrali. Jezeli wartos¢ obiektu nie byla zmieniona przez funkcje uczenia,
zostanie ustawiona wartos¢ domysina.

4.3.4 Sceny

Dla kazdego kanatu w module mozna zdefiniowa¢ 8 scen. Pozwala to na zarzgdzanie
maksymalnie 32 réznymi scenami w module KNX-SA41 i 64 scenami w module KNX-SA24
przy wykorzystaniu jednego adresu grupowego. Komunikacja ze wszystkimi uczestnikami
powigzanymi w scenach odbywa sie przez ten adres grupowy. Powoduje to, ze do wywotania
lub zapamietania sceny wystarczy jeden telegram. Telegram taki zawiera numer sceny
i informacje o tym, czy scena ma zosta¢c wywotana, czy ma zosta¢ wigczone uczenie,
podczas ktorego aktualna wartos¢ ustawiona w kanale zostanie zapamietana dla sceny
o tym numerze.

Dla kazdej sceny mozna ustawi¢ nastepujgce parametry:

e numer sceny,

e opoéznienie (czas, jaki musi uptyngé od odebrania telegramu do wywotania sceny),
¢ reakcje kanatu na dang scene.

Sceny pozwalajg ograniczy¢ ruch telegraméw i odcigzy¢ magistrale. Dzieki nim
wszystkie informacje o tym, co ma zosta¢ wykonane przez uczestnikOw sceny zostaje
zapisane w pamieci modutu. Informacje te nie sg wysytane, gdy scena jest
wywotywana Ilub zapamietywana. Wysytany jest tylko telegram wywotujgcy
lub zapamietujgcy scene.

Opis parametrow

Globalne Liczba scen 1 .
- Kanat A Uczenie scen z magistrali 2 Nie Tak

Giowne Scena 1: numer 1 .

Sceny Scena 1: wartosd Wylacz =
+ KanatB Scena 1: opdZnienie 00:00:00 hhzrnm:ss

Liczba scen — liczba scen przypisanych do kanatu (maksymalnie 8). Dla kazdej aktywowanej
sceny zostaje wyswietlana grupa pol do konfiguracji: ,Scena 1...8: numer”, ,Scena 1...8:
wartos¢” i ,Scena 1...8: opdznienie”.
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Uczenie scen z magistrali — jezeli wybierzesz opcje ,Tak”, zostanie wilgczona funkcja
uczenia sie scen przez kanat. Obiekt komunikacyjny ,Scena” bedzie modgt nie tylko
wywota¢ dang scene, ale takze zapamietaC scene, jezeli odbierze telegram aktywujgcy
funkcje uczenia. Zostanie wyswietlony parametr:

Wartos¢é poczatkowa sceny — mozesz wybrac sposéb ustawienia wartos$ci poczgtkowej:

Wartos¢é domysina — kazda przypisana do kanatu scena ma swoj unikalny numer
i warto$¢ zdefiniowang w polu ,Scena 1...8: warto$¢”. Jezeli obiekt odbierze telegram
znumerem sceny, jego wartos¢ zostanie ustawiona na taka, jaka =zostata
zdefiniowana dla sceny o tym numerze.

Ostatnia wartos¢ z magistrali — wartos¢, jaka byta nauczona ostatnim telegramem
z magistrali. Jezeli warto$¢ obiektu nie byta zmieniona przez funkcje uczenia,
zostanie ustawiona wartos¢ domysina.

Scena 1...8: numer — unikalny numer sceny przypisanej do kanatu.

Scena 1...8: wartos¢ — stan kanatu, ktory zostanie ustawiony, gdy zostanie odebrany
telegram z numerem sceny wybranym w polu ,Scena 1...8: numer” (Wytgcz / Wtgcz / Bez
zmian).

Scena 1...8: opdznienie — czas, ktory musi uplyng¢ od otrzymania telegramu do
przetgczenia kanatu w stan, ktory zostat zdefiniowany dla sceny.

4.3.5 Funkcja wartosci progowych

Funkcja pozwala na zmiane stanu kanatu w zalezno$ci od tego, jak zmienia sie wartos¢
sygnatu na wejsciu. W funkcji mogg by¢ analizowane wartosci otrzymane od 1
lub 2 bajtowych obiektow komunikacyjnych. Wzrost powyzej / spadek ponizej zdefiniowanego
w funkcji progu moze wywotac¢ okreslong zmiane stanu kanatu.

W funkcji mozna zdefiniowa¢ dwa progi dla odczytywanych wartosci (dolny i gérny). Pozwala
to podzieli¢ caly przedziat analizowanych wartosci na trzy zakresy. Dla kazdego zakresu
mozna zdefiniowa¢ sposéb reakcji kanatu (wlgcz / wytgcz / brak zmiany). Definiujgc
odpowiednio zakresy (dolny — wylgcz, srodkowy - bez reakcji, gérny — witgcz) mozna
otrzymac funkcje histerezy (rys. 12).
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Wartosci poszczegolnych progdw mogg by¢ zmieniane z magistrali KNX z wykorzystaniem
obiektéw komunikacyjnych ,Ustaw wartos¢ progu 1”7 i ,Ustaw wartos¢ progu 2”. Obiekty te
mozna uruchomi¢ podczas definiowania funkciji.

i Nalezy pamietac, ze to, ktory prog jest progiem dolnym, a ktory gornym, okreSlajg
wartos$ci dla nich zdefiniowane, a nie ich nazwy (rys. 13).
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Opis parametrow

LA

Globalne Typ obiektu wartosci progowe] 2 1 bajt 2 bajty
—  Kanath Wartoic poczatkowa obiektu wartosci O Wartoid domyélna
progowej Ostatnia wartos< z magistrali
Glowne Wartos poczatkowa dla obiektu wartosa 0 -
progowej

Funkcja wartosci progowych

Prag 1 ustawiany z magistrali 2 Mie Tak
+ KanatB
WartosE domyslna dla progu 1 0 .
+ KanatC
Prag 2 ustawiany z rmagistrali 2 Mie Tak
+ KanatD
WartosE domyslna dla progu 2 0 .
Reakcja powyiej gornego progu Witacz o
Reakcja pomiedzy progami Wilacz ~
Reakcja ponize] delnege progu Wilacz ~

Typ obiektu wartosci progowej — wybor typu danych, ktére bedg mogty odbieraé obiekty
komunikacyjne ,Wejscie wartosci progowej”, ,Ustaw wartos¢ progu 1” i ,Ustaw wartos¢
progu 2”. Wybor typu okre$la zakres, w jakim mogg by¢ definiowane wartosci dla progow
(1 bajt: 0-255; 2 bajty: 0-65535).

Wartos¢ poczatkowa obiektu wartosci progowej — mozesz wybraé sposéb ustawienia
wartosci poczgtkowej obiektu komunikacyjnego ,Wejscie wartosci progowej”:

Wartos¢é domysina — wartos¢ zdefiniowana w polu ,Wartos¢ poczgtkowa dla obiektu
wartosci progowej”.

Ostatnia wartos¢ z magistrali — wartos¢, jaka byta ustawiona ostatnim telegramem
z magistrali. Jezeli warto$¢ obiektu nie byla zmieniona telegramem 2z magistrali,
zostanie ustawiona wartos¢ domysina z pola ,Wartos¢ poczatkowa dla obiektu wartosci
progowej”.
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Wartos¢ poczatkowa dla obiektu wartosci progowej] — wartos§¢ poczatkowa obiektu
komunikacyjnego ,Wejscie wartosci progowej” (1 bajt: 0-255, 2 bajty: 0-65535).

Prég 1 ustawiany z magistrali — jezeli wybierzesz ,Tak”, wartos¢ obiektu komunikacyjnego
dla progu 1 ,Ustaw wartos¢ progu 17 bedzie mogta by¢ zmieniana telegramem
z magistrali. Zostanie wyswietlony parametr:

Wartos¢é poczatkowa dla progu 1 — mozesz wybraé sposdb ustawienia wartosci
poczatkowej:
Wartos¢ domysina — wartos¢ zdefiniowana w polu ,Wartos¢ domysina dla progu 1”.

Ostatnia wartos¢ z magistrali — warto$¢, jaka byta ustawiona ostatnim telegramem
z magistrali. Jezeli wartos¢ obiektu nie byta zmieniona telegramem z magistrali,
zostanie ustawiona wartos¢ domysina z pola ,Wartos¢ domysina dla progu 1”.

Wartos¢ domysina dla progu 1 — wartos¢ obiektu komunikacyjnego dla progu 1 (1 baijt:
0-255, 2 bajty: 0-65535).

Prég 2 ustawiany z magistrali — jezeli wybierzesz ,Tak”, wartos¢ obiektu komunikacyjnego
dla progu 2 ,Ustaw wartos¢ progu 2” bedzie mogta by¢ zmieniana telegramem
z magistrali. Zostanie wyswietlony parametr ,Wartos¢ poczatkowa dla progu 27
(definiowanie jest takie same jak dla progu 1).

Wartos¢ domysina dla progu 2 — wartos¢ obiektu komunikacyjnego dla progu 2 (1 baijt:
0-255, 2 bajty: 0-65535).

Reakcja powyzej gérnego progu — reakcja kanatu, gdy wartos¢ obiektu komunikacyjnego
przekroczy wartos¢ zdefiniowang dla progu gérnego (Wytgcz / Wigcz / Bez zmian).

Reakcja pomiedzy progami — reakcja kanatu, gdy wartos¢ obiektu komunikacyjnego
znajduje sie pomiedzy wartosciami zdefiniowanymi dla progu dolnego i gornego (Wylgcz
| Wigcz / Bez zmian).

Reakcja ponizej dolnego progu — reakcja kanatu, gdy wartos¢ obiektu komunikacyjnego
spadnie ponizej wartosci zdefiniowanej dla progu dolnego (Wytgcz / Wigcz / Bez zmian).

4.3.6 Funkcjawymuszania stanu

Mozna zdefiniowaé reakcje kanatu na zmiane stanu obiektéw komunikacyjnych ,Stan
wymuszony 1” i ,Stan wymuszony 2”. Gdy ktory$s z obiektéw przyjmie wartos¢ ,1” kanat
zostanie przetgczony w zdefiniowany stan i zablokowany. Odblokowanie kanatu jest mozliwe
dopiero, gdy obiekt przyjmie wartos¢ ,0”. Po odblokowaniu kanat nie wraca do stanu, w jakim
byt przed wtgczeniem blokady.

i Nalezy pamieta¢, ze stan kanatu ustawiony przez funkcje wymuszania stanu moze
zosta¢ zmieniony tylko przez drugg funkcje wymuszania Ilub przez funkcje
bezpieczenstwa, jezeli funkcje te bedg miaty wyzszy priorytet (patrz ,Priorytety
funkc;ji”).

Opis parametrow

Globalne Reakcja na stan wymuszony 1 Brak reakgji b
Reakeja na stan wymuszony 2 Brak reakgji =
= Kanat A :
Gtowne
Funkcja wymuszania stanu

Reakcja na stan wymuszony 1 — reakcja kanatu na zmiane stanu obiektu komunikacyjnego
,Stan wymuszony 17 (Brak reakcji / Wigcz / Wytgcz).
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Reakcja na stan wymuszony 2 — reakcja kanatu na zmiane stanu obiektu komunikacyjnego
»otan wymuszony 2” (Brak reakcji / Wigcz / Wytgcz).

4.4 Obiekty komunikacyjne

4.4.1 Obiekty globalne

Numer * MNazwa Funkcja obiektu Dtugesc C R W T U
I|1 Cgélry Status pracy urzadzenia 1 bit C R - T
I|2 Funkcja centralna Przetacz 1 bit C W -
;.'|3 Bezpieczeristwo Funkcja bezpieczenstwa 1 1 bit c - W -
I|4 Bezpieczenstwo Funkcja bezpieczenstwa 2 1 hit C w -
I|5 Bezpieczeristwo Funkcja bezpieczenstwa 3 1 bit C Wo-

Globalne obiekty komunikacyjne

Nazwa obiektu Funkcja obiektu Typ danych
1 Ogélny Status pracy 1 bit, C,R T
urzadzenia DPT 1.001

Obiekt cyklicznie wysyta telegram do magistrali KNX z informacjg o statusie modutu.
Wysytanie mozna wytgczy¢ wprowadzajgc wartos¢ 00:00:00 w polu ,,Okres cyklicznego
wysytania statusu modutu”, w zaktadce ,Globalne”.

Telegram: 1 = modut pracuje.

2 Funkcja centralna Przetacz 1 bit, C,W
DPT 1.001

Obiekt zostanie uruchomiony, jezeli w zaktadce ,Globalne” dla parametru ,Funkcja
centralna” wybrano opcje ,Wigcz”. Obiekt pozwala na zmiane stanu wielu kanatéw przy
pomocy jednego telegramu 1-bitowego z magistrali.

3 Bezpieczenstwo Funkcja 1 bit, C,W
bezpieczenstwa | DPT 1.001
1

Obiekt zostanie uruchomiony, jezeli w zaktadce ,Globalne” dla parametru ,Funkcja
bezpieczenstwa” wybrano opcje ,Wigcz’. Obiekt moze odbiera¢ telegramy 1-bitowe
z magistrali KNX wysytane cyklicznie przez inne urzadzenie (np. czujnik zalania wodg lub
czujnik  wiatru). Pozwala to na monitorowanie pracy czujnika i magistrali.
Gdy w zdefiniowanym czasie monitorowania obiekt nie odbierze telegramu resetujgcego
lub odbierze telegram aktywujgcy, funkcja bezpieczenstwa jest aktywowana i kanat zostaje
przetgczony w stan bezpieczehstwa. Kanat zostaje zablokowany i nie przetwarza
przychodzgcych telegraméw. Odblokowanie kanatu jest mozliwe dopiero po odebraniu
przez obiekt telegramu zdejmujgcego blokade. Jezeli w czasie monitorowania odebrany
zostanie telegram z wartoscig przeciwng do wartosci aktywujgcej, czas bedzie odliczany od
poczatku (reset).

Nalezy pamietacC, ze stan kanatu ustawiony z uzyciem tego obiektu moze zostac
zmieniony tylko przez funkcje wymuszania pozycji lub przez funkcje bezpieczerstwa
0 wyzszym priorytecie (patrz ,Priorytety funkcji”).
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Globalne obiekty komunikacyjne

Nazwa obiektu Funkcja obiektu Typ danych Flagi
4 Bezpieczenstwo Funkcja 1 bit, C,wW
bezpieczenstwa | DPT 1.001
2

Obiekt zostanie uruchomiony, jezeli w zakfadce ,Funkcje bezpieczenstwa” w polu ,Liczba
funkcji bezpieczehstwa” wybrana zostata wartosc¢ 2 lub 3. Pozostate informacje patrz obiekt
.Funkcja bezpieczenstwa 1”

5 Bezpieczenstwo Funkcja 1 bit, C,wW
bezpieczenstwa | DPT 1.001
3

Obiekt zostanie uruchomiony, jezeli w zakfadce ,Funkcje bezpieczenstwa” w polu ,Liczba
funkcji bezpieczenstwa” wybrana zostata warto$¢ 3. Pozostate informacje patrz obiekt
,Funkcja bezpieczenstwa 1”

Flaga: C — komunikacja, R — odczyt, W — zapis, T — transmisja, U — aktualizacja.

4.4.2 Obiekty kanatu

Obiekty komunikacyjne dla wszystkich kanatow sg takie same i zostaty omdwione na
przyktadzie kanatu A.

Numer * Narwa Funkcja obiektu Dtugese C R W T U
26 Kanat A Przefacz 1 bit C - W- -
2| 7 Kanat & Status kanatu 1 bit C R - T -
I| g Kanat & Logika 1 1 bit cC - wW- -
2| ] Kanat & Lagika 2 1 bit c - W- -
I| 10 Kanat & Logika 3 1 bit cC - wW- -
2| 11 Kanat & Whtacz funkcje czasu 1 bit cC - W- -
I| 12 Kanat A Czas trwania klatki schodowej 2bytes C - W - -
2| 13 Kanat & Ostrzezenie klatki schodowej 1 bit C R - T -
2] 14 Kanat A Scena lbyte C - W - -
2| 15 Kanat & Wejscie wartosci progowej 1 byte cC - W- -
I| 15 Kanat A Ustaw wartosE progu 1 1 byte cC - W- -
2| 17 Kanat & Ustaw wartosE progu 2 1 byte cC - W- -
I| 18 Kanat A Przywotaj sceng 1-bit 1 bit cC - W- -
2| 19 Kanat & Ustaw scene 1-bit 1 bit cC - W- -
I| 20 Kanat A Stan wyrnuszony 1 1 bit cC - W- -
2| 21 Kanat & Stan wymuszony 2 1 bit cC - W - -

Obiekty komunikacyjne kanatu

\[g \ Nazwa obiektu Funkcja obiektu Typ danych Flagi
6 Kanat A Przetacz 1 bit, C,w
DPT 1.001

Obiekt komunikacyjny umozliwia przetgczanie stanu kanatu.
Telegram:
przekaznik NO: 0 = Wiacz, 1 = Wylacz




SATEL KNX-SA41 « KNX-SA24 25

Obiekty komunikacyjne kanatu

Nazwa obiektu Funkcja obiektu Typ danych

przekaznik NC: 1 = Wiacz, 0 = Wytacz

7 Kanat A Status kanatu 1 bit, C,R, T
DPT 1.001

Wartos¢ obiektu wskazuje aktualny stan kanatu. Obiekt wysyta telegram z informacjg
o stanie kanatu do magistrali KNX. Informacja wysytana jest przy kazdej zmianie stanu
kanatu oraz cyklicznie w zdefiniowanych odstepach czasu. Wysytanie cykliczne mozna
wytaczy¢ wprowadzajgc wartos¢ 00:00:00 w polu ,Okres cyklicznego wysytania stanu
kanatu”, w zaktadce ,Gtéwne” do definiowania parametréw kanatu A.

8 Kanat A Logika 1 1 bit, C,W
DPT 1.002

Obiekt zostanie uruchomiony, jezeli w zakfadce ,Gtéwne” do definiowania parametréw
kanatu A, dla parametru ,Funkcje logiczne” wybrano opcje ,Witacz’. Do kanatu mozna
przypisa¢ maksymalnie trzy obiekty logiczne. Powigzania logiczne pomiedzy obiektami
definiowane sg w zakfadce ,Funkcje logiczne”.

W przypadku zaniku zasilania magistrali wartosci obiektow komunikacyjnych ,Logika
1/2/3” sg zapisywane i zostajg przywrocone po powrocie zasilania.

Patrz ,Funkcje logiczne”.

9 Kanat A Logika 2 1 bit, C,W
DPT 1.002

Obiekt zostanie uruchomiony, jezeli w zaktadce ,Funkcje logiczne” w polu ,Liczba funkgiji
logicznych” wybrana zostata warto$¢ 2 lub 3.

Patrz ,Funkcje logiczne”.

10 | Kanat A Logika 3 1 bit, C,W
DPT 1.002

Obiekt zostanie uruchomiony, jezeli w zaktadce ,Funkcje logiczne” w polu ,Liczba funkgiji
logicznych” wybrana zostata wartos¢ 3.

Patrz ,Funkcje logiczne”.

11 | Kanat A Wyltacz funkcje | 1 bit, C,W
czasu DPT 1.001

Obiekt zostanie uruchomiony, jezeli w zakfadce ,Gtéwne” do definiowania parametréw
kanatu A, dla parametru ,Funkcje czasu” wybrano opcje ,Wigcz’. Obiekt umozliwia
wytgczenie funkcji czasu w kanale. Stan kanatu moze zosta¢ zmieniony dopiero nastepnym
telegramem wystanym do obiektu komunikacyjnego ,Przetgcz”.

Telegram:

1 = Wytacz funkcje czasu w kanale
0 = Wigcz funkcje czasu w kanale
Patrz ,Funkcje czasu”.
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Obiekty komunikacyjne kanatu

\[g \ Nazwa obiektu Funkcja obiektu Typ danych Flagi

12 | Kanat A Czas trwania 2 bajty, C,w
klatki DPT 7.005
schodowej

Obiekt zostanie uruchomiony, jezeli w zaktadce ,Funkcje czasu” dla parametru ,Czas
trwania klatki schodowej z magistrali” wybrano opcje ,Tak”. W obiekcie zapisywany jest
czas trwania klatki schodowej.

Patrz ,Klatka schodowa”.

13 | Kanat A Ostrzezenie 1 bit, C,R, T
klatki DPT 1.001
schodowej

Obiekt zostanie uruchomiony, jezeli w zaktadce ,Funkcje czasu” w polu ,Ostrzezenie przed
koncem czasu” wybrano opcje ,Przez obiekt” lub ,Przez obiekt i miganie”. Na poczatku
czasu ostrzegania wartosc obiektu zostaje ustawiona na ,1”. Wartosc¢ ta zostaje zmieniona
na ,0” dopiero, gdy uptynie czas ostrzegania.

Patrz ,Klatka schodowa”.

14 | Kanat A Scena 1 bajt C,wW
DPT 17.001
DPT 18.001
Obiekt zostanie uruchomiony, jezeli w zaktadce ,Gtéwne” do definiowania parametrow
kanatu A, dla parametru ,Sceny” wybrano opcje ,Wigcz”. Obiekt umozliwia wystanie
1-bajtowego telegramu, ktory moze wywotaé scene lub aktywowac funkcje nauki sceny.

Telegram taki zawiera numer sceny (1-64) i informacje o tym, czy scena ma zostac
wywotana, czy aktualny stan kanatu ma zostaé przypisany do sceny.

Patrz ,Sceny”.

15 | Kanat A Wejscie 1 bajt C,W
wartosci DPT 5.* 8-bit
progowej unsigned value

2 bajty
DPT 7.* 2-byte
unsigned value

Obiekt zostanie uruchomiony, jezeli w zaktadce ,Gtéwne” do definiowania parametréw
kanatu A, dla parametru ,Funkcja wartosci progowych” wybrano opcje ,Wtacz”. W zaktadce
~Funkcja wartosci progowych” mozna zdefiniowac, jakiego typu dane bedzie mégt odbierac
obiekt (1-bajt, wartosci 0-255; 2-bajty, wartosci 0-65535). Jezeli w polu ,Wartos¢
poczgtkowa obiektu wartosci progowej” wybierzesz opcje ,Ostatnia wartos¢ z magistrali”
mozliwa bedzie zmiana wartosci obiektu przez magistrale.

Patrz ,Funkcja wartosci progowych”.
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Obiekty komunikacyjne kanatu

Nazwa obiektu Funkcja obiektu Typ danych

16 | Kanat A Ustaw wartosé 1 bajt C,wW
progu 1 DPT 5.* 8-bit
unsigned value
2 bajty

DPT 7.* 2-byte
unsigned value

Obiekt zostanie uruchomiony, jezeli w zaktadce ,Funkcja wartosci progowych” kanatu A dla
parametru ,Prég 1 ustawiany z magistrali” wybrano opcje ,Tak”. To, jakiego typu dane
moze odbiera¢ obiekt, zalezy od typu danych zdefiniowanego w zaktadce (1-bajt, wartosci
0-255; 2-bajty, wartosci 0-65535).

Patrz ,Funkcja wartosci progowych”.

17 | Kanat A Ustaw wartosé 1 bajt C,W
progu 2 DPT 5.* 8-bit
unsigned value
2 bajty

DPT 7.* 2-byte
unsigned value

Obiekt zostanie uruchomiony, jezeli w zaktadce ,Funkcja wartosci progowych” kanatu A dla
parametru ,Prég 2 ustawiany z magistrali” wybrano opcje ,Tak”. To, jakiego typu dane
moze odbiera¢ obiekt, zalezy od typu danych zdefiniowanego w zaktadce (1-bajt, wartosci
0-255; 2-bajty, wartosci 0-65535).

Patrz ,Funkcja warto$ci progowych”.

18 | Kanat A Przywotaj scene | 1 bit, C,W
1-bit DPT 1.001

Obiekt zostanie uruchomiony, jezeli w zaktadce ,,Gtéwne” do definiowania funkcji kanatu A
dla parametru ,Sceny 1-bit” wybrano opcje ,Witacz”. Obiekt umozliwia wywotanie scen
1-bitowych przypisanych do kanatu.

Telegram:

0 = aktywuje pierwszg scene.
1 = aktywuje scene druga.
Patrz ,Sceny 1-bit”.

19 | Kanat A Ustaw scene 1 bit, C, W
1-bit DPT 1.001

Obiekt zostanie uruchomiony, jezeli w zaktadce ,Sceny 1-bit” dla kanatu A dla parametru
,2Jczenie scen 1-bit z magistrali” wybrano , Tak”. Obiekt umozliwia przypisanie aktualnego
stanu kanatu do sceny.

Telegram:

0 = aktualny stan kanatu zostanie przypisany do sceny pierwsze;.
1 = aktualny stan kanatu zostanie przypisany do sceny drugiej.
Patrz ,Sceny 1-bit”.
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Obiekty komunikacyjne kanatu

\[g \ Nazwa obiektu Funkcja obiektu Typ danych Flagi

20 | Kanat A Stan 1 bit, C,w
wymuszony 1 DPT 1.001

Obiekt zostanie uruchomiony, jezeli w zaktadce ,Gtéwne” do definiowania parametréw
kanatu A, dla parametru ,Funkcja wymuszania stanu” wybrano opcje ,Wtacz”. Obiekt
umozliwia zmiane stanu kanatu i blokuje mozliwosci ponownej zmiany. Stan, jaki ma
przyja¢ kanat, definiowany jest w zaktadce ,Funkcja wymuszania stanu” w polu ,Reakcja
na stan wymuszony 1”. Ponowna zmiana stanu jest mozliwa dopiero po odebraniu przez
obiekt telegramu zdejmujacego blokade. Po odebraniu telegramu kanat nie wraca do stanu
przed wigczeniem blokady. Jego stan zmieni sie dopiero po odebraniu telegramu
z magistrali.

Telegram:
1 = zmien stan i zablokuj
0 = odblokuj

Patrz ,Funkcja wymuszania stanu”.

21 | Kanat A Stan 1 bit, C,w
wymuszony 2 DPT 1.001

Patrz obiekt ,Stan wymuszony 1”.

Flaga: C — komunikacja, R — odczyt, W — zapis, T — transmisja, U — aktualizacja.

4.5 Przywracanie ustawien fabrycznych modutu

1. Odtgcz modut od magistrali KNX.

2. Odtacz zasilanie modutu.

3. Podtgcz ponownie zasilanie modutu.
4

. Wecisnij jednoczes$nie cztery przyciski do sterowania stanem kanatdéw umieszczone
na obudowie modutu (patrz ,Opis”). W przypadku modutu KNX-SA24 do resetu pamieci
stuzg przyciski sterowania zgrupowane w gornej linii przyciskow (A,C,E,G). Diody
sygnalizacyjne umieszczone nad przyciskami zaswiecg sie.

5. Przytrzymaj wcisniete przyciski do czasu, gdy diody sygnalizacyjne zgasng (okoto
10 sekund). Nastgpi restart modutu i ustawienia fabryczne zostang przywrocone.

6. Podtgcz modut do magistrali KNX.

5. Dane techniczne

Zasilanie

NAPIECIE ZASHANIA ...ttt 230V AC
V1Y 0 g E= 10}V oo oTo] gl 4 To Lo Y 5W
Napiecie Magistrali KINX ...........uuuuieiiiiiiiiiii e 20...30v DC
Pobdr pradu z magistrali KINX ... <10 mA

Liczba wyjs¢ przekaznikowych
KNX-SA41 (4 niezalezne tory po 1 przekazniku Na tor) ..............euueeeiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieene 4
KNX-SA24 (2 niezalezne tory po 4 przekazniki Na tor) ..............eeeeeermmmmimiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiinnnenes 8
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Przekazniki
Znamionowy prad (moc) obcigzenia w kategorii:
31 16 A/ 250V AC
ACTLS L 3A/120V 1,5A/240V (B300)
A 3 e ———— 750 W (silnik jednofazowy)
D L 16 A/ 24V DC
DL 0,22A/120V 0,1 A/250V (R300)
Minimalny pPrad ZESIYKOW ......ccouuiiiiii e 10 mA
Maksymalny prgd UdarOWy .........cccoeuuuiiiiiiiiiiieieiiine e 168 A 20 ms; 800 A 200 us
Obcigzalnos¢ prgdowa trwata zeStyKU .........c.ovviiiiiiii i 16 A
Maksymalna moc tgczeniowa w kategorii ACL .........oooviiiiiiiiiiieecen e 4 000 VA
Maksymalna czestosc¢ tgczen:
przy obcigzeniu znamionowym w kategorii ACT .......cccoooeeiiiiiiiiiiiiieeeeeees 600 cykli/h
DEZ ODCIGZENIA ....eeiee e 3 600 cykli/h
Trwato$¢ tgczeniowa (liczba tgczen) w kategorii:
ACL, 600 CYKII/N ...ttt >10° 16 A/ 250V AC
DCL, 600 CYKI/N oo >10° 16 A/24V DC
O T B 18 >2,5 x 10°
przy obcigzeniu Zzardwkami o mocy 1 000 W .......ccoooviiiiiiiiiiii e, >0,9 x 10°
Potaczenia
Maksymalny przekrdj PrzeWodU..........cooooiiiiiiiiieieeeee e 2,5 mm?
Maksymalny moment dOKIreCajgCy ........coooveiieieiiiiii e 0,5 Nm
Parametry KNX
Maksymalny czas reakcji Natelegram ... <20 ms
Maksymalna liczba obiektéw komunikacyjnych KNX-SA41/KNX-SA24............cccceeeee. 69/133
Maksymalna liczba adresOw grupoWyCh ... 256
Maksymalna liczba aSOCIAC]i........cooveeeiieee e 256

Parametry mechaniczne

P4 I (T 0 01T = LUl o] =Ty TP 0°C...+45°C
Zakres temperatur dla skladowania/transportu...............ceiiiiiiiiiiieeiiiiiii e -25°C...+70°C
StOPIEA OCHIONY [P .o ebabnannees IP20
Liczba pol Na SZYNIE DIN ... 4
WYMIATY ODUAOWY ... 70 x 92 x 60 mm
Masa:

KINX-SALL e 192 g

KN K-S A2 e 240 ¢

5.1 Maksymalne obciazenia wyjs¢

(@ oo = A=Y a1 oW (= 74721 =L 03 1 1= 3680 W
ODbcigzenie POJEMNOSCIOWE ..........uuuuuuuiiiiiniiiiiiiiiiiieeeerieeeneeeeeee e 16 A, max. 200 pyF
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5.2 Maksymalne obcigzenia wyjs¢ dla oswietlenia

LamIPY ZAIOWE ... .uiuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiii e
Lampy halogenowe HV 230V ...........uuuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieiiiiiieieeieiieeeeeee

Lampy halogenowe LV:

transformator konwencjonalny...........ccccccvvviiiiiiiiiiiiiiie
transformator elektroniCzny .........ccccccovvvviiiiie

Lampy fluorescencyjne:

DEZ KOMPENSAC]I.....uuuiiiiiiiiiiiiiiiii e
kompensacja rownolegta.............cccccuuiiiiiiiiiiiiie
KOMPENSACja SZEIEJOWA........uuuuuuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiaeieaeenenes

Lampy fluorescencyjne kompaktowe:

DEZ KOMPENSAC]i......uuiiiiiiiiiiiiiiiiiiii e
kompensacja rdwnolegta............ccccccuiiiiiiiiiiiiiie

Lampy wysokocisnieniowe rteciowe:

DEZ KOMPENSAC]i.....uuuiiiiiiiiiiiiiiiiiiii e
kompensacja rdwnolegta.............cccccuuiiiiiiiiiiiiie

2500 W, 200 pF
3680 W, 200 pF

Przekroczenie wartosci granicznych parametréw pracy modulu moze
spowodowac jego uszkodzenie i stanowi¢ zagrozenie dla zdrowia lub zycia.



