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OSTRZEZENIA

Manipulator powinien by¢ instalowany przez wykwalifikowany personel.
Przed przystgpieniem do montazu nalezy zapoznac sie z instrukcja.

Wprowadzanie w urzadzeniu jakichkolwiek modyfikacji, ktére nie sg autoryzowane przez
producenta, lub dokonywanie samodzielnych napraw oznacza utrate uprawnien wynikajgcych
z gwarancji.

Ostrzezenie

Urzadzenie to jest urzadzeniem klasy A. W srodowisku mieszkalnym moze ono powodowac
zaktécenia radioelektryczne. W takich przypadkach mozna zada¢ od jego uzytkownika
zastosowania odpowiednich srodkow zaradczych.

W rozdziale ,Montaz i poditgczenie” zawarte sq informacje, jak zminimalizowac zaktocenia
radioelektryczne.

Firma SATEL stawia sobie za cel nieustanne podnoszenie jakosci swoich produktéw, co moze
skutkowaé¢ zmianami w ich specyfikacji technicznej i oprogramowaniu. Aktualna informacja
o wprowadzanych zmianach znajduje sie na naszej stronie internetowe;.

Prosze nas odwiedzic:
http://www.satel.pl

Deklaracja zgodnosci jest dostepna pod adresem www.satel.eu/ce

W instrukcji moga wystgpi¢ nastepujgce symbole:

- uwaga;
A - uwaga krytyczna.
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1. Wprowadzenie

Manipulator INT-TSI umozliwia obstuge i programowanie central alarmowych z serii INTEGRA
i INTEGRA Plus. Niniejsza instrukcja dotyczy manipulatora z wersjg oprogramowania 1.05, ktéry
obstugiwany jest przez centrale INTEGRA / INTEGRA Plus z wersjg oprogramowania 1.15 (lub
nowszg). Do programowania ustawien manipulatora wymagany jest program DLOADX w wersiji
1.15.018 lub nowszy. Do przygotowania interfejsu uzytkownika wymagany jest program TSI
BUILDER w wersji 1.1 lub nowszy.

2. Wiasciwosci

e Ekran dotykowy 7” o rozdzielczosci 800 x 480.
¢ |Interfejs graficzny dostosowywany do potrzeb uzytkownika.

e Widzety umozliwiajgce obstuge manipulatora, sterowanie systemem alarmowym
i urzgdzeniami automatyki podtaczonymi do centrali alarmowej.

e Szybkie uruchamianie roznorodnych funkcji przy pomocy makropolecen.

e Uruchamianie makropolecen przez uzytkownikow lub przez zdarzenia dotyczgce wejs¢ i wyjs¢
systemu alarmowego.

o Wyswietlanie obrazéw =z kamer internetowych: JPEG, MJPEG i MPEG-4 (w tym
H.264/MPEG-4 AVC).

e Mozliwosc¢ wyswietlania pokazu slajdow jako wygaszacza.

e Trypby MASTER i SLAVE umozliwiajagce podwojenie liczby obstugiwanych manipulatoréw
INT-TSI.

e Jednordzeniowy procesor ARM Cortex A8.
e Wbudowany czytnik kart pamieci microSD.
e Wbudowane dwa gto$niki o mocy 2 W.
e 2 programowalne wejscia przewodowe:
— obstuga czujek typu NO i NC oraz czujek roletowych i wibracyjnych;

— obstuga konfiguracji EOL, 2EOL i 3EOL (BEOL w przypadku wspétpracy z centralami
INTEGRA Plus);

— programowanie wartosci rezystorow parametrycznych.
e Styk sabotazowy reagujacy na otwarcie obudowy i oderwanie od $ciany.

3. Dane techniczne

NaAPIECIE ZASIHANIA ...ttt 12V DC +15%
(mfoloTol o] r=To [N IRVYARS] e= T a1 e o) (oY oL ot I 500 mA
Maksymalny PODOI PradU............eeeiiiiiiaiiieiieie et e e e e e e e e e e e e nnbreeeeeaaeeas 620 mA
Obstugiwane Karty Pami€Ci........cccocoiiiiiiiiiiiiieie e microSD, micro SDHC
Klasa srodowiskowa WG ENSOT30-5 ......cooiiiiiiiiiiiiiiiiiieeee ettt aneanes Il
ZaKres temMPEratur PraCy ... ... . e ittt e e e e e e e e s e e e e e e e e e e e nnneneeeas -10°C...+55°C
Maksymalna WilgOtNOSE ........cooiiiiiiie et s 93+3%
Wymiary obudowy (szerokoS¢ x wysoKoSC X grubosC).......ooovveiiiiiiiieiaeeiniiees 196 x 129 x 22 mm
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4. Opis manipulatora
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Rys. 1. Wnetrze obudowy.

@ zaciski:

COM - masa.

+12V - wejscie zasilania.

CKM - zegar.

DTM - dane.

21,22 - wejscia.

RSA, RSB - zaciski przewidziane do przysztych zastosowan (RS-485).

@ styk sabotazowy.

@ ztagcza RS-232 (do celdw serwisowych).

@ karta pamieci microSD.

@ gniazdo USB MINI-B (do przysztych zastosowan).

@ gniazdo RJ-45 do podtgczenia sieci Ethernet. Wyposazone jest w dwie diody LED. Zielona
sygnalizuje podtaczenie do sieci i przesytanie danych, a zo6fta — wynegocjowang predkosc¢
transmisji (Swieci: 100 Mb; nie swieci: 10 Mb).

4.1 Karta pamieci microSD

Na karcie pamieci microSD:
¢ znajduje sie plik instalacyjny programu TSI BUILDER;
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e przechowywane sg dane konfiguracyjne manipulatora;

e umieszczana jest nowa wersja oprogramowania manipulatora;

e zapisywane sg zdarzenia pobrane z centrali alarmowej;

e mozna umiesci¢ zdjecia, ktére wykorzystywane beda do pokazu slajdéw.

Manipulator obstuguje karty pamieci microSD i microSDHC.

Wktadanie i wyjmowanie karty pamieci wymaga otwarcia obudowy manipulatora, dlatego

w przypadku pracujgcego systemu alarmowego nalezy pamietac o uruchomieniu trybu
serwisowego.

Jezeli karta microSD zostanie wyjeta z dziatajgcego manipulatora, system alarmowy
bedzie mozna obstugiwac tylko przy pomocy terminalu.

Po wtozeniu karti microSD do dziatajgcego manipulatora, wyswietli sie okno, w ktorym

nalezy nacisngc , aby zrestartowac¢ manipulator.

4.1.1 Wktadanie karty microSD
1. Otwdrz obudowe manipulatora (patrz: rys. 2).

2. WIi6z karte do gniazda i wsuwaj dopoki sie nie zablokuje. Styki karty powinny by¢ skierowane
w strone wyswietlacza.

3. Zamknij obudowe manipulatora.

4.1.2 Wyjmowanie karty microSD

1. Otworz obudowe manipulatora (patrz: rys. 2).
2. Nacisnij karte, aby jg odblokowac.

3. Wyjmij karte z gniazda.

5. Tryby pracy

Manipulator moze pracowac¢ w jednym z dwéch trybow:

MASTER - tryb domys$iny — manipulator nalezy podtaczy¢ do magistrali manipulatorow centrali
alarmowej. Ponadto nalezy go podtaczy¢ do sieci Ethernet, jezeli ma by¢ uzywany dodatkowy
manipulator pracujacy w trybie SLAVE.

SLAVE — manipulator nalezy podtgczy¢é do sieci Ethernet. Komunikacja z centralg alarmowag
bedzie sie odbywaC za posrednictwem manipulatora pracujgcego w trybie MASTER.
Manipulator pracujacy w trybie SLAVE nie obstuguje wejsc.

Na kazdy manipulator pracujacy w trybie MASTER moze przypada¢ jeden dodatkowy

manipulator pracujacy w trybie SLAVE. Ustawienia i interfejs uzytkownika w obu manipulatorach

moga byc¢ rézne.

6. Instalacja manipulatora pracujacego w trybie MASTER

6.1 Montaz i podiaczenie

A Wszystkie potaczenia elektryczne nalezy wykonywa¢ przy wytaczonym zasilaniu.

Urzadzenie przeznaczone jest do pracy wylacznie w lokalnych sieciach
komputerowych (LAN). Nie moze by¢ podiaczane bezposrednio do publicznej sieci
komputerowej (MAN, WAN). Potaczenie z siecig publiczng nalezy realizowaé
za posrednictwem routera lub modemu xDSL.
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Manipulator INT-TSI przeznaczony jest do montazu wewnatrz pomieszczen. Miejsce montazu

powinno umozliwia¢ tatwy i wygodny dostep uzytkownikom systemu.

1. Otwdrz obudowe manipulatora (patrz: rys. 2). Pokazane na rysunku narzedzie stuzace do
otwierania obudowy jest dotgczone do manipulatora.

&

Rys. 2. Otwieranie obudowy.

2. Przyt6z podstawe obudowy do Sciany i zaznacz potozenie otworéw montazowych.
WywierC w Scianie otwory na kotki montazowe.

4. Zamontuj w $cianie puszke instalacyjng, do ktorej zostang doprowadzone kable i w ktorej
umieszczony zostanie pierscien ferrytowy.

w

Zadaniem dofgczonego do manipulatora pierscienia ferrytowego jest zmniejszenie
poziomu emisji elektromagnetycznej. Pierscien ferrytowy powinien znalez¢ sie mozliwie
Jak najblizej obudowy.

5. Nawin kable na pierscien ferrytowy (patrz: rys. 3). Maksymalnie trzy zwoje na kabel.

/

Rys. 3. Sposob nawiniecia kabla na pierscien ferrytowy.

6. Przeprowadz kable przez otwor w podstawie obudowy.
Przy pomocy kotkdw i wkretdow przymocuj podstawe obudowy do Sciany.

8. Zaciski DTM, CKM i COM manipulatora potacz z odpowiednimi zaciskami magistrali
manipulatoréw centrali alarmowej (patrz: rys. 4). Do wykonania potaczenia zaleca sie
stosowanie kabla prostego nieekranowanego. W przypadku stosowania kabla typu ,skretka”
nalezy pamietac, ze jedng parg skreconych przewoddéw nie wolno przesyta¢ sygnatow CKM

~
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(zegar) i DTM (dane). Przewody musza by¢é prowadzone w jednym kablu. Dtugosé
przewodow nie powinna przekroczy¢ 300 m.

INT-TSI

INTEGRA/
INTEGRA Plus

COM|+KPD|DTM| CKM COM|+12V[CKM| DTM
[ I

Rys. 4. Sposoéb podtgczenia manipulatora do centrali.

9. Podtgcz przewody do zaciskow dodatkowych wejsc, jesli majg by¢ do nich podigczone czujki
(czujki podtacza sie analogicznie jak do wejs¢ na ptycie gtdbwnej centrali).

10. Podigcz do manipulatora przewody zasilania (zaciski +12V i COM). Manipulator moze by¢
zasilany z ptyty gtéwnej centrali alarmowej, ekspandera z zasilaczem lub dodatkowego
zasilacza. Tabela przedstawia wymagania dotyczace przewodow zasilania (+12V i COM)
w przypadku uzycia przewoddw o Srednicy 0,5 mm.

Odlegtos¢ od centrali Liczba potaczonych réwnolegle przewodéw

do25m 1
25-50m 2
50-75m 3
75-100 m 4

W przypadku central INTEGRA 24, INTEGRA 32 i INTEGRA 128-WRL do zasilania
manipulatora INT-TSI nie mozna uzy¢ wyjscia +KPD. Nalezy uzy¢ wyjscia
wysokoprgdowego OUT1 lub OUT2 zaprogramowanego jako typ 41. ZASILANIE.

W manipulatorze dostepna jest funkcja, ktéra pozwala sprawdzic¢, czy zapewnione zostato
odpowiednie zasilanie (patrz: instrukcja uzytkownika manipulatora INT-TSI).

11. Jezeli manipulator ma by¢ poditaczony do sieci Ethernet (ma by¢é wyswietlany obraz z kamer
internetowych lub ma by¢ uzywany manipulator pracujacy w trybie SLAVE), podtacz kabel
zakonczony ztgczem RJ-45 do dedykowanego gniazda. Uzyj kabla zgodnego ze standardem
100Base-TX (identycznego jak przy podtaczaniu do sieci komputera). Zaleca sie uzycie kabla
sieciowego ptaskiego, ktory jest bardziej gietki, i zamocowanie kabla przy pomocy opaski
zaciskowej (patrz: rys. 5).

12. Zatéz panel przedni na zaczepach i zatrzasnij obudowe.

Po pierwszym uruchomieniu manipulatora rozpocznie sie pobieranie danych z centrali na
temat systemu alarmowego. Moze to trwac do kilkunastu minut. W tym czasie korzystanie
Z manipulatora moze byc utrudnione.
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Rys. 5. Sposéb zamocowania kabla sieci Ethernet.

6.2 Programowanie adresu

Manipulator musi mie¢ ustawiony indywidualny adres:

e 2z zakresu od 0 do 3 jezeli podtgczony jest do centrali INTEGRA 24 [ub INTEGRA 32;

e 2z zakresu od 0 do 7 jezeli podtgczony jest do innej centrali INTEGRA lub INTEGRA Plus.
Fabrycznie w manipulatorze ustawiony jest adres 0.

Tylko centrala z ustawieniami fabrycznymi po uruchomieniu obstuguje wszystkie
manipulatory podtgczone do magistrali, niezaleznie od ustawionych w nich adresoéw.
W kazdym innym przypadku centrala blokuje obstuge manipulatorow z identycznymi
adresami.

Ustawiony w manipulatorze adres okresla, jakie numery otrzymajg wejscia manipulatora (patrz:
INSTRUKCJA INSTALATORA central INTEGRA lub INTEGRA Plus).

6.2.1 Programowanie adresu przy pomocy funkcji serwisowej
1. Znajdz zakfadke, w ktére" dostepny jest terminal (w manipulatorze z ustawieniami

fabrycznymi, dotknij ikone na pasku zakfadek).

2. Wprowadz hasto serwisowe (fabrycznie 12345) i dotknij klawisz . Wyswietli sie menu
uzytkownika.

3. Dotknij klawisz m Uruchomi sie tryb serwisowy.

4. Uruchom funkcje ADRESY MANIPULATOROW (P>STRUKTURA P>SPRZET P>IDENTYFIKACJA P>ADRESY
MANIPUL.). Wys$wietlone zostanie okno, w ktérym mozna ustawi¢ adres (po uruchomieniu
funkciji, adres mozna ustawi¢ we wszystkich manipulatorach podtaczonych do centrali).

5. Przy pomocy przyciskow n n ustaw adres, a nastepnie dotknij ikone . Na

ekranie wyswietlony zostanie terminal z menu serwisowym.

6.2.2 Programowanie adresu bez uruchamiania trybu serwisowego

Metoda ta jest przydatna, gdy — ze wzgledu na powtarzajgce sie adresy — zablokowana zostata
obstuga manipulatoréw i niemozliwe jest uruchomienie trybu serwisowego.

1. Wylacz zasilanie manipulatora.
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Odtacz przewody od zaciskéw CKM i DTM manipulatora.
Zewrzyj zaciski CKM i DTM manipulatora.
Wiacz zasilanie manipulatora. Wyswietlone zostanie okno, w ktorym mozna ustawi¢ adres.

Przy pomocy przyciskow n i u ustaw adres, a nastepnie dotknij ikone .

Wytacz zasilanie manipulatora.

Rozewrzyj zaciski CKM i DTM manipulatora.

Prawidtowo podtacz przewody do zaciskow CKM i DTM manipulatora.
Wiacz zasilanie manipulatora.

AwN (e

© o NGO

6.3 lIdentyfikacja manipulatora

System alarmowy mozna obstugiwa¢ i programowacé tylko z manipulatorow wczesniej
zidentyfikowanych przez centrale. Identyfikacje nalezy wykona¢ po pierwszym uruchomieniu
centrali oraz kazdorazowo w przypadku dodania nowego manipulatora lub zmiany adresu
w manipulatorze obstugiwanym przez centrale. Odigczenie zidentyfikowanego manipulatora od
magistrali wywota alarm sabotazowy.

Funkcje identyfikacji manipulatoréw mozna uruchomié przy pomocy:
e manipulatora (P TRYB SERWISOWY P>STRUKTURA P> SPRZET P> IDENTYFIKACJA P> IDENT. MANIPUL.);

e programu DLOADX (->okno ,Struktura” ->zakladka ,Sprzet” ->gataz ,Manipulatory”
—>przycisk ,ldentyfikacja LCD”).

Sposodb uruchomienia trybu serwisowego przy pomocy manipulatora INT-TSI zostat opisany
w rozdziale ,Programowanie adresu przy pomocy funkcji serwisowej” (s. 7).

7. Instalacja manipulatora pracujacego w trybie SLAVE

7.1 Montaz i podigczenie

Postepuj zgodnie z procedurg przedstawiong w rozdziale opisujgcym montaz i podtgczenie
manipulatora pracujgcego w trybie MASTER (s. 4), ale pomin kroki 8 i 9 (podtaczenie do
magistrali manipulatoréw centrali alarmowej i podtgczenie czujek do wejs¢ manipulatora).

7.2 Wiaczenie trybu pracy SLAVE

Wylgacz zasilanie manipulatora.

Zewrzyj zaciski CKM i DTM manipulatora.

Wiacz zasilanie manipulatora. Wyswietlone zostanie okno ,Keypad configuration”.

Dotknij pozycje ,Network”. Wyswietlone zostang ustawienia sieciowe.

Zaznacz opcje ,Slave” (patrz: rys. 6).

Wskaz manipulator pracujacy w trybie MASTER, za posrednictwem ktérego ma sie odbywac
komunikacja z centralg alarmowg. Mozesz to zrobi¢ na dwa sposoby:

— dotknij ,IP address of the master keypad” i przy pomocy klawiatury, ktéra zostanie
wyswietlona, wprowadz adres IP tego manipulatora,

oo kswbd -~

— nacisnij ,Find” i po znalezieniu manipulatora dotknij (wczesniej w manipulatorze
pracujacym w trybie MASTER w oknie ,Ustawienia sieciowe” nacisnij ,Wigcz”).

Rozewrzyj zaciski CKM i DTM manipulatora.

~

Dotknij , zeby zatwierdzi¢ zmiany.

®
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EA Keypad configuration

Keypad address

Network

. Static IP

IP address of the master keypad

127.0.0.1

MAC

00:1B:9C:04:0E:5C

Rys. 6. Ustawienia sieciowe manipulatora po zaznaczeniu opcji ,Slave”.

8. Synchronizacja pamieci zdarzen

Po uruchomieniu manipulatora wyswietlone zostanie okno informujgce, ze trwa synchronizacja
pamieci zdarzen. Manipulator pobiera wowczas zdarzenia z centrali alarmowej. Zdarzenia
odczytane z pamieci centrali sg zapisywane na karcie pamieci microSD w manipulatorze. Po
zsynchronizowaniu pamieci zdarzen, manipulator bedzie automatycznie pobierat nowe zdarzenia
z centrali. W manipulatorze nie ma limitu pamieci zdarzen tzn. na karcie pamieci moze by¢
zapisana wieksza liczba zdarzen niz w pamieci centrali alarmowe;.

Program DLOADX umozliwia wyeksportowanie pliku z danymi systemu, ktory zawiera

m.in. historie zdarzen (patrz: ,Eksport danych systemu przy pomocy programu DLOADX”
s. 15). Tworzgc projekt interfejsu uzytkownika w programie TSI BUILDER mozna ten plik
wczytac¢ (patrz: s. 18). W efekcie w czasie synchronizacji pamieci zdarzern manipulator
bedzie musiat pobrac tylko te zdarzenia, ktore miaty miejsce od czasu wyeksportowania
pliku. Rozwigzanie to pozwala znacznie skrociC procedure synchronizacji w przypadku
central alarmowych, w ktorych pamieci zapisana jest duza liczba zdarzen.

Jezeli w manipulatorze ma byc¢ dostepna cata pamieC¢ zdarzen centrali, nie wolno
przerywac synchronizacji.

Jezeli plik zawierajgcy pamiec zdarzen zostanie uszkodzony lub usuniety z karty pamieci,
zostanie uruchomiona procedura synchronizacji pamieci zdarzen.

9. Konfiguracja manipulatora

9.1 Parametry i opcje

Parametry i opcje manipulatora INT-TSI mozna programowac przy pomocy:

e manipulatora (terminal PTRYB SERWISOWY P>STRUKTURA PSPRZET P>MANIPULATORY
P USTAWIENIA P> [nazwa manipulatoraj);
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e programu DLOADX (=>okno ,Struktura” ->zaktadka ,Sprzet” > gataz ,Manipulatory” - [nazwa
manipulatora]). Manipulator pracujacy w trybie SLAVE prezentowany jest na drzewie jako
podrzedny wobec manipulatora pracujgcego w trybie MASTER (kliknij na ,+” obok nazwy
manipulatora pracujgcego w trybie MASTER, zeby zobaczy¢ gataz z nazwag manipulatora
pracujgcego w trybie SLAVE).

Sposéb uruchomienia trybu serwisowego przy pomocy manipulatora INT-TSI zostat opisany

w rozdziale ,Programowanie adresu przy pomocy funkcji serwisowej” (s. 7).

Czes¢ parametréw i opciji jest dostepna tylko dla manipulatora pracujgcego w trybie MASTER.
W nawiasach kwadratowych podane zostaty nazwy uzywane w manipulatorach.

9.1.1 Manipulator
Nazwa - indywidualna nazwa manipulatora (do 16 znakow).

W przypadku manipulatora pracujgcego w trybie SLAVE nazwe mozna edytowac tylko
w programie TSI BUILDER (patrz: ,Zmiana nazwy manipulatora pracujgcego w trybie
SLAVE” s. 36).

Strefy obstugiwane przez manipulator [Obstug. strefy] — strefy, w ktérych czuwanie mozna
zatgczy¢ lub wytgczy€, lub w ktorych mozna skasowac¢ alarm z manipulatora. Funkcje te sg
dostepne dla uzytkownikow posiadajacych odpowiednie uprawnienia i majgcych dostep do
tych stref.

Przy pomocy hasta serwisowego mozna obstugiwac wszystkie strefy, niezaleznie od tego,
Jakie strefy obstuguje manipulator.

Sygnalizuje alarmy ze stref [Alarmy stref] — manipulator moze informowa¢ o alarmach
witamaniowych w wybranych strefach.

Sygnalizuje alarmy POZAROWE stref [Al. poz. stref| — manipulator moze informowac
o alarmach pozarowych w wybranych strefach.

Sygnalizuje GONG z wejs¢ [Gongi wejs¢] — manipulator moze sygnalizowac¢ przy pomocy
dzwiekdw naruszenie wybranych wejs¢. Jezeli wejscie czuwa, naruszenie nie wywota
sygnalizacji GONG.

Wejscie blok. gong [Wej. blok. gong] — wejscie, ktérego naruszenie spowoduje zablokowanie
sygnalizacji GONG.

Czas blokady [Czas blok. gongu] — czas w sekundach, przez ktéry sygnalizacja GONG bedzie
zablokowana po naruszeniu wejscia blokujacego te sygnalizacje (czas odliczany jest od konca
naruszenia wejscia). Jezeli zaprogramowana zostanie warto$¢ 0, sygnalizacja nie bedzie
blokowana.

Quick Arm zalacza strefy [Szybk. zt. str.] — strefy, w ktdérych zostanie zatgczone czuwanie
w przypadku szybkiego zatgczania czuwania tzn. bez autoryzacji uzytkownika.

Sygnalizuje czas na wejscie stref [Sygn. cz. na we.] — na wyswietlaczu manipulatora moze by¢
prezentowana informacja o odliczaniu czasu na wejscie w wybranych strefach.

Sygnalizuje czas na wyjscie stref [Sygn. cz. na wy.] — na wyswietlaczu manipulatora moze by¢
prezentowana informacja o odliczaniu czasu na wyjscie w wybranych strefach.

Komunikaty alarméw

Stref [Komun.al.str.] — jezeli opcja jest witgczona, wyswietlane sg komunikaty o alarmach
w strefach (zawierajg nazwe strefy).

Wejs¢é [Komun.al.wej.] — jezeli opcja jest wigczona, wyswietlane sg komunikaty o alarmach
z wejs¢ (zawierajg nazwe wejscia). Komunikaty o alarmach z wejs¢ majg pierwszenstwo.

Alarmy
POZ. [Alarm pozarowy] — jezeli opcja jest witgczona, mozna wywotaé z manipulatora alarm

pozarowy przy pomocy widzetu lub terminalu (dotkniecie klawisza na okoto 3 sekundy).
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NAPAD [Alarm napadowy] — jezeli opcja jest wigczona, mozna wywota¢ z manipulatora alarm

napadowy przy pomocy widzetu lub terminalu (dotkniecie klawisza m na okoto 3 sekundy).
MED. [Alarm medyczny] — jezeli opcja jest wiaczona, mozna wywota¢ z manipulatora alarm

medyczny przy pomocy widzetu lub terminalu (dotkniecie klawisza u na okoto 3 sekundy).

3 bt. hasta [Al.3 bt.hasta] — jezeli opcja jest wiaczona, trzykrotne wprowadzenie btednego hasta
wywota alarm.

Manipulator LCD. adres:07
wersja: 1.04 2015-03-16 5 1/5

Manipulator l Przeglady stanu] Funkcje uiytkuwnika] Rezpstor parametrpczny ]

N azwa: |IN T-T51 (7 Format zegara: |

Podiwietlenie LCD:
Strefy obsbugivwane przez manipulatar: ReIEtEnE |
123 45E 78 Fodéw. klawizzy: |

Led Led Led

— - F.ornunik.aty alarmdw
Syanalizuje alarmy ze stref; "V Stef W Weids

12345678

Alarrmy =
v FPOZ. v MaPAD
Syugnalizuje alarmy POZAR0WE stief: [v MED. [ 3bthasta
12345678 Pozostabe opcie

[ Alarm MAPAD cichy
Sygn. cZas ha wejscie
Sygn. czas na wyjscie
Swan. alarrmdw
Dawieki klawiszy

S. awarii w cz. czesc.
Swgn. nowe| awari

Sygnalizuje GOMG z wejsc:

IR (4 & BT @85 (10)11(12 1314 (151
1T |18 |19 (20 |21 |22 (23 |24 |25 |26 | 2T (28 |29 |30 (31 |32
33 |34 |35 (30 |3T |38 (35 40

=

Dozt zkracanie czasu na wyjFcie

Wejicie blok. gong: |3 & Czaz I:nIn:nkau:I_l,l:lEE -

[uick Arm zatacza strefy;
1 234585678

Pak.azu) nar. wejgt
Sygn. opdznienia autouzbr,

Faomunikaty vk, czumwania
Fomunikaty zak. cauwania
INT-TS1 SLAVE
Szybkie sterowanie

Sygnalizuje czaz na wejicie stref:
12345678

R S N R S i U e

Sygnalizuje czaz na wyjicie stref:
12345678

Wejgcie 127 "wejfcie 127" Wiejtcie 128 "wWejscie 128"

" w manipulatorze LCD " w manipulatorze LCD

f* Migwkorzystane f+ Migwkorzyztane

Autopodémietianie

~ 13 B ¥ =

Sabotaz alarmuje w strefie; | 1: Salan ﬂ E.opiu

Zrodto zasilania: |F'Jr_l,lta ghdvina j
K.omentarz: |

Rys. 7. Zaktadka ,Manipulator” w programie DLOADX.
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Pozostate opcje

Alarm NAPAD cichy [Al. napad. cichy] — jezeli opcja jest wigczona, alarm napadowy wywotany
z manipulatora bedzie alarmem cichym (bez gtosnej sygnalizaciji).

Sygn. czas na wejscie [Sygn. cz. na we.] — po wigczeniu opcji, manipulator sygnalizuje
dzwiekiem odliczanie czasu na wejscie w strefach wybranych podczas konfigurowania
parametru SYGNALIZUJE CZAS NA WEJSCIE STREF.

Sygn. czas na wyjscie [Sygn. cz. na wy.] — po wiaczeniu opcji, manipulator sygnalizuje
dzwiekiem odliczanie czasu na wyjscie w strefach wybranych podczas konfigurowania
parametru SYGNALIZUJE CZAS NA WYJSCIE STREF.

Sygn. alarméw [Sygn. alarmow] — po wigczeniu opcji, manipulator sygnalizuje dzwiekiem
alarmy.

Dzwieki klawiszy [Dzwieki klaw.] — po wigczeniu opcji, dotykanie ekranu manipulatora jest
potwierdzane dzwiekiem.

Sygnalizacja awarii w czuwaniu czesciowym [Aw. w cz. cze$c.] — po wigczeniu opcji,
manipulator sygnalizuje awarie, jesli czes¢ z obstugiwanych stref czuwa (gdy wszystkie strefy
czuwajg, awarie nie sg sygnalizowane).

S. awarii w cz. czesc. [Aw. w cz. czesc.] — jezeli opcja jest witgczona, manipulator nie sygnalizuje
awarii po zatgczeniu czuwania we wszystkich strefach obstugiwanych przez manipulator (jezeli
opcja jest wytagczona, sygnalizacja jest wytgczana juz po zatgczeniu czuwania w jednej ze
stref).

Sygn. nowej awarii [Sygn. nowej aw.] — po wigczeniu opcji, manipulator moze sygnalizowac
dzwiekiem wystgpienie nowej awarii (jezeli w centrali alarmowej wigczona jest opcja PAMIEC
AWARII DO SKASOWANIA). Sygnalizacja nowej awarii jest kasowana po przejrzeniu awarii przez
uzytkownika.

Dost. skracanie czasu na wyjscie [Skr. cz. na wy.] — po wigczeniu opcji, czas na wyjscie
w strefach z wigczong opcjg SKRACANIE CZASU NA WYJSCIE moze zostac skrocony przy pomocy:

— widzetu (makropolecenia zawierajacego komende skrécenia czasu na wyjscie);

— terminalu (po dotknigciu kolejno klawiszy m [ M).

Pokazuj nar. wejs¢ [Naruszenia we.] — po wiaczeniu opcji, naruszenie wejscia wywotujgcego
sygnalizacje GONG skutkuje dodatkowo wyswietleniem nazwy wejscia.

Sygn. opdéznienia autouzbr. [Odl. autouzbr.] — po wigczeniu opcji, odliczanie czasu opdznienia
autouzbrojenia strefy jest sygnalizowane dzwiekiem.

Komunikaty wyt. czuwania [Komun.wyt.cz.] — jezeli opcja jest wigczona, manipulator zawsze
informuje o wytgczeniu czuwania przy pomocy komunikatu na wyswietlaczu. Jezeli opcja jest
wytgczona, tylko w przypadku wytgczenia czuwania przy pomocy tego manipulatora.

Komunikaty zat. czuwania [Komun.zat.cz.] — jezeli opcja jest wiaczona, manipulator informuje
0 zatgczeniu czuwania przy pomocy komunikatu na wyswietlaczu.

INT-TSI SLAVE - opcja dla manipulatora pracujgcego w trybie MASTER. Jezeli jest wtgczona,
centrala obstuguje manipulator pracujacy w trybie SLAVE, ktéry komunikuje sie za
posrednictwem manipulatora pracujgcego w trybie MASTER.

Szybkie sterowanie [Sterowanie 8#] — po wtgczeniu opcji, mozliwe jest:
— uzywanie widzetow sterujgcych wyjsciami w szablonie dostepnym bez zalogowania;
— uruchomienie funkcji uzytkownika STEROWANIE z terminalu po dotknieciu kolejno klawiszy

i m (bez wprowadzania hasta).

Wejscia
Dla kazdego z wej$¢ manipulatora mozna okresli¢, czy bedzie ono uzywane.
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Sabotaz alarmuje w strefie [Sabotaz w str] — strefa, w ktérej wywotany zostanie alarm
w przypadku sabotazu manipulatora, uruchomienia alarmu z klawiatury itp.

Zrédto zasilania [Zasilanie] — mozna okre$li¢, skad manipulator jest zasilany: ptyta gtéwna
centrali, ekspander z zasilaczem lub inne zrédto zasilania. Jezeli wybrana zostanie ptyta
gtéwna centrali lub ekspander z zasilaczem, podswietlenie manipulatora zostanie zmniejszone
do okoto 15% w przypadku braku zasilania AC centrali lub ekspandera.

9.1.2 Przeglady stanu

Manipulator Przeoglady stanu l Funkcije uzytkuwnika] Rezystor parametiyczny ]

Dhugie naciniecie klawizza
Przeglady

[v 1 -stan wejEs

Stany wejfd
Blokada wejicia:

Aumaria 'dhugie naruszenie’;

Stany stref

Blokada czasowa strefu:

Czaz na wejdcie:

gl e sl Lsisl Czaz na vyjgcie [<10zek.]:

r
Alarm sabotazony: Czas na wyjgcie [>10zek.]:
I Alarn: ]
Alarm POZAR 0w
W 4 - czuwanie stref Sabotaz wejicia:
Alarm:

b azkowanie caujki

[w 5 -pamigt alarmie FPamigé alarmu poz.:

Maruszenie wejfcia;
v G- pamied awari - . FPamigt alarmu:
Pamied alarmu zabotazowego:
Czuwa:

Iv 7 -biezgce awarie Pamigd maskowaria:

Maruzzone wejfcia:

Parmied alarmu:
[v 8- wk Aad. spgnatu gongu 5

1 0 L

Mie cauwa:

CHETERE = =

Wihejdcie OF:
Wwhnbar stref do stabego vpdwietlania;

Rys. 8. Zaktadka ,Przeglady stanu” w programie DLOADX.

Dlugie nacisniecie klawisza
Niektére funkcje mogaq by¢ uruchamiane przez uzytkownikow bez potrzeby wprowadzania hasta.
1 — stan wejs¢ — jezeli opcja jest wiaczona:
— stan wejs¢ mozna sprawdzi¢ przy pomocy terminala dotykajac klawisz oznaczony cyfrg 1
przez okoto 3 sekundy;

— widzet prezentujgcy stan wejs¢ zawsze informuje o stanie wszystkich wejs¢ (mozna go
uzy¢ w szablonie dostepnym bez zalogowania).

4 — czuwanie stref [Stan stref] — jezeli opcja jest wigczona:
— stan stref mozna sprawdzi¢ przy pomocy terminala dotykajac klawisz oznaczony cyfrg 4
przez okoto 3 sekundy;
— widzet prezentujacy stan stref zawsze informuje o stanie wszystkich stref (mozna go uzy¢
w szablonie dostepnym bez zalogowania).
5 — pamieé¢ alarméw — jezeli opcja jest wigczona, pamie¢ alarméw mozna przejrze¢ przy
pomocy terminala dotykajac klawisz oznaczony cyfrg 5 przez okoto 3 sekundy.
6 — pamie¢ awarii — jezeli opcja jest wigczona, pamie¢ awarii mozna przejrze¢ przy pomocy
terminala dotykajac klawisz oznaczony cyfrg 6 przez okoto 3 sekundy.
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7 — biezace awarie [Awarie] — jezeli opcja jest wigczona:
— biezace awarie mozna przejrze¢ przy pomocy terminala dotykajac klawisz oznaczony cyfrg
7 przez okoto 3 sekundy;
— widzet prezentujgcy awarie mozna uzy¢ w szablonie dostepnym bez zalogowania.
8 — wi./wyl. sygnatu gongu [Zmiana s.gongu] — jezeli opcja jest wigczona, sygnalizacie GONG
w manipulatorze mozna wiaczy¢ / wytaczyé przy pomocy terminala dotykajac klawisz
oznaczony cyfrg 8 przez okoto 3 sekundy.

Stany wejsé [Znaki st. wejsc]
Mozna zdefiniowa¢ symbole, przy pomocy ktorych ilustrowany bedzie stan wejs¢ na
wyswietlaczu.

Stany stref [Znaki stanu stref]
Mozna zdefiniowac¢ symbole, przy pomocy ktérych ilustrowany bedzie stan stref na wyswietlaczu.

9.1.3 Funkcje uzytkownika [W1LCRTASTRSR|

Hasto+strzatki — mozna okresli¢, jakie funkcje bedg uruchamiane z terminalu po wpisaniu hasta
i dotknieciu wybranego klawisza ze strzatka.

Manipulator ] Przeglady stanu Funkcje uZytkownika l Rezystor parameliyczny ]

e | Migwykarzystane -

Miewmlorzyztane

£at. czuwania [petne]

Zat. czuwania [beg linii wewwn, ]

Zab. czuw [bez wewn, bez cz. na wejicie
Witkaczenie czuwania

:::{ F.azowanie alarmu
Blokowanie wej#c [czasowe]
Odblokovwwwanie wejss

Zakaczenie vy MOMO
Hast Przetaczenie wyjEc Bl
EE}D * Zabaczenie wyjFc BI
Winkgozenie wyjEc Bl

£at. czuwania [petne+blokady]

| Migwykorzpstane -

Rys. 9. Zaktadka ,Funkcje uzytkownika” w programie DLOADX.

9.1.4 Rezystancja parametryczna [WiLCLS113

Dane dotyczgce rezystancji przechowywane sg w pamieci manipulatora. Przed
przystgpieniem do programowania wartosci rezystorow nalezy odczyta¢c dane
Z manipulatora (przycisk ,Odczyt”), a po zakonczeniu programowania zapisa¢ do
manipulatora (przycisk ,,Zapis”). Dane te nie sq odczytywane i zapisywane po kliknieciu na

|
przycisk E w menu gtbwnym programul.

Wartos¢ rezystoréw parametrycznych jest programowalna. W zaleznos$ci od centrali, do ktorej

manipulator jest podtgczony:

INTEGRA: parametry rezystorow parametrycznych okresla sie dla wejs¢ w pojedynczym
manipulatorze. Programuje sie wartos¢ rezystorow R1 i R2 (numeracja rezystoréw pokazana
jest na rysunku 11). Mozna wprowadzi¢ wartosci od 500 Q do 15 kQ. tgczna rezystancja
(R1+R2) nie moze przekroczy¢ 15 kQ. Dla rezystora R2 mozna zaprogramowac wartosc¢ 0.
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W takim przypadku rezystory uzywane w konfiguracji 2EOL muszg mie¢ wartos¢ rowng
pofowie wartosci zaprogramowanej dla rezystora R1 (pojedynczy rezystor nie moze byc
mniejszy niz 500 Q). Fabrycznie zaprogramowane sg nastepujgce wartosci:

R1=1,1kQ;
R2 =1,1 kQ.
Wartos¢ rezystora dla konfiguracji EOL to suma rezystorow R1 i R2.

M anipulator ] Przeglady stanu] Funkcje uzytkownika Rezystor paramebtipczny

Rezystor parametpczre B111000 0 Rz211100 0

lE Odczyt ‘ E Zapis ‘ XK Przeni ‘

Rys. 10. Zaktadka ,Rezystor parametryczny” w programie DLOADX.

INTEGRA Plus: parametry rezystorow parametrycznych okresla sie dla wejs¢ ptyty gtdwnej.

Automatycznie te same parametry sg ustawiane dla wejs¢ w manipulatorach, w ktoérych
warto$¢ rezystoréw parametrycznych jest programowalna. W zwigzku z tym zakfadka
.,Rezystor parametryczny” jest niedostepna.

2EOL/NC 3EOL/NC

Z COM Z COM
0 0
T T
R1 R1
A M A
R2 R3 R2

Rys. 11. Numeracja rezystoréw parametrycznych (dla czujki NO jest identyczna).
T — sabotaz. A — alarm. M — maskowanie.

9.2 Eksport danych systemu przy pomocy programu DLOADX

Program DLOADX umozliwia wyeksportowanie pliku z danymi systemu na potrzeby tworzenia
interfejsu uzytkownika w programie TSI BUILDER. Plik zawiera:

nazwy stref, wejs¢, wyjs¢ i ekspanderéw;
dane uzytkownikéw;

historie zdarzen;

ustawienia modutu (modutéw) ETHM-1.

W celu wyeksportowania pliku:

1.

Kliknij kolejno ,Plik” »,Eksport/Import” B ,Eksport nazw do xml”. Otworzy sie okno ,Eksportu;
do XML”.

2. Wybierz folder, w ktorym chcesz zapisac plik.
3. Wprowadz nazwe pliku.
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4. Kiliknij na przycisk ,Zapisz”.

9.3 Interfejs uzytkownika

Przygotowanie interfejsu uzytkownika, ktéry pozwoli w optymalny sposob wykorzysta¢ mozliwosci
oferowane przez manipulator INT-TSI, wymaga indywidualnego podejscia do kazdego systemu
alarmowego stworzonego na bazie centrali INTEGRA / INTEGRA Plus. Systemy alarmowe
réznig sie sposobem wykorzystania wejs¢ i wyjs¢, podziatem na strefy, urzgdzeniami
podigczonymi do centrali itd. Uzytkownicy systemu alarmowego mogg mie¢ rézne oczekiwania
zaréwno wobec funkcji, ktére majg byc¢ realizowane, jak i sposobu ich uruchamiania. Program
TSI BUILDER umozliwia przygotowanie interfejsu uzytkownika, ktéry nie tylko wykorzysta potencjat
centrali alarmowej, ale takze utatwi uzytkownikom codzienng obstuge systemu alarmowego. Plik
instalacyjny programu znajduje sie na karcie pamieci microSD dotaczonej do manipulatora
(mozna go takze pobrac¢ ze strony www.satel.pl).

Minimalne wymagania sprzetowe i systemowe programu TS| BUILDER:

e procesor: Intel Core 2 Duo 1,8 GHz;

e pamie¢ RAM: 1 GB;

e 700 MB wolnego miejsca na dysku twardym;

e system operacyjny Microsoft Windows XP;

Zaleca sie, aby komputer miat potagczenie z Internetem. Dzieki temu mozliwe bedzie:

e automatyczne pobieranie aktualizacji;

e pobieranie z centrali alarmowej nazw i testowanie interfejsu uzytkownika (jezeli do centrali
podtgczony jest modut ETHM-1).

9.3.1 Utworzenie nowego projektu

1. Kiiknij na ikone |E_ |

I3 7SI Builder 1.0

Plikk Edytuj Widok Uruchom Marzedzia Okno Pomoc

ek %

Ekran powitalny
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2. Otworzy sie okno ,Nowy projekt”. W polu ,Kategorie” zaznaczona bedzie kategoria o nazwie
.,Podstawowe” zawierajgca catkiem nowy projekt (dostepna jest tez kategoria ,Przyktadowe”
zawierajgca przyktadowe projekty przygotowane przez firme SATEL). Kliknij na przycisk
.,Nastepny”, aby przej$¢ do nastepnego kroku.

Wybierz project

Kategorie:

b Preykdady

O
Pusty projekt zawierajacy dwa czyste szablony Domysiny' i ‘Podstawowy’

3. Wprowadz nazwe projektu (np. ,Dom Kowalskich”). Przycisk ,Przegladaj” umozliwia
wskazanie lokalizacji folderu zawierajgcego pliki projektu, jezeli ma by¢ inna, niz domysina.

Hazwa i lokalizacja

Wybeer 2 praject

Hazwa i lokalizacja Nazwa projektu
Import darych DloadX

Lrzadzenia sieciowe Lokalizacja projektu  C:\sers{Tomasz \Documents (TSI Builder Projects
Urzadzeme docelowe

Matyw Folder projektu C:\Users\Tomasz \Documents TSI Builder Projects

@ Nieprawidiowa nazwa projekty

Mastepmy =
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4. Kliknij na przycisk ,Nastepny”, aby przejs¢ do nastepnego kroku.

Nazwa i lokalizacja

Wybeer 2 praject

Nazwa i lokalizacja Nazwa projektu Dom Kowalskich

Import darych Dloadx

Urzadzemnia sieciowe Lokalizacja projektu  C:'\Wsers{Tomasz \Documents TSI Builder Projects
Urzadzeme docelowe

Matyw Folder projektu Cilusers\Tomasz \Documents TSI Builder Projects

5. Kiliknij na przycisk ,Przegladaj”’, aby wskazac lokalizacje pliku XML z danymi systemﬁatrz:

.Eksport danych systemu przy pomocy programu DLOADX” s. 15), albo kliknij na [~ |, aby
wybra¢ jeden z plikbw przygotowanych na podstawie ustawien fabrycznych central
alarmowych.

Import danych DloadX

Wybier 2 project

Mazwa i lokalizacja Plik Dload (.xml)
Imiport danych DloadX

Urzgdzenia secowe

Urzadreme docelowe

Motyw

o Mieprawidiowa nazwa pliku

< Powrdt

6. Na dole okna pojawi sie komunikat ,Wczytywanie danych...”.

ﬁ Wezytywanie danych....

MNastepny = Zakoncz
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7. Po wczytaniu pliku, na dole okna wyswietlg sie informacje dotyczace systemu alarmowego.
Kliknij na przycisk ,Nastepny”, aby przejs¢ do nastepnego kroku.

Flik z danymi poprawny.
Strefy: 532
Wejsda: 49/128
€9 wyisda: s0/128
Ekspandery i manipulatory: 15/72
Lzytkownicy: 14/248
Zdarzenia: 22 830

Cresson> ]| e

[ < Powradt

n_.

8. Wyswietli sie informacja o urzadzeniach sieciowych, czyli modutach ETHM-1 podfgczonych
do centrali. Informacja ta zawarta jest w pliku XML z danymi systemu. Jezeli projekt powstaje
w oparciu o plik z ustawieniami fabrycznymi, ale do centrali alarmowej podtgczony jest modut
ETHM-1, informacje na temat modutu mozna doda¢ po kliknieciu na przycisk ,Dodaj”.
W prezentowanym przykfadzie, adres sieciowy modutu ETHM-1 jest przydzielany
dynamicznie, dlatego nie zostat wyeksportowany do pliku XML. Adres IP modutu mozna
sprawdzi¢ przy pomocy programu DLOADX (Pokno ,Struktura” Pzaktadka ,Sprzet” P [nazwa
modutu]) lub funkcji uzytkownika IP/MAC ETHM-1. Po sprawdzeniu adresu, kliknij na
urzadzenie sieciowe, aby je zaznaczy¢, a nastepnie na przycisk ,Edycja”. Otworzy sie okno

.interfejs”.
— _
i X

O Momyproiet . -

Kroki Urzadzenia sieciowe

1.  Wrybierz project

2. Marwallokalzaca WSwiet iaka Triter E

3. Import danych Dioady yovaet s ]

4. Urzadzenia sieciowe Polgcrenie lokalne 1 Polaczenie lokalne 1 - ETHM-1 [000.000.000.00... 9

5. Urzadzenie docelowe

6. Motyw

Urzadzenia siecdowe podigerone do central,
ﬂ dzedd kidrym TSI Bulder moZe sie z nig komunikovwad
(np. pobieranie nazw lub uruchamianie symulaci).

< Powrét ][ Mastepny > | Zakodicz Ay ] —
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9. Wprowadz adres sieciowy modutu ETHM-1.

Interfeis ETH-1

Wyswietl jako |Polaczenie lokalne 1

Adres 000,000,000,000

Port 7091

Klucz Guardy esssssssssns

[] Pokaz kucz

10. Kliknij na przycisk ,Test potgczenia”.

Interfeis ETHM-1

Wyswietl jako |Polaczenie lokalne 1

Adres 192.168.1.73

Port 7091

Klucz Guardy esssssssssns

[] Pokaz kucz

[ Test polaczenia ]

[

Ok ][ Anuluj ]

[ Test polaczenia ]

[

Ok ][ Anuluj ]
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11. Wyswietli sie okno z informacjg o statusie potgczenia. Kliknij na przycisk ,OK”, zeby zamkng¢

okno.

Interfeis ETHM-1 -

Wyswietl jako |Polgczenie lokalne 1

Adres 192.168.1.73

Port 7091 [

Klucz Guardy sesss

[] Poka

Potaczenie OK

Test polaczenia ]

Ok ][ Anului ]

12. Kliknij na przycisk ,OK”, zeby zamkng¢ okno , Interfejs”.

Interfeis ETHM-1

Wyswietl jako | Polgczenie lokalne 1

Adres 192.168.1.73

Port 7091

Klucz Guardy esssssssssss

[] Pokaz klucz

[ Test polaczenia ]

[ Anuluj ]
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13. Kliknij na przycisk ,Nastepny”, aby przejs¢ do nastepnego kroku.
[ & Nowyprjeie o i

. Wybierz project

. Narwa i lokalzacja

. Import danych Dload
Urzagdzenia sieciowe ] 2 = Polaczenie lokalne 1 - ETHM-1 [192. 188.1.73:70...

. Urzadzenie docelowe

. Motyw

-

| Dodsy | [ Edyga || usn |

Urzadzenia siecdowe podigerone do central,
) daski ktdrym TSI Builder mode sie 2 nig komunikowad
(np. pobieranie nazw lub uruchamianie symulacy).

| hastapny > |

14. Wyswietli sie okno, w ktorym jako typ urzadzenia docelowego wybrany bedzie manipulator
INT-TSI (w przysztosci, opré¢cz manipulatora INT-TSI, dostepne bedg urzgdzenia mobilne,
ktore bedzie mozna wybrac po kliknieciu na E). Wprowadz nazwe dla urzgdzenia lub grupy
urzadzen, ktorych interfejs ma byc¢ identyczny (np. ,Motyw 17).

Kroki Urzadzenie docelowe |

. Wybierz project )

. Nazwa i lekalzacja Typ urzgdzenia INT-TSI
. Import danych Dioadx -
. Urzgdzenia sieciows Mazwa urzadzenia
. Urzadzenie docelowe

. Motyw
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Typurzadzenia  INT-TSI

Mazwa urzgdzenia  Motyw 1
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17.Kliknij na przycisk ,Zakoncz”. Zostanie utworzony folder, w ktorym zapisane zostang
wszystkie pliki projektu. Okno ,Nowy projekt” zostanie zamkniete. W oknie ,Projekty”
wyswietlona zostanie struktura projektu.

(O ronren .. ==
Kroki Motyw 1
1. Wybierz project
2. Marwailokalzacia Motyw | Glass |- ‘
3. Import danych Dioadx
4. Urzadzenia sieciowe
5. Urzgdzenie docelowe Integra
6. Motyw -

| Przywroc domysine zmienne systemowe | | Usun wszysthkie zaimpor towane wozesnie] pliki

9.3.2 Edycja szablonu - pierwsze kroki

1. Kliknij na ,+” obok nazwy urzadzenia docelowego (,Motyw 1” w prezentowanym przyktadzie),
zeby rozwing¢ strukture.

¥ TSI Builder 1.0 Bets
Blike Edytuj Widek Uruchorn Marzedzia Okne Pomoc

PFEES DT DB O

Projekty % | Pliki =

=R [: [WDom Kowalskich
)+ Motyw 1 [INT-TSI]
u LIz townicy

Ekran powitalny 2=
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2. Kiiknij na ,+” obok ,Szablony”, Zeby rozwing¢ liste szablondéw.

[€3 751 Builder 1.0 Beta
Plik Edytuj Widok Uruchom Marzedzia Okno Pomoc

el T P B O

Projekty i | Pliki

Ekran powitalny 2

-+l Motyw 1 [INT-TSI]
|:ri| Szablony

: +fj Synchronizacja
: A7 Motyw

H Uzy teownicy

3. Dwukrotnie kliknij na szablon, ktéry chcesz edytowacé (np. ,Podstawowy” — wyswietlany na
ekranie manipulatora, gdy zaden uzytkownik nie jest zalogowany).

[€} 751 Builder 1.0
Blike Edytuj Widck Uruchom Marzedzia Okno Pomoc

7 7 8 S T DB O

Projekty 2 | Pliki Ekran powitalny 2=

=-+B Motyw 1 [INT-TSI]
—|:r:'| Szablony
: m Domysiny (z autoryzacia)
: Im Podstawowy (bez autu:u'-;:a-:ji}l
+£:JI Synchronizacia
-7 Motyw
- ol W2y tkownicy

4. Wyswietlona zostanie zaktadka dostepna w szablonie.

[ELEETe
e e
g |
e Ll R - I [ = i
~——— =il T P
S I i | it
E-J ————
- ECERTELY - FIRER R - i
B i b ke by
3 it
-
4§
Rt R = ey ittt &
= CA—
- "
= -
| -
et
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5. W oknie ,Wikasciwosci” kliknij na tytut zaktadki, zeby wprowadzi¢ tekst, ktéry bedzie
wyswietlany w manipulatorze (np. ,Ekran powitalny”).
Sy=stem [Zaktadka] - VWiasciwosci # [=]
- Podstawowe
Tytut System (]
Tapeta picturel jpg (]
lkona info.png I:I
—| Zaawansowany
Komentarz (]
6. Kiliknij na przycisk [, aby wybraé tapete zaktadki.
| Ekran powitalny [Zakiadkal - Wasciwosci 5 | =]

-/ Podstawowe

Toytut
Tapeta

lkena
=l Zaawansowany
Komentarz

Ekran pawitalny
picture jpg
infopng

Kliknij na tapete, ktora ma by¢ uzyta w zaktadce. Mozesz tez doda¢ nowgq tapete klikajgc na

przycisk ,Importuj”. Importowa¢ mozna obrazy JPG i PNG. Podczas importowania obrazu
dostepne sg narzedzia stuzgce do edycji. Umozliwiajg one przygotowanie tapety na

podstawie wskazanego obrazu.

T3 B LB
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8. KIliknij na przycisk ,,OK”, zeby zatwierdzi¢ wybér tapety i zamkng¢ okno.

ok

[ Anului

9. Kiliknij na przycisk [.], aby wybra¢ ikone zaktadki.

Ekran powitalny [Zaktadka] - Wiasciwosci 2 [=]
= Podstawowe

Tytut Ekran powitalny (]
lkena info png
[-| Zaawansowany
Komentarz E]

10. Kliknij na ikone, ktéra ma by¢ uzyta dla zaktadki (w prezentowanym przyktadzie zachowana
zostanie ikona domysina). Mozesz tez doda¢ nowg ikone klikajac na przycisk ,Importuj”.
Importowa¢ mozna obrazy JPG i PNG (w pliku PNG mozna uzy¢ przezroczystosci). Podczas
importowania obrazu dostepne sg narzedzia stuzgce do edycji.

Umozliwiajg one
przygotowanie ikony na podstawie wskazanego obrazu.

T :
W — —
T 'E" "" "\ | @ . D @ ﬂ

.....




28 INT-TSI SATEL

11. Kliknij na przycisk ,OK”, zeby zatwierdzi¢ wybor ikony i zamkng¢ okno.

1)

Ok

[ Anuluj

12. Kliknij na ikone .

Plik Edytuj Widok Uruchom Marzedzia Okno Pomoc

P DE: Y D

Projekty % | Pliki | Bl || Exran powitalny 5[ Podstang
=l Dom Kowalskich Edytor |E BN\ @ |rositio

El-+8 Motyw 1 [INT-TSI]
{ [E-pAl Szablony

T e e L

13. W oknie ,Wiasciwosci” wyswietlone zostang zaawansowane ustawienia zakfadki. Mozesz je
skonfigurowac, aby dostosowac zaktadke do potrzeb uzytkownikéw manipulatora.

Ekran powitalny [Zaktadka] - Vilasciwosci 2 | [=]
= Podstawowe -
Twtut Ekran powitalny E] |
Tapeta pictured jpg E]
koorta . Opoo (W
Viyrdwnanie tapety D&t
lkona info png E] A
lkona wcisnigta info.png [:] 3
= Pasek statusu
Pokaz
Pokaz nazwe centrali =
Pokaz kalendarz
Pokaz zegar m
[=| Zaawansowany
Etvkieta [~

Ekran powitalny [Zaktadka] [ ]
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14.Po skonfigurowaniu ustawien zaktadki, mozesz przystgpi¢ do umieszczania na zaktadce

widzetéw. Widzety mozna umieszcza¢ na zaktadce metodq ,przeciagnij i upus¢” lub przy
pomocy menu podrecznego wyswietlanego po kliknieciu prawym klawiszem myszki na

zaktadce.

E E @ Paleta = | =
= Zakladki
0 Zaktadka 0 Podzakiadka
= Widzet

4359 | e Zegar analogowy Data/czas & Termometr

¥ 5tan systemu [T Pole tekstowe [P¥] Obrazek
E Wakaznik W Frzycisk B Przycisk podwajny
B8 przycisk 'Wskainik' ] Przycsk'IdZdo’ |l Przycisk Fit'
MR mera E Terminal
Awarie Wejécia Wyjécia Strefy
Zdarzenia

Wiecej informacji na temat edycji szablondw, dodawania widzetéw, tworzenia

makropolecen itd. znajdziesz w programie TSI BUILDER i na stronie www.satel.pl

Jezeli na zadnej z zaktadek w szablonie nie zostanie umieszczony terminal, zaktadka
zawierajgca terminal zostanie automatycznie dodana przez manipulator.

9.3.3 Zapisanie konfiguracji na karcie pamieci (synchronizacja)

1.

Kliknij prawym klawiszem myszki na nazwe projektu.

[ 51 Builder 1.0
Blike Edytuj Widek Uruchorn Marzedzia Okne Pomoc

PEOEDE:T DO
Projekty 5 | Pliki 1 || Ekran powitainy | Podstan

EI.. Dom Kowalskich | [ Edytor ] | (o Rk ||:.u,::,5iﬁﬂI
g}--fl Motyw 1 [INT-TSI]

I - |

2. W menu podrecznym kliknij na polecenie ,Buduj”.

TSI Builder 1.0

Plik Edytuj Widok Uruchom Marzedzia Okno Pomoc

2

PSS D9 FT DB O

Projekty & | Pliki

=l || Ekran powitalny E| Podstawd

Edytor | (o ik |Pn::|sitic|

EI"' lcL
=Y | Mowy r
&g _
|Bud|_u
Czysc i Budyj

F= | ol
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3. W oknie ,Wynik” wyswietlone zostang informacje na temat kompilowania projektu. Na koniec

tm mdaiey b R © -

[
=8
.,'.ﬁi-
i

O TTTTI HE T
|

SFEFEETT
ign

HEIIaiig

Zapisanie konfiguracji na karte wtozong do czytnika kart pamieci komputera

1. Wyjmij karte microSD z manipulatora i wtéz do czytnika kart pamieci komputera. Wyswietlone
zostanie okno z informacja, ze wykryta zostata karta microSD. Nazwa manipulatora, z ktérego
pochodzi karta, wyrézniona bedzie pogrubiong czcionka. Gdyby w programie otwartych byto
kilka projektéw, klikajagc na mozna bytoby wybraé, do ktérego projektu ma zostac
przypisana karta. Podobnie, gdyby w projekcie bytoby kilka urzadzen docelowych (grup

urzadzen), klikajac na E mozna bytoby wybra¢, do ktérego urzadzenia ma zostaé przypisana
karta.

Wykryto karte 5D pochodzaca z urzadzenia INT-TSI (7] .
Mozesz przypisac ja do konkretnego projektu.

:Dnm Kowalskich

:Mntyw 1
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2. Kiiknij na przycisk ,OK”, zeby przypisac karte pamieci do projektu i urzadzenia docelowego.

Wykryto karte 5D pochodzaca z urzadzenia INT-TSI (7] .
Mozesz przypisac ja do konkretnego projektu,

:Dnm Kowalskich

:Mut}'w i

3. Na drzewie prezentujgcym strukture projektu pojawi sie informacja o karcie pamieci.

T5I Builder 1.0

Plik Edytuj Widok Uruchom Marzedzia Okno Pomoc
PFEES DE T DB
Projekty i | Pliki 1 || Ekran powitainy | Podstawg
EI--- Edytor | (o ik |Posiﬁn

=+ Motyw 1 [INT-TSI]

Elnril Szablony

. [ Domysiny (z autoryzacia)

; ..l Podstawowy (bez autoryzacii)

Elrj Synchronizacia

- =8 mr-Tst (7)) |

- Motyw
- ol W2y tkownicy

%
5

4. Kiliknij na ikone , 2zeby zapisaC konfiguracje na karcie pamieci. W oknie ,Wynik”
wyswietlane bedg informacje na temat przebiegu synchronizaciji.

T5I Builder 1.0

Blike Edytuj Widck Uruchom Marzedzia Okne Pomoc
PSS DE T D BS

Projekty 5 | Pliki 1 || Ekran powitainy 2| Podstawg

@ B[]

Dom Kowalskich

P i Crsrr —rmad
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5. Pomys$lne zakonczenie synchronizacji potwierdzi odpowiedni komunikat. Karte pamieci
mozna wowczas zainstalowa¢ w manipulatorze. Po ponownym uruchomieniu manipulatora
wczytana zostanie nowa konfiguracja z karty.

Zapisanie konfiguracji na karte przez sie¢ LAN
1. Zaloguj sie do manipulatora i nacis$nij ikone statusu.

M

3. Otworzy sie okno ,Ustawienia”. Przewin liste funkcji i dotknij ,Zdalny dostep”.

gl . .
Czyszczenie ekranu

"*E Zdalny dostep

LTL]LL
te Ustawienie daty i czasu
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4. Otworzy sie okno prezentujgce status funkcji ,Zdalny dostep”. Dotknij ekran, zeby zmieni¢
status na ,Wiaczony”.

i Zdalny dostep

Zdalna konfiguracja Wytaczony

5. W programie TSI BUILDER Kliknij prawym klawiszem myszki na ,Synchronizacja”.

TSI Builder 1.1

Plike Edytuj Widck Uruchom Marzedzia Okno Pomoc
= B s
7 70 8 AR

Projekty 2 | Pliki =] || Start Page E| Podstawowy (bez

[Eovor ] | @ 62 (€]

=-+B Motyw 1 [INT-TSI]
5@\l Szablony

- Domysiny (z autoryzacia)
- Podstawowy (bez autoryzaci

----- ! Wyzwalacze

‘_fj Synchronizacia
+- g Motyw

- il Uy thownicy

6. W menu podrecznym Kliknij na polecenie ,Wyszukaj w sieci LAN”.

L, Wyzwalacze
. E-Bm Moty Whlgj Ctrl+V
u Uzytkown Wiyszukaj w sieci LAN
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7. Otworzy sie okno ,Dostepne urzadzenia”. Kliknij na manipulator, z ktéorym chcesz sie
potaczyc.

lHT—TSI (7)

0-18-9C-04-0E-5C - 192,168.7.30

MName: -
MAC: -

Project -

8. Kiiknij na przycisk ,,OK”.

INT-TSI (7)

00-16-9C-04-0E-5C - 192,168, 7.80

Mame: INT-TSI (7))
MAC: 00-1B-9C-04-0E-5C

Project -
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9. Wyswietlone zostanie okno z informacja, ze wykryta zostata karta microSD. Nazwa
manipulatora, z ktérego pochodzi karta, wyrézniona bedzie pogrubiong czcionkg. Gdyby
w programie otwartych byto kilka projektow, klikajgc na |[=| mozna bytoby wybrac¢, do ktérego
projektu ma zostaC przypisana karta. Podobnie, gdyby w projekcie bytoby kilka urzgdzen
docelowych (grup urzadzen), klikajgc na E mozna bytoby wybraé¢, do ktérego urzadzenia ma
zostac przypisana karta.

Wykryto karte 5D pochodzaca z urzadzenia INT-TSI (7).
Mozesz przypisac ja do konkretnego projektu,

:Dnrn Kowalskich

:Mut}'w i

Wykryto karte 5D pochodzaca z urzadzenia INT-TSI (7).
Mozesz przypisac ja do konkretnego projektu,

:Dnrn Kowalskich

:Mut}'w i

11.Na drzewie prezentujacym strukture projektu pojawi sie informacja o potgczeniu
z manipulatorem.

T5I Builder 1.

Plik Edytuj Widok Uruchom Marzedzia Okno Pomoc
FEGESDE T DIPUEO
Projekty 5 | Pliki | 1| [ StartPage 3| Podstawowy (bez
EI... Diom Kowalskich [m] | A " |

=+ Motyw 1 [INT-TSI]
Elnril Szablony

-8 Domysiny (z autoryzacia)
..l Podstawowy (bez autoryzacii)

. | Wyzwalacze

T
- ¢ E B 10-0
- B INT-TSI  (7)

m Motyw
il Uy thownicy
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12.Kliknij na ikone | == |, zeby zapisa¢ konfiguracje na karcie pamieci. W oknie ,Wynik”

wyswietlane bedg informacje na temat przebiegu synchronizaciji.
} TSI Builder 1.1

Plike Edytuj Widck Uruchorn Marzedzia Okne Pomoc
FREES DE T LD

Projekty 2 | Pliki | =l || Start Page E| Podstawowy (bez

| O

i

13. Gdy wyswietlone zostanie pytanie, czy zrestartowa¢ manipulator, kliknij ,Tak”. Po ponownym
uruchomieniu manipulatora wczytana zostanie nowa konfiguracja z karty.

9.4 Zmiana nazwy manipulatora pracujacego w trybie SLAVE

Nazwe manipulatora pracujacego w trybie SLAVE mozna zmieni¢ w programie TSI BUILDER po
przypisaniu jego karty pamieci do projektu (patrz: rozdziat ,Zapisanie konfiguracji na karcie
pamieci (synchronizacja)” s. 29).



SATEL INT-TSI

37

1. Kliknij prawym klawiszem myszki na nazwe, ktérg chcesz zmienic.

_TEI Builder 1. |

Plik Edytuj Widok Uruchom Marzedzia Okno Pomoc

7o 8 2T b

Projekty & | Pliki |

Start Page

E| Podstawowy (bez

=[] Dom Kowalskich

=-+B Motyw 1 [INT-TSI]

=-gh Szablony

,m Domyslny (z autoryzacia)

.. BB Podstawowy (bez autoryzacji)

----- L Wyzwalacze

[—]fj Synchronizacja
w3 INT-TSI SLAVE |
LB INTTSI (7
- Motyw

- il W2y townicy

Edytor | (o Rk

2. W menu podrecznym kliknij na polecenie ,Zmieh nazwe”.

Elfj Synchronizacia

‘e

ﬁ INT Synchronizuj Karta 500 Ctrl+F
_ - Motyw .
ol Udytkownicy =dn

Zmien nazwe

3. Otworzy sie okno ,Zmien nazwe”. Wprowadz nowg nazwe manipulatora i kliknij na przycisk

,OK".

4. Zapisz konfiguracje na karcie pamieci manipulatora. Po restarcie manipulator bedzie miat

nowa nazwe.

9.5 Inne ustawienia manipulatora

Niektore ustawienia manipulatora (np. gtosnos¢, podswietlenie) mozna skonfigurowac tylko przy
pomocy manipulatora. Sposob konfigurowania tych ustawien opisany zostat w instrukcji

uzytkownika.
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10. Pokaz slajdéw

Jezeli jako wygaszacz ekranu ma by¢ prezentowany pokaz slajdéw (patrz: instrukcja uzytkownika
manipulatora INT-TSI), na karcie microSD musza znalezC sie obrazy, ktére majg byé
wyswietlane. Obrazy te nalezy umiesci¢ w katalogu ,Pictures”. Zaleca sie, aby miaty one rozmiar
dopasowany do rozdzielczosci wyswietlacza, czyli 800 x 480 pikseli. Obstugiwane sg obrazy
w formacie BMP, GIF, JPG i PNG.

10.1 Przygotowanie slajdéw przy pomocy programu TSI Builder

1. Kliknij kolejno ,Okno” P ,Galeria”. Wyswietlone zostanie okno ,Galeria”.

=~

2. Kliknij na ikone | B&& |. Otworzy sie okno ,Utworz galerig”.
3. Wprowadz nazwe galerii, a nastepnie kliknij na przycisk ,OK”.

—

4. Kliknij na ikone % . Otworzy sie okno umozliwiajgce wskazanie obrazu, ktéry ma zostac
zaimportowany (mozna wskazac plik JPG lub PNG).

5. Po wskazaniu obrazu, kliknij na przycisk OK. Otworzy sie okno umozliwiajgce dostosowanie
obrazu na potrzeby pokazu slajdéw w manipulatorze.

6. Po zakonczeniu edycji obrazu, kliknij na przycisk ,,OK”. Wyswietli sie okno, w ktérym nalezy
wprowadzi¢ nazwe pliku.

7. Po wprowadzeniu nazwy, kliknij na przycisk ,OK”. Obraz zostanie zapisany w galerii, a jego
miniatura zostanie wyswietlona.

8. Powtoérz czynnosci z punktow 4-7, zeby dodaé do galerii kolejne obrazy.
9. Wyjmij karte microSD z manipulatora i wt6Z do czytnika kart pamieci komputera.

10. Kliknij na ikone . W qalerii wySwietlone zostang dodatkowo miniatury obrazéw
zapisanych w folderze ,Pictures” na karcie microSD. W lewym goérnym rogu miniatury
wyswietlana bedzie ikona karty pamieci, ktorej kolor informuje, ze:

— szary — obraz nie jest zapisany na karcie;
— zielony — obraz jest zapisany na karcie.
11. Kliknij na miniature, aby obraz zapisa¢ na karte lub usung¢ z karty.

11. Aktualizacja oprogramowania manipulatora

Program TSI Builder automatycznie pobiera aktualizacje oprogramowania manipulatora INT-TSI.
Nowa wersja oprogramowania zapisywana jest na karcie pamieci podczas zapisywania
konfiguracji  (synchronizacji). Oprogramowanie zostanie zaktualizowane po restarcie
manipulatora.

Gdy obudowa jest otwierana (zeby wyjgc¢ lub witozy¢ karte), podczas zapisywania
konfiguracji na karcie pamieci przez sie¢ oraz podczas aktualizacji oprogramowania
manipulatora, w centrali alarmowej musi by¢ uruchomiony tryb serwisowy.
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